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PARA ASAC-0/ASAC-1/ASAB

Emitido el 29/08/14
R.00

o Elpresente manual es parte integrante y esencial del producto. Leer atentamente las advertencias
correspondientes, puesto que ofrecen importantes indicaciones sobre seguridad de uso y mantenimiento.

e Este equipo deberd destinarse al Ginico uso para el cual ha sido expresamente disefiado. Cualquier otro
uso sera considerado indebido y por consiguiente peligroso. El Fabricante no podré considerarse
responsable de eventuales dafios causados por usos indebidos, erréneos e irracionales.

e Enertronica Santerno se hace responsable del equipo en su configuracion original.

e Cualquier intervencion que altere la estructura o el ciclo de funcionamiento del equipo debera ser
realizada o autorizada por el Departamento Técnico de Enertronica Santerno.

e Enertronica Santerno no se hace responsable de las consecuencias derivadas del uso de piezas de
recambio no originales.

e Enertronica Santerno se reserva el derecho de aportar eventuales modificaciones técnicas al presente
manual y en el equipo sin obligacion de previo aviso. En el caso de que surgiera algun error tipografico o
de otro tipo, las correcciones seran incluidas en las nuevas versiones del manual.

e Propiedad reservada — Reproduccion prohibida. Enertronica Santerno protege sus derechos sobre
dibujos y catalogos de acuerdo con la ley.
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Informacién importante para el usuario

Seguridad
Observar todas las precauciones de seguridad necesarias al controlar el arrancador suave en modo remoto.
Alertar al personal de que la maquinaria puede arrancar sin avisar.

Es responsabilidad del instalador seguir todas las instrucciones de este manual y seguir una practica correcta
de manipulacion eléctrica.

Se requiere una atencion especial en la instalacion eléctrica y en el disefio del sistema para evitar peligros
tanto en el funcionamiento normal como en las situaciones de mal funcionamiento del equipo. El disefio del
sistema, la instalacion, la puesta en marcha y el mantenimiento se deben realizar por personal con suficiente
experiencia y formacion. Deben leer cuidadosamente esta informacion de seguridad y este manual.

Disefio de producto

El Modulo Profinet permite que un arrancador suave de Santerno se conecte a una red Ethernety sea
controlado o monitorizado utilizando un modelo de comunicacion Ethernet.

Hay disponibles mddulos separados para redes Profinet, Modbus TCP y Ethernet/IP.
El Mddulo Profinet funciona en la capa de aplicacion. Las capas inferiores son transparentes para el usuario.

Para operar el Médulo Profinet adecuadamente se requiere estar familiarizado con los protocolos y redes
Ethernet. En caso de dificultades al utilizar este dispositivo con productos de terceras partes, incluyendo
PLCs, escéneres y herramientas de puesta en servicio, péngase en contacto con el suministrador
correspondiente.

Compatibilidad
El Modulo Profinet es compatible con los siguientes arrancadores suaves de Santerno:

e ASAC - 24 VCAIVCD y tension de control de 110/240 VCA.
El Modulo Profinet no es adecuado para arrancadores ASAC que utilizan una tension de
control de 380/440 VCA.

e ASAB -todos los modelos.
Aviso legal

Los ejemplos y diagramas de este manual se incluyen Gnicamente con propésitos ilustrativos. La informacion
contenida en este manual puede ser modificada en cualquier momento y sin previo aviso. En ningin caso y
bajo ninguna circunstancia seré aceptada la responsabilidad de los dafios directos, indirectos o que resulten
como consecuencia del uso o aplicacion de este equipo.

Santerno no puede garantizar que la informacion traducida de este documento sea correcta o completa. En
caso de dudas, el Documento de Referencia sera el documento original en inglés.
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Instalacion

é PRECAUCION

Quitar la tension principal o de control del arrancador suave antes de conectar o desconectar

accesorios. No hacerlo asi puede provocar dafios al equipo.

Procedimiento de instalacion

o0~ wh e

Quitar la tension de control y la alimentacion principal del arrancador suave.
Extraer completamente los clips de retencidn superior e inferior del médulo.
Alinear el mddulo con la ranura del puerto de comunicaciones.

Presionar hacia dentro los clips de retencion superior e inferior para fijar el mddulo al arrancador.

Insertar el conector de red.
Aplicar la alimentacion de control al arrancador suave.

Quitar el médulo utilizando el siguiente procedimiento:

1.

Quitar la tension de control y la alimentacion principal del
arrancador suave.

Desconectar todo el cableado externo del mddulo.

Extraer completamente los clips de retencidn superior e inferior
del mddulo.

Extraer el modulo del arrancador suave.

03550.B

10178.B

Médulo Profinet
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3 Conexion
3.1 Conexioén del arrancador suave

El Modulo Profinet se enciende desde el arrancador suave.

ASAC: para que el Mddulo Profinet acepte drdenes por comunicaciones de bus de campo, se debe instalar una
conexion a traves de los terminales A1-02 del arrancador suave.

El Médulo Profinet no es adecuado para arrancadores ASAC que utilizan una tension de control de
380/440 VCA.

ASAB: Si el arrancador suave funciona en modo Remoto son necesarios enlaces de entrada entre las entradas
de parada y reinicio. En modo Local no se necesitan las conexiones.

NOTA

ASAB: En el modo de control local, la red de comunicacion de bus de campo esta siempre habilitada
y se puede habilitar o deshabilitar en el modo de control remoto (parametro 6B Comunicaciones en
Remoto). Ver Manual de Usuario para més detalles de los pardmetros.

ASAC ASAB

ro A1 o 57
[ Lo

058

14698.A
15635.A

n ASAC n ASAB (modo remoto)

Al, 02: Entrada de Parada 56, 57: Entrada de Parada
58, 57: Entrada de Reinicio

Mddulo Profinet Mddulo Profinet

Puertos Ethernet RJ45

(o]

Puertos Ethernet RJ45

(o]

4/18 Médulo Profinet



’ ENERTRONICA
< ERNO

32  Conexion de red

3.21  Puertos Ethernet
El Mddulo Profinet tiene dos puertos Ethernet. Los puertos son iguales e intercambiables - si sélo se requiere
una conexion, se puede utilizar cualquier puerto.

3.22 Cables
Utilice un cable de categoria 5, 5e, 6 0 6e para conectar al Mddulo Profinet.

3.2.3  Precauciones CEM
Para minimizar las interferencias electromagnéticas, los cables Ethernet deberian estar separados del motor y
de los cables de red una distancia de 200 mm.

Si el cable Ethernet debe cruzar cables del motor o de alimentacion, el cruce debe producirse segln un angulo
de 90°.

3.3 Establecer la red

El controlador debe establecer comunicaciones directamente con cada modulo antes de que el médulo pueda
formar parte de la red. Una vez que se establezcan las comunicaciones, el modulo podra formar parte de la red
existente.

3.4 Direccionamiento

Cada dispositivo de una red se direcciona utilizando una direccion MAC y una direccion IP y también se le
puede asignar un nombre simbélico asociado a la direccion MAC.

e Almodulo se le debe asignar una direccion IP estatica (consulte Ethernet Device Configuration Tool
en la pagina 6) o el maestro puede asignarle una direccion IP a través del DCP. El Médulo Profinet no
admite el direccionamiento de DHCP.

¢ Elnombre simbdlico es opcional y debe configurarse en el dispositivo.
e Ladireccion MAC del dispositivo es fija y esta impresa en una etiqueta en la parte frontal del médulo.

N
RO,
& A

& SRS

14701.A

Médulo Profinet 5/18



’ ENERTRONICA
< NTERNO

4 Configuracion del dispositivo

Para configurar permanentemente las propiedades del Médulo Profinet, utilice la Ethernet Device Configuration
Tool y quite la marca en Store settings temporary (Almacenar ajustes temporalmente).

NOTA
. El Error LED (LED de Error) parpadea siempre que el mddulo esté alimentado pero no esté conectado
aunared. ElError LED (LED de Error) parpadeara a lo largo del proceso de configuracion.

41 Ethernet Device Configuration Tool
El Ethernet Device Configuration Tool puede descargarse de santerno.com.

Para configurar el dispositivo utilizando la Ethernet Device Configuration Tool (Herramienta de Configuracion
de Dispositivo Ethernet):

1. Conecte el médulo a un arrancador.

2. Conecte un puerto Ethernet del modulo al puerto Ethernet del PC.
3. Aplicar la alimentacion de control al arrancador suave.

4. Arranque el Ethernet Device Configuration Tool.

| Device ... | Device Name [ 1P Address Protocol | Devic... | Vend... | D..)

5. Haga clic en Search Devices (Buscar Dispositivos). El software buscara dispositivos conectados.
6. Enlos resultados de la bisqueda se obtendran dos entradas para cada dispositivo conectado.
Seleccione la entrada del DCP Protocol (Protocolo DCP) para el dispositivo requerido.

£ONS 0.0.0.0
00-02-A2-25-0C6F netlC netIC [SN=00024690, ID=0x00] 0.0.0.0
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7. Para ajustar una direccion IP estética, haga clic en Configure (Configurar) y luego seleccione Set IP
address (Ajustar direccion IP).

IP Configuration for 00-02-A2-25-DC-8F

Default gateway:

{" Get IP address via DHCP

Authentication method: ]MAC address

Client ID: |

[~ Store settings temporary

8. Para configurar un nombre de dispositivo, haga clic en Configure (Configurar) y luego seleccione Device
Name (Nombre de Dispositivo).

‘Name Configuration for ‘_ 02- A2-25-DX -8F

I Store settings temporary

Cancel

Médulo Profinet 7/18
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5 Funcionamiento

El Mddulo Profinet ha sido disefiado para un sistema que cumpla con el estdndar Profinet. Para un
funcionamiento adecuado, el controlador debe soportar también todas las funciones e interfaces descritas en
este documento.

5.1 Clasificacion de dispositivo
El Mddulo Profinet es un Dispositivo-E/S Profinet y debe ser gestionado por un Controlador-E/S a través de
Ethernet.

52  Configuracion del Maestro

Importar el tltimo archivo GSDML a la herramienta de configuracion del Maestro. Este archivo esté disponible
en santerno.com.

Si el Maestro utiliza iconos en pantalla, hay dos archivos de graficos de mapa de bits disponibles en la pagina

53 LEDs
O~ Nombre |Estadodela |Descripcion
e, de LED |LED
Power Apagado El Mddulo no esta encendido.
Encendido El Mddulo recibe alimentacion.
Error Apagado Ningun error.
Parpadeando | Ningun intercambio de datos.
O~ Encendido Ningun enlace fisico o enlace fisico lento.
%, Sin configuracion.
O\J;;,f Status Apagado Ningun error.
EO\%% Parpadeando | Servicio de sefial DCP iniciado a través del bus.
LO\/\‘F/ Link x Apagado Ninguna conexion de red.
+/4>+ Encendido Conectado a una red.
,EO\ 6;,% 7 TXIRXx | Parpadeando |Controlador no vélido.
LO“,;b: < Encendido Transmitiendo datos.
*, g

web. SSPM_N.bmp indica modo normal. SSPM_D.bmp indica modo de diagnéstico.
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Estructuras de paquetes

NOTA
Algunos arrancadores suaves no soportan algunas funciones.

Asegurar un control seguro y adecuado

Los datos escritos en el Modulo Profinet permaneceran en sus registros hasta que se sobrescriban los datos o
se reinicie el mddulo. EI Mddulo Profinet no transferira comandos sucesivos duplicados al arrancador suave.

NOTA

. Si el arrancador suave se pone en marcha a través de la comunicacion de bus de campo, pero se
detiene mediante el teclado 0 una entrada remota, no se podré utilizar un comando de arranque
idéntico para rearrancar el arrancador.

Para que el arrancador suave pueda funcionar adecuadamente y con seguridad en un entorno donde pueda
controlarse a través de un teclado o entradas remotas (asi como a través de comunicaciones de bus de
campo), un comando de control deberia ir inmediatamente seguido de una consulta de estado para confirmar
que el comando se ha llevado a cabo.

Comandos de control (sélo escritura)
Utilice las siguientes estructuras para enviar un comando de control al arrancador suave:

Byte 0
Bit 7 Bit 6 Bit5 Bit 4 Bit 3 \ Bit 2 Bit 1 Bit 0
Reservado | Reservado | Reservado Parada Ajuste del motor Reservado | Reservado
répida
(parada por
inercia)
Byte 1
Bit 7 Bit 6 Bit5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Reservado | Reservado | Reservado | Reservado Reset Reservado | Reservado Marcha
(Reiniciar) adelante

Bits de conjunto de motor
Selecciona qué conjunto de parametros se utiliza en el arranque:

0 = seleccionado desde la entrada remota del arrancador suave (la entrada programable se debe ajustar a
‘Seleccion de conjunto de motor')

1 = conjunto de motor primario del arrancador suave (asegurarse de que la entrada programable del
arrancador suave no esté ajustada a 'Seleccion de conjunto de motor’)

2 = conjunto de motor secundario del arrancador suave (asegurarse de que la entrada programable del
arrancador suave no esté ajustada a 'Seleccion de conjunto de motor’)

3 =Reservado

Bit de parada réapida

Cuando el bit de marcha Adelante cambia de 1 a 0:
0 =la accién de parada serd una parada suave (segun la seleccion del arrancador suave).
1 =la accion de parada sera una parada répida (es decir una parada por inercia).

NOTA
El bit de Parada Réapida se debe poner a 0 antes de que el arrancador suave realice una parada.

Marcha adelante
Cuando Marcha adelante cambia de 0 a 1, el arrancador suave arrancara en funcion del ajuste establecido en
el motor.

Cuando Marcha adelante cambia de 1 a 0, el arrancador suave se detendré en funcion del ajuste de Parada
répida.

Médulo Profinet 9/18
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Comandos de estado (solo lectura)

La informacion de estado del arrancador siempre esta disponible cuando el modulo se conecta al arrancador
suave, en el siguiente formato:

ENERTRONICA
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Byte0 | Bytel

Byte2 | Byte3

Byte4 | Byte5

Byte6 | Byte7

Byte8 | Byte9

Estado de control
(byte de menor peso)/
(byte de mayor peso)

Estado del arrancador
(byte de menor peso)/
(byte de mayor peso)

Cadigo de disparo
(byte de menor peso)/
(byte de mayor peso)

Intensidad del motor
(byte de menor peso)/
(byte de mayor peso)

Temperatura del motor
(byte de menor peso)/
(byte de mayor peso)

Estado de control

Byte 0
Bit 7 Bit 6 Bit5 | Bit4 | Bit3 | Bit2 | Bitl | Bit0
Rampa Modo local Intensidad del motor (% FLC) !
Byte 1
Bit 7 Bit 6 Bit5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit0
Reservado Reservado | Reservado | Reservado | Advertencia Fallo Encendido Listo

!Laintensidad del motor (% FLC) representa la intensidad en porcentaje del ajuste de la intensidad de carga
nominal del motor. Un valor méximo de 63 representa un 200% de la intensidad de carga nominal. Para
convertir este valor a un porcentaje legible, dividir entre 0.315. Para los modelos ASAB-0053B e inferiores, este
valor es 10 veces mayor que el valor visualizado en el teclado.

Listo se establece cuando el arrancador suave esta listo para arrancar el motor.
Encendido se establece cuando el arrancador suave esté arrancando, en marcha o parando suavemente el

motor.

Advertencia se establece cuando el arrancador suave detecta una condicion de advertencia.

Fallo se establece cuando el arrancador suave ha disparado.

Rampa se establece cuando el arrancador suave esta arrancando o parando suavemente el motor.
Local se establece cuando el arrancador suave est& en modo Local.

Estado del arrancador

Byte 2
Bit 7 Bit 6 Bit5 Bit 4 Bit3 | Bit2 | Bitl | Bit0
Fallo de Inicializado | Intensidad |Secuencia de | El valor decimal de los bits 0 a 3 indica el estado del
comunicacion|(ajustar tras elsupera el FLC| fase positiva | arrancador:
entre el primer 0 = Desconocido (error de comunicacion entre el
mddulo y el |arranque una mddulo y el arrancador suave)
arrancador | vez se haya 1 =Listo
confirmado la 2 = Arrancando
secuencia de 3 = En marcha
fases) 4 = Parando
5 =No listo (retardo de rearranque, comprobacion de
temperatura de rearranque)
6 = Disparado
7 = Menu abierto (no puede arrancar)
8 = Jog marcha adelante
9 = Jog marcha atras
Byte 3
Reservado

10/18
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Codigos de disparo
Caodigo de | Descripcion ASAC-0 | ASAC-1 | ASAB
disparo
1 Exceso de tiempo de arranque ® ®
2 Sobrecarga del motor [ (]
3 Termistor del motor ® ®
4 Desequilibrio de intensidad [ (]
5 Frecuencia ® ® ®
6 Secuencia de fase [ °
7 Sobreintensidad instantanea ®
8 Pérdida de potencia ® [ ®
9 Baja corriente °
10 Sobretemperatura del disipador (]
11 Conexion del motor °
12 Entrada de disparo A (]
13 FLC demasiado alta [
14 Opcién no admitida (la funcion no esta disponible en la o
configuracion en tridngulo interno)
15 Comunicaciones arrancador (entre el médulo y el arrancador ® [ ) o
suave)
16 Comunicaciones de Red (entre el mddulo y la red) o o [
17 Fallo interno X (donde x es el cddigo de fallo detallado en la °
tabla siguiente).
23 Pardmetro fuera de rango °
26 Pérdida de fase L1 J
27 Pérdida de fase L2 [
28 Pérdida de fase L3 L
29 Cortocircuito L1-T1 ®
30 Cortocircuito L2-T2 ®
31 Cortocircuito L3-T3 ®
32 Sobrecarga del motor 2 ®
331! Tiempo-sobreintensidad / Sobrecarga de bypass [ (]
35 Bateria/Reloj ®
36 Termistor Cct (Circuito de Termistor) (]

1 Para ASAB, la proteccion de sobreintensidad por tiempo solamente esté disponible para modelos con bypass

interno.

Fallo Interno x
La tabla siguiente detalla el codigo de fallo interno asociado al cédigo de disparo 17.

Fallo interno Mensaje mostrado en el teclado
70~72 Error lectura intensidad LX
73 Fallo interno X
Contacte con su distribuidor local e indicar el codigo de fallo (X).
74~76 Conexién motor TX
77~79 Fallo Lanzamiento PX
80 ~ 82 Fallo VZC PX
83 Tension de control baja
84 ~98 Fallo interno X
Contacte con su distribuidor local e indicar el codigo de fallo (X).

NOTA
Solamente disponible en los arrancadores suaves ASAB. Para obtener detalles sobre los
parametros, consulte el Manual de Usuario del arrancador suave.

Médulo Profinet
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Intensidad del motor

Los bytes 6y 7 informan de la intensidad del motor en amperios. Para los modelos ASAB-0053B e inferiores,
este valor es 10 veces mayor que el valor visualizado en el teclado.

Temperatura del motor
Los bytes 8 y 9 informan de la temperatura del motor como porcentaje del factor de servicio del motor

(calculado por el modelo térmico del arrancador suave).

Informacién ampliada
Los bytes 10~73 informan de los registros internos del arrancador suave.

Byte | Descripcion Bits Detalles
10-11 |Version 0ab Reservado
6a8 Version de la lista de parametros del producto
9a15 |Cddigo de tipo de producto !
12-13 | Detalles del dispositivo
14-15 | NUmero de parametro modificado |0 a 7 0 = No se ha modificado ningun pardmetro
2 1 a 255 = Numero de indice del Gltimo pardmetro
modificado
8al15 |Total de pardmetros disponibles en el producto
16-17 | Valor de pardmetro modificado 2 |0a 13 |Elvalor del Gltimo pardmetro que fue modificado, como
indica el registro 2
14a15 |Reservado
18-19 |Estado del arrancador Oa4 0 = Reservado
1= Listo
2 = Arrancando
3 =En marcha
4 = Parando
5 =No listo (retardo de rearranque, comprobacion de
temperatura de rearranque)
6 = Disparado
7 = Modo de programacion
8 = Jog marcha adelante
9 = Jog marcha atras
5 1 = Advertencia
6 0 = No inicializado
1 = Inicializado
7 0 = Control local
1 = Control remoto
8 0 = Parémetro(s) ha(n) cambiado desde la ultima lectura
de parametros
1 = No se ha modificado ninglin parametro 2
9 0 = Secuencia de fase negativa
1 = Secuencia de fase positiva
10a 15 |Consultar Codigos de disparo en la pagina 11 3
20-21 |Intensidad 0al13 |Intensidad rms media por las tres fases 4
14a15 |Reservado
22-23 |Intensidad 0a9 Intensidad (% FLC del motor)
10a 15 |Reservado
24-25 | Temperatura del motor 0a7 Modelo térmico del motor 1 (%)
8a15 |Modelo térmico del motor 2 (%)

12/18
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Byte | Descripcion Bits Detalles
26-27 | Potencia ® 0all |Potencia
12 213 |Escala de potencia
143215 |Reservado
28-29 | % Factor de potencia 0a7 100% = Factor de potencia de 1
8al5 |Reservado
30-31 |Reservado
32-33 |Intensidad * 0al3 |Intensidad por la fase 1 (rms)
143215 |Reservado
34-35 |Intensidad * 0al3 |Intensidad por la fase 2 (rms)
143215 |Reservado
36-37 |Intensidad * 0al3 |Intensidad por la fase 3 (rms)
143215 |Reservado
38-39 | Reservado
40-41 |Reservado
42-43 |Reservado
44-45 | Numero de version de lalistade [0a7 Revision menor de la lista de pardmetros
parametros 8a15 |Version principal de la lista de pardmetros
46-47 |Estado de entrada digital 0al5 |Paratodas las entradas, 0 = abierto, 1 = cerrado
(cortocircuitada)
0 = Arranque
1 =Parada
2 = Reinicio
3=Entrada A
4 a 15 = Reservado
48-73 |Reservado
1 Codigo de tipo de producto:
4 =ASAC
9=ASAB

2 La lectura del registro 3 (Valor del parametro modificado) provocaré el reinicio de los registros 2 (Namero del

parametro modificado) y 4 (Se han modificado parametros). Lea siempre los registros 2 y 4 antes de leer el

registro 3.

3 Los bits 10 al 15 del registro 4 reportan el disparo del arrancador suave o el codigo de advertencia. Si el

valor de los bits 0 a 4 es 6, el arrancador suave se ha disparado. Siel bit5 =1, se ha activado una
advertencia y el arrancador continta funcionando.

4 Para los modelos ASAB-0053B e inferiores, este valor es 10 veces mayor que el valor visualizado en el

teclado.

5 Las funciones de Escala de Potencia son las siguientes:

0 = multiplicar la Potencia por 10 para conseguir W

1 = multiplicar la Potencia por 100 para conseguir W
2 = la Potencia se representa en kW
3 = multiplicar la Potencia por 10 para conseguir kW

Médulo Profinet
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6.4 Gestion de parametros (lectura/escritura)

El Mddulo Profinet puede leer y escribir valores de parametro en el arrancador suave. EI mddulo gestiona un
parametro por vez.

El modulo hace referencia a los parametros en funcion de su posicion en la lista de pardmetros del arrancador.

e ElnUmero de pardmetro 1 corresponde al pardmetro 1A FLC del Motor

e ASAB cuenta con 102 pardmetros. El nimero de pardmetro 102 corresponde al parametro 16M
Tension de Control Baja.

e ASA-MV cuenta con 141 pardmetros. El nimero de parametro 141 corresponde al pardmetro 16N
Sobretension.

Utilice las siguientes estructuras para leer y escribir valores de parametro en el arrancador suave.
La estructura de los bytes de salida Maestro > Esclavo es la siguiente.
Bit7 | Bit6 | Bit5 | Bit4 | Bit3 | Bit2 | Bitl | Bit0

Byte 2 Numero de parametro a leer/escribir
Byte 3 Pardmetro | Parametro
y Reservado | Reservado | Reservado | Reservado | Reservado . Reservado
de escritura| de lectura
Byte 4 Byte bajo del valor del pardmetro a escribir en el arrancador suave/ valor cero para lectura
Byte 5 Byte alto del valor del parametro a escribir en el arrancador suave/ valor cero para lectura

La estructura de los bytes de entrada Esclavo > Maestro es la siguiente.

Bit7 | Bit6é | Bit5 | Bit4 | Bit3 | Bit2 | Bitl1 | Bit0
Byte 114 Eco del niumero de pardmetro

Byte 115 Valor de |Numero de
Reservado | Reservado | Reservado | Reservado | Reservado | Reservado | parametro | pardmetro
no valido | no vélido
Byte 116 Byte bajo del valor del parametro leido del arrancador suave.

Byte 117 Byte alto del valor del parametro leido del arrancador suave.
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6.5

6.5.1

6.5.2

6.5.3

Ejemplos

Comandos de control

2

ENERTRONICA

SANTERNO

Arranca el motor mediante el parametro establecido 1

Byte 0 Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7
4 1
Arranca el motor, seleccion a través de entrada remota
Byte 0 Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7
0 1
Detiene el motor mediante la parada suave programada para el motor establecido 2
Byte 0 Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7
8 0
Parada rapida del motor
Byte 0 Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7
16 0
Reiniciar el disparo
Byte 0 Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7
<28 8
Comandos de estado
Leer estado de control - Listo
Byte 0 Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7
0 1
Leer estado de control - En marcha
Byte 0 Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7
3 0
Leer estado de control - Disparado, codigo de disparo 4 (Desequilibrio de intensidad)
Byte 0 Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7
6 0 4 0
Lectura/escritura de parametros
Escriba un parametro en el arrancador: numero de pardmetro 1, 1A FLC del Motor = 55
Byte 0 Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7
1 4 55 0
Confirmar la escritura del pardmetro
Byte112 | Byte113 | Byte114 | Byte115 | Byte116 | Byte117 | Byte118 | Byte 119
1 0 55 0
Leer pardametro desde ASAB: numero de parametro 13, 2H Modo de Parada
Byte 0 Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7
13 2 0 0
Respuesta de lectura del pardmetro: parametro 2H Modo de Parada = 1 (Parada Suave TVR)
Byte112 | Byte113 | Byte114 | Byte115 | Byte116 | Byte117 | Byte118 | Byte 119
13 0 1 0

Médulo Profinet
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’ ENERTRONICA
< NTERNO

7 Disefio de red
El Modulo Profinet soporta topologias en estrella, en linea y en anillo.

7.1 Topologia en estrella
En una red en estrella, todos los controladores y dispositivos se conectan a un conmutador de red central.

14697.A

7.2 Topologiaen linea

En unared en linea, el controlador se conecta directamente a un puerto del primer Modulo Profinet. El segundo
puerto Ethernet del Modulo Profinet se conecta a otro médulo, que a su vez se conecta a otro mddulo hasta
que estan conectados todos los dispositivos.

NOTA

El Mddulo Profinet tiene un conmutador integrado para permitir el paso de los datos en la topologia en
linea. EIMddulo Profinet debe estar recibiendo alimentacion de control del arrancador suave para
que funcione el conmutador.

—) NOTA

=/ Sila conexion entre dos dispositivos se interrumpe, el controlador no puede comunicarse con los
dispositivos que se encuentren después del punto de interrupcion.

—) NOTA

=] Cada conexion afiade un retardo a la comunicacion con el siguiente médulo.

El nimero maximo de dispositivos en una red en linea es de 32. Si se supera este niimero, podria
reducirse la fiabilidad de la red.
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’ ENERTRONICA
«» SANTERNO
7.3 Topologia en anillo

En una red de topologia en anillo, el controlador se conecta al primer Modulo Profinet, a traveés de un
conmutador de red. El segundo puerto Ethernet del Médulo Profinet se conecta a otro modulo, que a su vez se
conecta a otro modulo hasta que estan conectados todos los dispositivos. El médulo final se conecta de nuevo
al conmutador.

NOTA
El conmutador de red debe soportar la pérdida de deteccion de linea.

74  Topologias combinadas
Una Unica red puede incluir componentes tanto en estrella como en linea.
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Especificaciones

Cubierta

DIMENSIONES ..ottt sseees 40 mm (Ancho) x 166 mm (Alto) x 90 mm (Profundidad)
PBS0 bbb E bbb bbb bbbt 25049
PIOECCION ouvvievecieiseiiesiei ettt IP20
Montaje

Clips de sujecion de plastico (x 2)
Conexiones

AITANCAAON SUAVE ....eoceeeieieieeeeseteeee ettt ettt sttt Montaje de 6 pines
CONMACIOS .ottt Bafiados en oro

REA R RJ45

Ajustes

DIFECCION IP <ottt Asignada autométicamente, configurable

Nombre de diSPOSIIVO ...t Asignado autométicamente, configurable

Red

Velocidad de €nlace ... 10 Mbps, 100 Mbps (deteccion automética)

Duplex completo
Auto crossover (cruzado automatico)
Potencia

Consumo (estado estacionario, MAXIMO)  .....c.vweererernrerenreseriesessseseessssesssssessessssseesenes 35 mA con 24 VCD
Proteccion contra inversion de polaridad

Aislado galvanicamente

Certificaciones

OO OSSOSO IEC 60947-4-2
CE bR IEC 60947-4-2
Profibus & Profinet INternational ... Pnomusl- PROFA
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