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MODULO PROFIBUS

INSTRUGOES DA INTERFACE
PARA ASAC-0/ASAC-1/ASAB

Emitido em 15/6/2012
R. 01
e  Este manual é parte integrante e essencial do produto. Leia atentamente as instrugdes contidas nele, as quais fornecem
importantes informagdes em relacéo a seguranga de uso e manutengdo.
e  Este equipamento devera ser destinado para a finalidade que foi projetado. Qualquer outro uso deve ser considerado improprio
e perigoso. O fabricante ndo se responsabiliza por possiveis danos causados por uso improprio, erréneo ou irracional.
A Enertronica Santerno é responsavel pelo equipamento na sua configuragdo original.
Qualquer alteracéo na estrutura ou ciclo de funcionamento do equipamento deve ser feita ou autorizada pelo Departamento de
Engenharia da Enertronica Santerno.
e AEnertronica Santerno ndo se responsabiliza pelas consequéncias decorrentes do uso de pegas ndo originais.
e  AEnertronica Santerno se reserva o direito de fazer quaisquer alteragdes técnicas ao presente manual e ao equipamento sem
aviso prévio. Se erros de impressao ou semelhante séo detectados, as corre¢des serdo incluidas em novas versdes do manual.
e AEnertronica Santerno é responsavel pelas informagdes contidas na versao original do manual em lingua italiana.
e Asinformagdes contidas neste documento sdo de propriedade da Enertronica Santerno e ndo podem ser reproduzidas.
Enertronica Santerno imp@e seus direitos sobre os desenhos e catalogos de acordo com a lei.
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Informacdes Importantes ao Usuério

Observe todas as precaugdes de seguranga necessarias ao controlar o soft starter remotamente. Alerte a equipe de que o maquinario
pode iniciar sem qualquer aviso.

E responsabilidade do instalador seguir todas as instrucdes neste manual e seguir as préticas elétricas corretas.

Instalacao

ATENCAO
A Remova os cahos elétricos e a tensdo de controle do soft starter antes de prender ou remover acessorios. Se isso ndo for
feito, 0 equipamento podera ser danificado.

Procedimento de instalacdo

Remova a tensdo de controle e a alimentagdo do soft starter.

Prenda o médulo ao soft starter como ilustrado.

Defina o enderego do mddulo para corresponder ao enderego definido na ferramenta de configuracéo Mestre.
Aplicar tensdo de controle ao soft starter.

Insira o conector de rede e ligue 0 mddulo.

ok~ e

Instalacdo Fisica

1. Puxe totalmente para fora os clipes de retencéo superior e inferior do médulo.
2. Alinhe 0 médulo com o slot da porta de comunicagao.
3. Pressione para dentro os clipes de retencédo superior e inferior para prender o mddulo ao soft starter.

!

(2]
0
Remova o mddulo usando o seguinte procedimento:
Remova energia do médulo.
Remova a tensdo de controle e a alimentagdo do soft starter.
Desconectar toda a fiagdo em campo do mddulo.

Puxe totalmente para fora os clipes de reteng&o superior e inferior do médulo.
Retire 0 médulo do soft starter.

10178.B
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Configuracdo
Importe 0 arquivo .gsd mais recente para a sua ferramenta de configuragdo Mestre. Esse arquivo esta disponivel no santerno.com.

Se seu Mestre usar icones na tela, dois arquivos bitmap graficos estéo disponiveis no site. SSPM_N.bmp indica 0 modo normal.
SSPM_D.bmp indica 0 modo de diagndstico.

NOTA
A O Madulo Profibus tem um intervalo de endereco escravo de 0 a 99.

Se a rede Profibus falhar, 0 modulo saird do modo de troca de dados ap6s o periodo de timeout do watchdog da rede ter expirado.
Esse periodo de timeout é definido na ferramenta de configuragéo Mestre.

Um parametro de Timeout de comunicagdo no arquivo GSD define quéo logo apds esse evento o soft starter sera forgado para um
estado de alarme.

O usudrio pode ajustar o parametro de Timeout de Comunicagdo no arquivo GSD para qualquer configuragdo entre 0 e 100 segundos.
A configuracdo padrao é 10 segundos.

NOTA
A Se o parametro Timeout de Comunicagao for definido como 0, o estado da corrente do soft starter permanecera inalterado
em uma falha de rede. Isso fornece ao usudrio a opgao de operar o soft starter via controle local, mas NAO é a prova de

falhas.
Ajuste
Antes de ligar 0 Modulo Profibus, defina os dois comutadores rotativos de modo que o enderego do
maédulo corresponda ao enderego definido na sua ferramenta de configuragdo Mestre. ADDRESS
Por exemplo, MSD =2 e LSD = 1 corresponde ao endereco 21. 41 6
. . ~ ~ 2y . 2 N\ 7/
(O diagrama mostra a configuracdo padréo de fabrica para os interruptores rotatorios). MSD " _
O mddulo detecta automaticamente a taxa de dados de rede. 2y (|) v 8
401 46
LSD :@ Z
27 N8
0 N
Conexao

O moédulo conecta-se a rede Profibus via conector DB9 padrao.

O Madulo Profibus pode ser acionado através do cabo de rede ou externamente (24 VDC).
ASAC: Para 0 Modulo Profibus aceitar os comandos seriais, um link deve ser ajustado através dos terminais A1-02 no soft starter.

ASAB: Os links de entrada serdo necessarios nas entradas de redefini¢do e parada se o soft starter for operado no modo Remoto. No
modo Local, os links ndo séo necessarios.

NOTA
A ASAB: Parametro Comando Remoto seleciona se o soft starter aceitara os comandos Iniciar e Parar do Mestre de Rede
Serial durante 0 Modo Remoto. Consulte 0 manual do usuario do soft starter para obter detalhes de parametros.

Médulo Profibus 3/10
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ASAC ASAB
—o 56
ro A1
e

ASAC

Al, 02: Para entrada

ASAB (remoto/automatico ligado)

56, 57: Para entrada
58, 57: Redefinir entrada

Médulo Profibus

Médulo Profibus

Alimentacdo externa de 24 VCC é necessaria se nao
estiver ligado através de barramento

Alimentacdo externa de 24 VCC é necessaria se nao estiver
ligado através de barramento

Qag a

Conector DB9 a rede Profibus

Qag a

Conector DB9 a rede Profibus

Conector DB9
Pinon® | Atribuicdo
1 Blindagem
2 24 VCC negativa (opcional)
3 RxD/TxD-P
4 N&o usado
5 DGND
6 VP (fim do barramento escravo apenas)
7 24 VCC positiva (opcional)
8 RxD/TxD/-N
9 DGND
6 LEDs
% OFF (DESLIGADO) ON (LIGADO)
n Status de poténcia Mddulo ndo esté ligado Mddulo ligado e pronto para ficar
ﬁ / (vermelho) online
o\ / g Status de barramento | Sem conexao, off-line ou falhana | Mddulo on-line e em estado de
"‘0~ i (verde) troca de dados troca de dados
o
ml—
NOTA
A Se a comunicagdo falhar entre 0 modulo e a rede, o LED de Status de Barramento sera desativado. Quando a
comunicacao for restaurada, o LED de Status de Barramento voltara a ficar ativo.
NOTA
A Quando ocorre uma falha de comunicacao, o soft starter pode desarmar, caso o parametro Timeout de Comunicagéo para
a rede seja maior que zero. Quando a comunicagdo for restaurada, o soft starter devera ser redefinido.
4/10 Mddulo Profibus
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Estruturas de Dados

O arquivo GSD contém trés mddulos operacionais, com suporte para estruturas de E/S de dados como a seguir:

. - . . Upload do parémetro /

Estrutura de Dados Madulo Bésico Madulo Estendido Download do médulo
Estrutura de dados de E/S de controle do soft v v v
starter na pagina 5
Estrutura de dados de E/S de monitoramento

- x v v
do soft starter na pagina 6
Estrutura de dados de E/S de programag&o < < v
do soft starter na pagina 9

O Madulo Basico permite ao usudrio partir e parar o soft starter e ler informagdes limitadas sobre o status operacional.

O Madulo Estendido define bytes adicionais, permitindo ao usudrio ler os dados operacionais do soft starter, como corrente real do
motor e temperatura do motor.

Upload do parametro/Download do médulo permite que o usuario leia e grave valores de parametro do soft starter (aplicavel somente a
soft starters ASAB).

Estrutura de dados de E/S de controle do soft starter

A palavra controle de Mestre > Escravo é estruturada da seguinte maneira:

Byte 0
Bit 7 Bit 6 Bit5 Bit 4 Bit3 |  Bit2 Bit 1 Bit 0
Reservado Reservado Reservado Parada rapida Configuracdo do motor Reservado Reservado
Byte 1
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Reservado Reservado Reservado Reservado Reset Reservado Reservado | Funcionamento
para adiante
Bit de parada rapida

Quando o bit Operagdo para frente muda de 1 para 0:
0 = a agdo de parada serd uma parada suave (como selecionado no soft starter).
1 =aacdo de parada sera uma parada rapida (isto €, parada por inércia).

NOTA
A O hit de Parada réapida deve ser definido como 0 antes de o soft starter poder realizar uma partida.

Bits de Programacéo de Motor

Seleciona qual conjunto de parametros usar ao partir:

0 = selecionado da entrada remota do soft starter (a entrada programavel deve ser definida para 'Selecéo de Programacéo de Motor')

1 = configuragdo do motor primario do soft starter (garanta que a entrada programavel do soft starter ndo seja definida para 'Selegdo de
Programacao de Motor')

2 = configuragdo do motor secundario do soft starter (garanta que a entrada programavel do soft starter ndo seja definida para 'Selegéo
de Programagdo de Motor')

3 =Reservado

A palavra status de Escravo > Mestre é estruturada da seguinte maneira:

Byte 0
Bit 7 Bit 6 Bt5 | Bt4 | Bit3 | Bt2 [ Bitl | Bit0
Em rampa Local Corrente do motor (% de FLC) 1
Byte 1
Bit 7 Bit 6 Bit5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit0
Reservado Reservado Reservado Reservado Adverténcia Falha On (Ligado) Pronto

1 A corrente do motor (% de FLC) representa a corrente como uma porcentagem da corrente de carga total do motor definida. Um
valor méximo de 63 representa 200% de corrente de carga total. Para converter esse valor em uma porcentagem que possa ser lida,

divida por 0,315

Pronto é definido quando o soft starter esté pronto para dar partida ao motor.
On (Ligado) é definido quando o soft starter esta partindo, operando ou parando o0 motor.
Adverténcia é definida quando o soft starter detecta uma condigdo de adverténcia.
Falha é definida quando o soft starter entrou em alarme.
Em rampa é definida quando o soft starter esta partindo ou parando 0 motor de maneira suave.
Local é definido quando o soft starter é definido como o modo Local.

Médulo Profibus
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Estrutura de dados de E/S de monitoramento do soft starter

O hyte de saida Mestre > Escravo é estruturado da seguinte maneira:

Byte 2

A solicitacdo de dados operacionais (Nimeros de 1 a 16 da solicitagdo de dados)

Bytes de entrada Escravo > Mestre, em resposta a uma solicitacdo de dados operacionais, sao estruturados da seguinte maneira:

Byte 2

Numero da solicitagdo de dados de Repeti¢éo

Byte 3

Bits 7 a 1 Reservado | Bit 0 = 1: Nimero de solicitago de dados invélido
Byte 4

Valor de dados - byte alto

Byte 5

Valor de dados - byte baixo

NOTA
A Um niimero de solicitagdo de dados invalido resultara na defini¢do do bit do nimero de solicitagéo de dados invalido como
=1

Os valores de dados séo definidos como segue:

NOTA
A Os nimeros de solicitagdo de dados de 5 a 16 sdo validos apenas para soft starters ASAB.  Soft starters ASAC retornardo
valores zero.

NOTA
Alguns soft starters ndo tém suporte para algumas fungdes.

NUmero da Byte alto do valor de dados Byte baixo do valor de dados
solicitagdo de
dados
0 Reservado
1 Cadigo do tipo de produto do soft starter * Numero de versao do software do soft starter
2 Cddigo de adverténcia/alarme Status do soft starter
32 Corrente média (byte alto) Corrente média (byte baixo)
43 Temperatura do motor 2 Temperatura do motor 1
5 Reservado % do fator de poténcia
6 Poténcia (kW)
7 Poténcia (kVA)
8 Tenséo média
92 Corrente L1
102 Corrente L2
112 Corrente L3
12 Tensdo rede elétrica L1
13 Tensdo rede elétrica L2
14 Tensdo rede elétrica L3
15 Numero de versao principal do software Numero de revisdo secundaria do software
16 Reservado Estado de entrada digital
1 Codigo de tipo de produto:
4 =ASAC
9=ASAB

2 Para modelos ASAB-0053B e menores, esse valor serd 10 vezes maior que o valor exibido no teclado.

3 A temperatura do motor é calculada usando a modelagem térmica do starter.

6/10
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Status do soft starter

O valor de dados de byte baixo do nimero 2 de solicitagdo de dados relata o status do soft starter.

Bits 0 a 3 funcionam da seguinte maneira:

Valor (decimal) Status do soft starter
Bitsde0a3
0 Desconhecido (erro de comunicagdo entre 0 médulo e o soft starter)
1 Pronto para partir (aguardando)
2 Iniciando (partida suave)
3 Em funcionamento (em funcionamento - tenséo total no motor)
4 Parando (parada suave)
5 N&o Pronto (atraso de reinicio, verificagdo de temperatura de reinicio)
6 Falha (em alarme)
7! Menu ou menu de logs aberto (ndo pode partir)
8! Jog para frente (velocidade lenta)
9t Jog reverso (velocidade lenta)

1 Disponivel apenas em soft starters ASAB.

Bits 4 a 7 funcionam da seguinte maneira:

NUmero do bit Funcéo
Bit 4 Definir se sequéncia de fase positiva for detectada (Bit 6 deve ser = 1)
Bit5 Definir se a corrente média ultrapassar a configuragdo FLC do Motor
Bit 6 Definir apds a primeira partida uma vez que sequéncia de fase tiver sido confirmada
Bit 7 Definir se ocorrer uma falha de comunicagao entre 0 modulo e o soft starter
Poténcia

Os bytes de entrada para niimeros 6 e 7 de solicitagdo de dados séo definidos da seguinte maneira:

Bit 7 Bit 6 Bit5 |M4 Bit 3 Bit 2 Bit 1

Bit0

Byte alto

Fator de escala de poténcia Nibble alto de poténcia

Byte baixo

Byte baixo de poténcia

A Escala de poténcia funciona como a seguir:

0 = multiplicar Poténcia por 10 para obter W
1 = multiplicar Poténcia por 100 para obter W
2 = a poténcia € representada em kW

3 = multiplicar a energia por 10 para obter kW

Estado de entrada digital

O hyte baixo do nimero de solicitagdo de dados 16 relata o estado de entrada digital da seguinte maneira (0 = aberto, 1 = fechado):

Bit7 [ Bité | Bits | Bit4 Bit 3 Bit 2 Bit 1

Bit 0

Byte baixo

Reservado Entrada A Reset Parada

Partida

Médulo Profibus
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9.4 Codigos de Alarme

Byte alto de nimero 2 de solicitagdo de dados indica um alarme do soft starter ou cédigo de adverténcia. Os detalhes sdo apresentados

a seguir:
Codigo de | Descricédo ASAC-0 ASAC-1 ASAB
Alarme
1 Tempo de partida excedido (J ®
2 Sobrecarga do motor (modelo térmico) [ L
3 Termistor do motor [ [
4 Desequilibrio de corrente [ [
5 Frequéncia Rede Elétrica (Suprimento elétrico) [ [ [
6 Sequéncia da fase [ [
7 Sobrecorrente instantanea [
8 Perda de poténcia/Circuito de poténcia [ (J L
9 Subcorrente ®
10 Superaquecimento do dissipador de calor (soft starter) [
11 Conexao do motor ®
12 Alarme da entrada A/Alarme auxiliar A [
13 FLC Muito Alto/FLC fora de alcance [
14 Opgao Nao Suportada (a fungdo ndo esta disponivel no delta interno) [
15 Starter Comunicagao (entre 0 modulo e o soft starter) [ [ [
16 Comunicacdo da Rede (entre 0o médulo e a rede) [ [ [
17 Falha Interna X (em que x é o codigo de falha detalhado na tabela (]
abaixo)
23 Parametro XX fora de faixa [
26 Perda da fase L1 [
27 Perda da fase L2 [
28 Perda da fase L3 ®
29 L1-T1 em curto o
30 L2-T2 em curto [
31 L3-T3 em curto [
32 Sobrecarga do Motor 2 (modelo térmico) [
331 Tempo-sobrecorrente (Sobrecarga de bypass) (J o
35 Bateria/Reldgio [
36 Circuito do termistor [
255 Sem alarme [ [ J L

1 Para ASAB, a protecdo de sobrecorrente-tempo esta disponivel apenas em modelos desviados internamente.

9.4.1 Falha interna x

A tabela abaixo detalha o cddigo de falha interna associado ao cddigo de alarme 17.

Falha interna Mensagem exibida no teclado
70~72 Erro Leitura Corr LX
73 Falha interna X
Entre em contato com o seu fornecedor local e indique o cddigo de falha (X).
74~76 Conexao Motor TX
77~179 Falha de Disparo PX
80 ~ 82 Falha de VZC PX
83 Tensdes de Controle Baixas
84 ~98 Falha interna X
Entre em contato com o seu fornecedor local e indique o cddigo de falha (X).

8/10 Médulo Profibus
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Estrutura de dados de E/S de programacéo do soft starter

A Estrutura de dados de E/S de programagdo do soft starter permite ao usuario efetuar upload (ler) e download (gravar) os valores de
parametro do soft starter pela rede.

Os bytes de saida de Mestre > Escravo sdo estruturados da seguinte maneira.

Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 | Bit 2 | Bit1 | Bit0
Byte 3 Numero do parametro a ler/gravar
Byte 4 Reservado | Reservado | Reservado | Reservado | Reservado pzﬁg?r\]lgtrro Ler parametro| Reservado
Byte 5 Valor de parametro de byte alto para gravar para o soft starter/ valores de dado zero para leitura
Byte 6 Valor de parametro de byte baixo para gravar para o soft starter/ valores de dado zero para leitura
Os bytes de entrada Escravo > Mestre sao estruturados da seguinte maneira.
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Byte 6 Numero de parametro de Repeticéo
Byte 7 Acesso de Valor de Namero de
Reservado | Reservado | Reservado [Nivel de acessodo pardmetro| gravagéo paréametro parametro
negado invalido invalido
Byte 8 Leitura do valor de parametro de byte alto do soft starter
Byte 9 Leitura do valor de parametro de byte baixo do soft starter

Nivel de acesso do parametro
O nivel de acesso do parametro é definido como a seguir:

0 = Somente leitura
1 = Operador (grupos de parametro ASAB 1~10)
2 = Supervisor (grupos de parametro ASAB 15 e 16)

NOTA
A Esse mddulo operacional funciona apenas com soft starters ASAB.

Sinalizador e Telegrama de Diagnostico do Profibus

O Madulo Profibus suporta diagndstico externo. - O seguinte telegrama sera enviado para o Mestre se o soft starter entrar em alarme
ou se um parametro for alterado no soft starter.

Estrutura de dados de telegrama de diagndstico

Byte 0

Comprimento de diagndstico do usuario (Sempre definido = 3)

Byte 1

Cadigo de alarme

Byte 2

Numero de parametro alterado (somente em ASAB)

Codigo de Alarme Profibus

Quando o soft starter entra em alarme, um sinalizador de diagnéstico é definido no Mestre e o codigo de alarme € relatado no Byte 1.
Quando o soft starter € redefinido, os dados do codigo de alarme e sinalizador de diagndstico sdo redefinidos como = 0, desde que a
condicdo de alarme ndo continue existindo (consulte Codigos de Alarme na pagina 8).

NUmero de parametro alterado

Se um parametro for alterado via o teclado, o nimero de parametro afetado é relatado no Byte 2. Quando o Mestre Ié ou grava o
parametro alterado, o Byte 2 é resetado como = 0.

Um nimero de parémetro alterado ndo configura um sinalizador de diagnostico.
Modo Congelar do Profibus
O Madulo Profibus suporta 0 Modo Congelar

No Modo Congelar, as entradas séo atualizadas somente com novos dados do soft starter quando outra agéo de Congelar € realizada.
Uma acdo de Descongelar retorna o Médulo Profibus a operagdo normal.

Modo de Sinc. do Profibus
O Madulo Profibus suporta 0 Modo Sinc.

No Modo Sinc., comandos para o soft starter ndo sdo processados até que outra acdo de Sinc. seja realizada. Uma agdo de
Dessincronizar retorna o0 Mddulo Profibus a operagdo normal.

Modo Limpar do Profibus

Se 0 Mestre enviar um comando de Limpar global, 0 Modulo Profibus enviara um comando de Parada Rapida para o soft starter.

Médulo Profibus 9/10



15 EspecificagcOes
Invélucro
DIMENSOES ....voeveieieiereeseeiseereests e sesetses bt ese st ss s st e s st s s et s e s s e s e s s s et s e enesesesen 40 mm (L) x 166 mm (A) x 90 mm (P)
PBS0 ettteteeeee££££ £t et h bbb E SRR SRR R eSS £ £ £ £ £ £ b A A b b e b SR SRR AL £ £ £ £ £ R R bbb bbb bbb ARt ettt 250 g
(0] C=Tor: 1o TSSOSO IP20
Montagem
Clipes de montagem de plastico com agéo de mola (x 2)
Conexoes
Unidade com pino de 6 vias do soft starter
CONEALO vttt com o Gold flash
Fémea da rede DB9
Fonte de alimentacdo externa tipo 2 parafusos removiveis
Tamanho MAXIMO GO CADO ......ouvieiiei ettt sttt ettt et e et et et e st et et e s be st et e b e et e sa et eseseesb et estsbestestestessseestesssssseeseans 2,5 mm2
Configuracgdes
Endereco de rede
Configurando COMULAAOTES TOTALIVOS ......cveuvrverereeririreereeststseeseesies e seseesesesesesess s s e st st esesesessssesesesessssesesesesassnens MSD e LSD
INEEIVEIO ...ttt de0a99
Taxa de dados
Configurando autodeteccdo
INEEIVAIO ...ttt ettt ettt ettt et e et et e et e st et e bt s b e st et e st sb e st et e st ebe st et e seeb e et et esteae et et estetestestereernereaten 9,6 kb/s ~ 12,0 Mb/s
Energia
Consumo (estado CONEINUO, MAXIMO) ......vueuivrieiereerieireiereeseei ettt es et es et e et s s s s e ses st s e sesesesesennens 35mA a24VDC
Polaridade reversa protegida
Isolado galvanicamente
Certificagcdo
G AR R AR R R A £ LR R AR £ R AR £ bbbt IEC 60947-4-2
O OO IEC 60947-4-2
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