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INDICE DELLE REVISIONI

Modifiche rispetto al manuale 15R1102A200, release R.04, versione SW 4.21x di 07/03/2022

Nella presente Guida alla Programmazione R.05 (versione SW 4.22x) sono stati aggiunti, modificati o eliminati gli
argomenti seguenti rispetto alla revisione precedente R.04 (versione SW 4.21x).

Modificato Diagramma di flusso Autotaratura

Comando di RESET reso programmabile su tutti gli Ingressi digitali (non solo su MDI3)

Modificati limiti dei parametri P245, P246, P247, P248, P445, P446, P447 e P448

Sdoppiati limiti di coppia in VTC, aggiunto parametro C049

Aggiunto parametro C258b Abilitazione alarme mancanza fase uscita e tolta, di conseguenza, la nota “Tale allarme puo
essere abilitato solo da Enertronica Santerno su specifica richiesta del cliente in fase di ordine” in corrispondenza di
A129.

Eliminato capitolo Elenco Codici di allarme DRIVECOM

Aggiunti i riferimenti al CANOpen® su B40

ALTRI MANUALI CITATI

Nel testo della presente Guida alla Programmazione si fa riferimento ai seguenti altri manuali di Enertronica Santerno:

- 15P0102A200 IRIS BLUE - Guida all’Installazione

- 15W0102A300 Funzione Safe Torque Off - Manuale Applicativo

- 15G0010A1 PROFIdrive COMMUNICATIONS BOARD - Guida alla Programmazione e all’Installazione
- 15G0851A100 DATA LOGGER ES851 - Guida alla Programmazione

- 15P4600A100 BRIDGE MINI - Manuale d’'uso

- 15W0102A500 Accessori Inverter per Controllo Motori - Manuale d’'uso

- 15J0901A100 Iris Control DRIVE REMOTE CONTROL - Manuale d’'uso
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Parametri dipendenti dal modello (taglia)
Parametri dipendenti dal modello (taglia) e dalla classe di tensione
Elenco dei Parametri CO43 + COB50 .....cocuuuieiiiiieeiiiiteeetiee et e e ettt et e e e e et et e st e e s b e e e s abbe e e e snreeesnneees
Condizione di attivazione delle sorgenti di comando
Ingressi di comando da seriale..........coccveiiiieiiniiiee e

Condizione di attivazione delle sorgenti di FifEerimento...........ccvviiiiiiiiiii e
Ingressi di riferimento da seriale
Elenco dei Parametri C140 + C148....
FuNzione NoN Programmabile .............ooo i e e e e e e e e bbb e e e e e e e e e e s
Morsettiera: programmazione di fabbriCa ...
Elenco dei Parametri C149 + C188c e 1006
Codifica del PArAMELIO CL54a8 ......coieiiieieee ettt e e e ettt e e e e e e bbbt e e e e e s e s snbbb et e e e e e e s nnbbeeeeaeeeeannneees
SElEZIONE MUIIVEIOCITA ...ttt st e e e st e e et e e et e e e snte e e e e nteeesanneeeeaneaeeeeneeeeennes
Riferimento di velocita selezionato
SElEZIONE MUIIFAIMPA ...ttt ettt e e ekt e e ab et e e s bt e e eabb e e e s nb e e e e anb e e e e anbeeeesnnes
RAMPA SEIEZIONALA . ... e e ettt e e et e e e bt et e e e s b e e e bbb e e as
Selezione Multiriferimenti
Elenco dei Parametri C210 + C2130 ......uuiiiiiieeiiiieeeiie ettt e ettt sttt e et e e st e e s s e e e e atb e e e anbe e e e s breeeeanbneeeans
Elenco dei Parametri C215 + €222 .....couueiiiiiiee ettt ettt ettt e e s bt e e st e e s abe e e e s nneeas
Elenco dei Parametri C245 + C250 ........cccccevuvee.

Elenco dei Parametri C255 + C258b
Valori suggeriti per la costante di tempo termica del motore.....
Datasheet tipico di motori 4 poli 50Hz 400V
Elenco dei Parametri C264 + C274 .........ccccc......

Elenco dei Parametri C275 + C278 .........c.cccnne.e.

Ingressi di riferimento da seriale..............cc........

Elenco dei Parametri C285 + C294 ...ttt ettt ettt e bt s bt e et e e anbe e
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Tabella 106:
Tabella 107:
Tabella 108:
Tabella 109:
Tabella 110:
Tabella 111:
Tabella 112:
Tabella 113:
Tabella 114:
Tabella 115:
Tabella 116:
Tabella 117:
Tabella 118:
Tabella 119:
Tabella 120:
Tabella 121:
Tabella 122:
Tabella 123:
Tabella 124:
Tabella 125:
Tabella 126:
Tabella 127:
Tabella 128:
Tabella 129:
Tabella 130:

EIenco dei Parametri C310 5 €316 ...uuuuuuurrrrrrrrrerrrrerrrrererrrsrsreresessessssssssssssssssessssser.r...................—.————————————.
Elenco dei Parametri C330 + C357 ........vvvvvvvenees

Elenco dei Parametri RO0O1 + RO13.....................

Elenco dei Parametri R0O16 ~ R018b e 1080
Codifica dei parametri R0O18, RO18a € ROL8D ......ccciiiiiiiiiiiiiee ettt e e e e e e e e e e e e e 381
Elenco dei Parametri R021 + R023
Elenco dei Parametri R025 + R045
Elenco dei Parametri R0O50 + R053
Elenco dei Parametri R115 + R116
Preset CONNESSIONI .........uvvvvvvvveeeieieireererrrrrerennnn,
Ingressi programmabili 1009 + 1014
Elenco dei Parametri C600 + C607
Elenco dei Parametri C610 + C611
Elenco dei Parametri C615 + C623
Elenco degli INGressi 1021 + 1022........ciiie it eeee e e e et e e e e e e e s e e e e e e s s s b e e e e e e s e s rasbaeeeeaeeessnsreees
Elenco dei Parametri C650 +~ C695
Elenco dei Parametri P600 + P602
Elenco dei Parametri P605 + P612
Elenco dei Parametri P615 + P617
Elenco dei Parametri P620 + P625
Elenco dei Parametri P630 + P637
Elenco dei segnali selezionabili sulle Uscite Digitali MMC
EIENCO degli AlIAIMI ..o
Elenco dei Warning COTIfICALI .........iiuuiiiiiiiee ettt e et e e ettt e e s st e e e s beeeesnteeeennnee
[T g Too o (=T | TR = RS SOPPR
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1. Ambito di validita del manuale

Enertronica Santerno si impegna a tenere allineata la documentazione disponibile sul sito web santerno.com all'ultima
versione software rilasciata. Per la documentazione tecnica di supporto con versioni software diverse contattare
Enertronica Santerno.

2. Come utilizzare questo manuale

2.1. Procedure generali

La presente Guida alla Programmazione fornisce le informazioni necessarie per programmare e monitorare gli
inverter della serie IRIS BLUE.

Tali operazioni di programmazione / monitoraggio possono essere effettuate (anche contemporaneamente):

e tramite il modulo tastiera/display;

e via seriale attraverso la porta RS485 standard oppure tramite la scheda opzionale ES822 — seriale isolata
RS485/RS232;

e utilizzando la scheda opzionale di comunicazione e Data Logger ES851;

e utilizzando la scheda opzionale di comunicazione ES1007 (Bridge Mini).

Vedere la Guida allInstallazione e la guida Accessori Inverter per Controllo Motori - Manuale d'uso per le
informazioni relative all'utilizzo e alla remotazione della tastiera, alle segnalazioni presenti sul modulo stesso e alla
modalita d’uso dei tasti.
Tutte le informazioni scambiate da e verso l'inverter tramite il modulo tastiera/display
possono essere ottenute anche via seriale attraverso il pacchetto software Iris Control
IRIS Control (c;fferto da Enertronica Santerno. Vedi Iris Control DRIVE REMOTE CONTROL - Manuale
uso.
Tale software offre strumenti come la cattura di immagini, emulazione tastiera, funzioni
oscilloscopio e tester multifunzione, data logger, compilatore di tabelle contenente i dati
storici di funzionamento, impostazione parametri e ricezione-trasmissione-salvataggio dati
da e su PC, funzione scan per il riconoscimento automatico degli inverter collegati (fino a
247).

In alternativa, l'utente pud costruire un proprio software dedicato via seriale. Il presente manuale offre le
informazioni necessarie di indirizzamento (campo Address) e messa in scala (campo Range) per interfacciarsi con
l'inverter stesso.

2.2. Organizzazione dei Parametri e delle Misure in Menu

La presente Guida alla Programmazione € organizzata per Menu, cosi come si presentano sia sul modulo
tastiera/display sia sull’applicativo Iris Control.

In particolare, i parametri di programmazione e misura sono suddivisi in:

2.2.1. SINOTTICO MISURE M

(sola lettura)

MXXX Descrizione

Visualizzazione sul modulo tastiera/display e su Iris Control
(numero che puo essere decimale)
pit unita di misura

Rappresentazione interna all'inverter

Range (numero intero)

Active Tipo di controllo per i quali la misura ha significato

Address Indirizzo MODBUS a cui leggere la misura (numero intero)

Function Significato della misura
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2.2.2. SINOTTICO PARAMETRI P, R, I, C

PXxxx Descrizione

Rappresentazione interna all’inverter Visualizzazione sul modulo tastiera/display e su Iris Control
Range (nu?r?ero intero) (numero che puo essere decimale)

pit unita di misura

Impostazione di fabbrica del Impostazione di fabbrica del parametro
Default parametro (come visualizzato)

(come rappresentato internamente) pit unita di misura
Level Livello di accesso (BASIC / ADVANCED / ENGINEERING)
Address Indirizzo MODBUS a cui leggere o scrivere il parametro (numero intero)
Control Campo opzionale presente se il parametro € attivo non per tutti i controlli (IFD / VTC)
Function Significato del parametro

Parametri Pxxx: sempre accessibili in lettura e scrittura.

Parametri Cxxx (Read Only con inverter in marcia e motore in movimento; R/W con inverter in standby o in marcia, ma
motore fermo: vedi PO03 Condizione per modificare i parametri C del [PAR] MENU PASSWORD E LIVELLO DI
ACCESSO).

Ingressi_Ixxx: Non sono parametri, ma ingressi (non viene memorizzato il loro valore su memoria non volatile e
all'accensione assumono sempre il valore 0).

Parametri Rxxx (Read Only con inverter in marcia e motore in movimento; R/W con inverter in standby o in marcia, ma
motore fermo: vedi PO03 Condizione per modificare i parametri C del [PAR] MENU PASSWORD E LIVELLO DI
ACCESSO).

A differenza dei parametri Cxxx, tali parametri diventano operativi solo dopo lo spegnimento e la riaccensione
dell'inverter oppure resettando la scheda di controllo (mantenendo premuto il tasto RESET per piu di 5 secondi oppure
inviando il comando 1014 via seriale).

NOTA Per 'inserimento di un ingresso di tipo Ixxx usare il tasto ESC.
L’'uso del tasto SAVE/ENTER causa il warning W17 SAVE IMPOSSIBLE.
La modifica di un parametro Pxxx o Cxxx sul modulo tastiera/display pud essere
immediatamente attiva (cursore lampeggiante) oppure posticipata alluscita dal modo di
NOTA  programmazione (cursore fisso).
Tipicamente i parametri numerici hanno effetto immediato, mentre quelli alfanumerici hanno
effetto posticipato.

La modifica di un parametro Pxxx o Cxxx tramite Iris Control viene sempre immediatamente

NOTA resa attiva dall'inverter.

> P

2.2.3. ALLARMI E WARNING

L’ultima parte del manuale riporta I'elenco degli allarmi Axxx e dei warning Wxxx visualizzati dall’inverter:

AXXX Descrizione

Descrizione

Evento

Cause possibili

Soluzioni
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3. UTILIZZO DEL MODULO TASTIERA/DISPLAY
3.1. Descrizione

In questo paragrafo verranno descritti alcuni esempi di navigazione nel modulo tastiera/display e le funzioni di UPLOAD
e DOWNLOAD dei parametri di programmazione dell’inverter tastiera/display.

Per dettagli su particolari settaggi del modulo tastiera/display (contrasto, illuminazione, ecc....) fare riferimento al capitolo
riguardante la tastiera/display presente nella Guida all’lnstallazione, mentre per i particolari riguardanti la
personalizzazione della modalita di navigazione della prima pagina, delle misure in pagina Keypad e pagina di Stato e
I'unita di misura personalizzata del PID fare riferimento al [PAR] MENU DISPLAY/KEYPAD.

3.2. Struttura dei Menu e modalita di navigazione

I N VE R T E R O K
- + 1 5 0 O 0O 0 r p m
- + 0 0O 0 r p m
[ M E A ] P A R C F | D P

Schema di partenza del modulo tastiera/keypad
Nella quarta riga del modulo tastiera/keypad si trovano le quattro diramazioni principali dell’albero dei menu:

MEA: Contiene le misure del dispositivo e lo storico degli eventi.
PAR: Contiene i parametri di programmazione del dispositivo, modificabili con inverter in marcia o in arresto.

CF: Contiene i parametri di configurazione del dispositivo, NON modificabili con inverter in marcia. Tali parametri sono
modificabili solo con inverter in arresto.

IDP: Identificazione del prodotto.

Le parentesi quadre racchiudono il menu principale attualmente selezionato (MEA nel caso di figura), per spostare la
selezione si utilizzano i tasti A; V¥, mentre premendo il tasto ENTER si entra nel menu selezionato.

Modalita di navigazione - Menu

Se si utilizza la modalita di navigazione a menu P264 = A MENU, la struttura dell’albero dei menu su cui si pud navigare
con il modulo tastiera/display € quella raffigurata nel paragrafo Albero dei menu.

La struttura rappresentata & quella completa; quella effettiva dipende dal livello di programmazione impostato in PO01 e
dalla programmazione effettuata.

Nel paragrafo Modalita di navigazione viene riportato un esempio di utilizzo dei tasti per la navigazione e la modifica di
un parametro (P264 = A MENU).

Modalita di navigazione - Lineare
Utilizzando il tipo di navigazione lineare P264 = Lineare i parametri visualizzati non sono piu raggruppati in menu e si
puod navigare fra tutti i parametri conitasti A e V.

Modalita di navigazione - Solo Modificati
Se il tipo di navigazione P264 = Solo Modificati vengono visualizzati i soli parametri con programmazione differente da
quella di fabbrica e si puo navigare conitasti A e V.

Nei successivi paragrafi vengono descritti gli utilizzi di alcuni tasti e le funzioni esplicate.
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3.3. Albero dei menu
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MISURE PARAMETRI

INVERTER OK
MO00=+0.00rpm
MO02=+ 0.00 rpm
[MEA] PAR CF IDP
L |

INVERTER OK

MO00=+0.00rpm

MO02=+ 0.00 rpm
MEA [PAR] CF IDP

MENU PARAMETRI
Parametri tipo P
modificabili con
motore in marcia

MENU MISURE
Parametri di tipo M
non modificabili

TEMPO DI LAVORO PASSWORD E
LIVELLO DI

ACCESSO

MISURE
MULTIMOTORE

DISPLAY / KEYPAD

MISURE
MOTORE

REGOLATORE INGRESSI PER

RIFERIMENTI

INGRESSI
DIGITALI

MULTI
RIFERIMENTI PID

VELOCITA
PROIBITE

MISURE DI ANELLO VELOCITA
TEMPERATURA DA E BILANCIAMENTO
PT100 CORRENTI

L I o
[MEA] [PAR]
AUTODIAGNOSTICA VTC - CONTROLLO DI

COPPIA VETTORIALE
L |
[MEA] [PAR]
MISURE
DATA LOGGER

| |
[MEA] [PAR]
PROGRAMMAZIONE
INGRESSI
DIGITALI

USCITE
ANALOGICHE
E IN FREQUENZA

TIMERS

CONFIGURAZIONE

INVERTER OK

MO00=+0.00rpm

MO02=+ 0.00 rpm
MEA PAR [CF] IDP

MENU CONFIGURAZIONE
Parametri C-I-R
modificabili con

motore fermo

FREQUENZA DI
MODULAZIONE

CONFIGURAZIONE
MOTORE

LIMITAZIONE
MOTORE

METODO DI
CONTROLLO

INGRESSI
DIGITALI

FRENATURA IN
CORRENTE
CONTINUA

RICERCA
VELOCITA

AUTORESET
ALLARMI

PROTEZIONE
TERMICA

IDENTIFICATIVO
PRODOTTO

INVERTER OK

MO00=+0.00rpm

MO02=+ 0.00 rpm
MEA PAR CF [IDP]

MENU PRODOTTO

Selezione lingua
e dati inverter
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MENU PARAMETRI

MENU MISURE

[PAR]
PARAMETRI PID

STORICO MISURE
ALLO SPEGNIMENTO

PARAMETRI

PID2
L
[PAR]
USCITE DIGITALI

[PAR]
USCITE
DIGITALI AUSILIARIE

[PAR]
SETTAGGIO MISURE

DA PT100
| ]
[PAR]

PARAMETRI BUS DI
CAMPO

[PAR]
USCITE DIGITALI

VIRTUALI
L ]
[PAR]

INGRESSI PER
RIFERIMENTI DA ES847

L
[PAR]

BANDA
DI REGOLAZIONE
| ]

[PAR]
ERRORE DI
REGOLAZIONE

[PAR]
TIME-OUT
REGOLAZIONE

L I
[PAR]
FUNZIONI SPECIALI
L I
[PAR]

USCITE DIGITALI
MULTIMOTORE

L ]
[PAR]

CONTROLLO MARCIA A
SECCO

[PAR]

CONTROLLO
PERDITA DI PRESSIONE

[PAR]

CONTROLLO
RIEMPIMENTO
TUBATURE

ENERTRONICA

SANTERNO

GUIDA ALLA
PROGRAMMAZIONE

MENU CONFIGURAZIONE

[CFG]
CONTATORI TEMPI DI
MANUTENZIONE

CONFIGURAZIONE
PID

DATA E ORA

[CFG]
FLAG
TEMPORIZZATI

[CFG]
LINEE SERIALI
[ ]
[CFG]
CONFIGURAZIONE
BUS DI CAMPO
]
[CFG]

CONFIGURAZIONE
SCHEDE DI
ESPANSIONE
L |

[CFG]
CONFIGURAZIONE

SCHEDA
PROFIDRIVE

[CFG]
ORA LEGALE
L |

[CFG]
DATA LOGGER

|
[CFG]

EEPROM

L
[CFG]

POTENZA MOTORI

[CFG]

BYPASS CONTROLLO
AUTOMATICO MOTORI

L .
[CFG]

INGRESSI DIGITALI
MULIMOTORE

[CFG]

SETTAGGIO TEMPI DI
LAVORO MOTORI

[CFG]
SERIALE MASTER

Figura 1: Struttura ad albero dei menu
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3.4. Modalita di navigazione

G

Pagine
Keypad

Figura 2: Esempio di navigazione

INVERTER OK @ INVERTER OK INVERTER OK INVERTER OK

M00=+0.00rpm —_— M00=+0.00rpm M00=+0.00rpm M00=+0.00rpm

M02=+ 0.00 rpm +— MO02=+ 0.00 rpm M02=+ 0.00 rpm M02=+ 0.00 rpm
[MEA] PAR CF IDP @ MEA [PAR] CF IDP MEA PAR [CF] IDP MEA PAR CF [IDP]

Gt &

MENU MISURE
Parametri di tipo M
non modificabili

Gt &

MENU PARAMETRI
Parametri tipo P
modificabili con
motore in marcia

MENU PRODOTTO
Selezione lingua
e dati inverter

M. CONFIGURAZIONE
Parametri C-I-R
modificabili con

motore fermo

[CFG]
AUTO TARATURA

[IDP]
PRODOTTO

[MEA]
MISURE MOTORE

[PAR]
PASSWORD E
LIVELLO DI
ACCESSO

[CFG]
CONFIGURAZIONE
MOTORE

[MEA]
REGOLATORE PID

Accesso al menu
Rampe

P009 Rampa di
accelerazione 1
— 10.00s

Navigazione all'interno

del ment Rampe P010 Rampa di

decelerazione 1
— 10.00s

Modifica del parametro [IFlef KO EE g s Re |l
P010 decelerazione 1

— [ 20.00s

Se si esce dalla modifica premendo ESC, il parametro
modificato non viene salvato nella memoria non
volatile e viene quindi perso allo spegnimento,
contrariamente a quanto avviene confermando la
modifica premendo SAVE/ENTER.
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3.5. Modifica dei parametri

Con la programmazione di fabbrica, la modifica dei parametri € consentita. | parametri contenuti nel Menu Parametri
(identificati dall’acronimo Pxxx) sono modificabili sempre, mentre i parametri contenuti nel Menu Configurazione
(identificati dall’acronimo Cxxx-Rxxx-Ixxx) sono modificabili solo col motore fermo.

Per rispettare migliori condizioni di sicurezza € necessario modificare i parametri di configurazione solo ad inverter
disabilitato (comandi ENABLE-A ed ENABLE-B non attivi). Per fare cid occorre programmare P003 = 0 (solo in
StandBYy).

Per impedire la modifica dei parametri & sufficiente modificare e salvare il valore del parametro P000 (abilitazione
scrittura). Con le impostazioni di fabbrica PO00 e P002 (password) sono entrambi uguali ad 1; impostando P000=0
l'utente inesperto non pud modificare i parametri mentre un operatore istruito, riportando ad 1 tale parametro puo
effettuare le necessarie modifiche. Come ulteriore protezione € possibile modificare la password memorizzata in P002: in
guesto caso e necessario successivamente impostare PO00 al valore memorizzato in P002.

& NOTA  Si consiglia di annotare e conservare il valore di P0O02.

Per la modifica, premere il tasto SAVE/ENTER e quando appare un cursore lampeggiante & possibile modificare il valore
conitasti A e Y. Per uscire dalla modalita di modifica esistono due diversi modi:
e premendo ESC con P269b =0: [No] — il valore del parametro modificato viene utilizzato dall'inverter, ma non
salvato. Alla successiva riaccensione dell'inverter il valore modificato viene perso.
e premendo ESC con P269b =1: [YES] — viene ripristinato il valore precedente alla modifica.
e premendo SAVE/ENTER —» il valore del parametro modificato viene utilizzato dall’inverter e salvato in memoria
non volatile. Alla successiva riaccensione dell’inverter il valore modificato viene mantenuto.

Per gli ingressi, identificati dall’acronimo Ixxx, non & possibile il salvataggio nella memoria non volatile. Essi vengono
automaticamente riportati al default dopo aver svolto la loro funzione.

| parametri identificati dall’acronimo Rxxx divengono operativi solo dopo aver resettato la scheda di controllo dell’'inverter
(mantenendo premuto il tasto RESET per piu di 5 secondi oppure inviando il comando 1014 via seriale) oppure dopo aver
spento e riacceso l'inverter.

3.6. Programmazione della pagina iniziale

Con le impostazioni di fabbrica la pagina iniziale del modulo tastiera/display che si presenta all’accensione dell'inverter &
la pagina di Stato dalla quale si puo selezionare I'accesso ai vari menu (Misure, Parametri, Configurazione, Identificativo
Prodotto) o passare alle pagine Keypad con il tasto MENU.

Pagina di Stato
I NVERTER O K
+ 1500. 00O
00
|

rpm
+ 0 . rpm
MEA[ PAR] CF D P

La pagina iniziale & personalizzabile dall’'utente con il parametro P265 (vedi [PAR] MENU DISPLAY/KEYPAD).
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3.7. Tasto MENU

Il tasto MENU consente di salire di livello durante la navigazione nei menu interni; in seguito all’accesso alla pagina di
stato consente una navigazione circolare, come indicato in figura.

o -
>—2z

A
ME NU

m®
o mTo
zZ2Z>
>mo
—0O>»

Menu di Start Up [
I DP] I R
MENU" S
Pre i
per

|
BLU
T-U
E
a

= '

-m-0
()

N Z >

R
i T
i n i

Pagina KEYPAD di Misure
+

o
o

+
+ 0
+ 0

- © o T

VNN
33 >N

0
0

eventuali altre pagine KEYPAD...
+

o
o

+
+ 0
e f + 1500

oLl l
- o oT
3 3 >N

0
0

.. continua eventuali altre pagine KEYPAD [**]
- + 0. OH
- + 0

- + 0 0
T i 1

33 >N

. 0
rp
0 N

o o

5

Pagina di Stato
I NVERTER OK
+ 1500.00
00
[ 1]

Voo uy

o= -
T T
— 3 3

0 .
ME A P AR CF

& N([);]I-A Il Menu di Start Up & presente solo se P265=3:Start Up (vedi [PAR] MENU DISPLAY/KEYPAD).
NOTA Le altre pagine Keypad sono presenti solo se sono stati attivati i relativi riferimenti / retroazioni /
[] limitazioni (vedi [CFG] MENU METODO DI CONTROLLO e [CFG] MENU CONFIGURAZIONE

PID).
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3.8. Tasto ESC

L’utilizzo del tasto ESC consente di

1. salire di un livello nell’albero dei menu;

2. spostare la modifica al campo successivo quando si entra in modifica di un parametro che ha pit campi di valori;
3. uscire dalla modifica senza salvare in EEPROM oppure tornare al valore precedente in funzione di P269b.

1. Nell’esempio riportato piu sotto, partendo dal parametro C015 interno al [CFG] MENU CONFIGURAZIONE MOTORE,
a sua volta interno al Menu Configurazione, si sale di livello fino alla pagina di stato con I'utilizzo del tasto ESC.

Pagina C015 Parametro del Menu Configurazione Motore

co015 Freqguenza
nominal e

@ oppure mot or e 1
- 50. 0Hz
@+

Pagina Iniziale Menu Configurazione Motore

008-C042
FI1 G
@oppure MOT O

C

URAZI ONE

R E
@O+

Pagina di Stato
I NVERTER O K
+ 1500. 00O
00
] |

m
+ 0 . m|
ME A PARJ] CF

UVT T

r
r
D

2. Quando si entra (con SAVE/ENTER) in modifica di un parametro che ha pit campi di valori (per il quale sul display in
corrispondenza del tasto ESC compare la dicitura ESC>) il tasto ESC serve per spostare la modifica al campo
successivo. Nell'esempio che segue P226 ha 2 campi programmabili:

P226 Timer s u
i nput digital/i
M D I 1 2 3 4
ESC> TO TO TO T 0

Con “SAVE/ENTER” si entra in modifica
P226 Ti mer s u

input digital.@i

MD I 1 2 3 4

ESC>HETO TO TO TO
Con “Vv” si cambia il valore

P226 Timer s u

i nput digital.@i

M D I 1 2 3 4

ESC>HET1 TO TO TO

Con “ESC” si passa al campo successivo
P226 Timer S u

i nput digital.@i
M D I 1 2 3 4
ESC> T1ME8TO T 0 T 0
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3. Dall'ultima pagina riportata nell’esempio si esce con:
e ESC senza salvare in EEPROM se P226 = TO — premendo il tasto ESC il parametro viene confermato, ma non
salvato (alla riaccensione dellinverter, verra ripristinato il valore precedente);
e ESC senza salvare in EEPROM se P226 = T1 — premendo il tasto ESC viene ripristinato il valore precedente
alla modifica;
e SAVE/ENTER salvando in EEPROM.

3.9. Tasto RESET (reset allarmi e scheda di controllo)

Il tasto RESET viene utilizzato per ripristinare l'inverter dopo una condizione di allarme sempre che la causa che I'ha
generato sia stata rimossa.

Mantenendo premuto il tasto RESET per piu di 5 secondi la scheda di controllo dell’inverter si resetta e si
reinizializza. Questa procedura puo essere utile qualora si vogliano rendere immediatamente operative le modifiche di
programmazione effettuate sui parametri di tipo Rxxx (attivi solo dopo il reset) senza dover necessariamente
disalimentare l'inverter.

3.10. Tasto TX/RX (Download/Upload da/verso
tastieral/display)

Usando il modulo tastiera/display € possibile effettuare le funzioni di
1. UPLOAD (i parametri memorizzati nell'inverter sono copiati sul modulo tastiera/display);
2. DOWNLOAD (i parametri memorizzati nel modulo tastiera/display sono copiati sull'inverter).

Premere il tasto TX/RX per andare nella pagina di UPLOAD; premerlo nuovamente per muoversi tra le pagine di
UPLOAD e DOWNLOAD.

'UPLOAD, si genera un WARNING (da W41 a W46) e 'operazione viene bloccata.

La funzione di DOWNLOAD consente di copiare sull’inverter i parametri salvati nel modulo
tastiera/display, senza tuttavia archiviarli nella memoria non volatile dell'inverter.

NOTA Per garantire l'archiviazione dei parametri ed evitarne la perdita allo spegnimento
dell'inverter € necessario accedere al menu EEPROM ed inviare il comando “Save Work”
al termine della procedura di download. Vedi [CFG] MENU EEPROM.

Tentando di effettuare il DOWNLOAD dei parametri su un inverter con versione SW, IDP,
ATTENZIONE PIN classi di corrente e/o tensione diverse da quello da cui in precedenza é stato fatto

La funzionalita del tasto TX/RX & disattivata nelle seguenti condizioni:
e non e inserita la password in PO00
¢ la modalita di navigazione con il tasto MENU & OPERATOR (P264b = OPERATOR)
e linverter & in marcia

Nell’esempio sottoriportato partendo da una pagina generica si salta alla pagina di UPLOAD dei parametri dall'inverter
(segnalata dal lampeggio del LED superiore); successivamente con la pressione di TX/RX si puo saltare fra le pagine di
UPLOAD e DOWNLOAD.

Pagina generica

PAGI NA
GENERI CA
ﬂ Pagina UPLOAD dei parametri dall’inverter
UPLOAD ©parametr. @
i nverter okeypad:
premi SAVE/ENTER
per conf er mar e ©
Pagina DOWNLOAD dei parametri dall’inverter
DOWNLOAD ©param. o
keypad—>inverter:
premi SAVE/ ENTER
per conf er mar e g:x.,

Premendo il tasto SAVE/ENTER dalla pagina di UPLOAD (/DOWNLOAD) si conferma l'operazione di UPLOAD
(/DOWNLOAD) segnalata dall’accensione fissa del relativo LED.

Se entro 10 secondi dalla selezione della pagina di UPLOAD (/DOWNLOAD) non viene confermata I'operazione con il
tasto SAVE/ENTER il modulo tastiera/display torna automaticamente alla pagina di partenza.
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Durante I'operazione di UPLOAD viene visualizzato il rispettivo warning lampeggiante W08 UPLOADING.

Se la procedura viene completata con successo viene visualizzato il warning W11 UPLOAD OK.

In caso contrario, se la procedura fallisce, viene visualizzato il warning W12 UPLOAD KO ed é quindi necessario
ripetere la procedura.

Durante I'operazione di DOWNLOAD viene visualizzato il rispettivo warning lampeggiante W07 DOWNLOADING.
Se la procedura viene completata con successo viene visualizzato il warning W09 DOWNLOAD OK.

Nel caso in cui 'operazione di DOWNLOAD fallisca viene generato I'allarme A073 ed e necessario ripetere la procedura
prima di mandare in marcia l'inverter.

3.11. Tasto LOC/REM (tipo di pagine Keypad)

La selezione del funzionamento in modalita Locale/Remoto, dove con Remoto si intendono le sorgenti di comando e
riferimento diverse dal modulo tastiera/display, puo essere effettuata con il tasto LOC/REM del modulo tastiera/display
oppure con un ingresso digitale configurato come Loc/Rem (vedi C180).

Il tasto LOC/REM funziona se nessun ingresso digitale &€ configurato come Loc/Rem oppure se

NOTA lo &, ma come pulsante (vedi C180a).
Il tasto LOC/REM non funziona se c’€ un ingresso digitale configurato come Loc/Rem e come
selettore (vedi C180a).

Con la programmazione di C148 si determina se il passaggio da modalita Remota a Locale e viceversa pu0 essere
effettuata solo ad inverter disabilitato oppure no e se nel passaggio da Remoto a Locale rimane inalterato lo stato di
marcia (comandi bumpless), ma non il riferimento, oppure vengono conservati entrambi (tutto bumpless); per una
spiegazione piu dettagliata fare riferimento alla descrizione di C148 ([CFG] MENU METODO DI CONTROLLO).

In modalita LOCALE (segnalata dall'accensione dei LED L-CMD e L-REF), per la quale i comandi e il riferimento
dellinverter sono dati da tastiera/display, la pagina Keypad & utilizzata per variare il riferimento con i tasti A e V¥ (vedi
P266 [PAR] MENU DISPLAY/KEYPAD).

Non in modalita LOCALE le pagine Keypad sono accessibili dalla pagina di stato utilizzando il tasto MENU e saranno
presenti, a parte la pagina Keypad solo misure, le sole pagine keypad con i riferimenti per i quali fra le sorgenti & stata
selezionata la voce Keypad.

Per esempio se il parametro Selezione Riferimento C146 = Tastiera, dalla pagina di stato premendo il tasto MENU viene
visualizzata la pagina keypad solo misure e alla successiva pressione la pagina Keypad della Selezione Riferimento
nella quale e possibile modificare il riferimento conitasti A e V.

Le misure riportate in pagina Keypad sono personalizzabili dall’'utente vedi parametri P268b + P268e ([PAR] MENU
DISPLAY/KEYPAD).

Dalle pagine Keypad é possibile, con la pressione del tasto SAVE/ENTER, accedere alla pagina Keypad help nella quale
vengono descritte le misure visualizzate nella pagina keypad.

3.12. Tasto SAVE/ENTER

Il tasto SAVE/ENTER permette di scendere di livello durante la navigazione all’interno dei menu e se si & nella pagina di
un generico parametro permette di accederne alla modifica. Vedi Figura 2.

Dalle pagine Keypad il tasto SAVE/ENTER permette di accedere alla pagina Keypad help nella quale vengono descritte
le misure visualizzate nella pagina keypad.

3.13. Tasto START-UP

Per facilitare la programmazione dell'inverter, il tasto START-UP permette di riabilitare, in qualungue momento, il Menu
Start Up, menu guidato per la programmazione dei principali parametri di gestione motore e PID. Vedi il capitolo MENU
START UP.
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3.14. LED di segnalazione del modulo tastiera/display

Il modulo tastiera/display comprende 9 LED, il display a cristalli liquidi a quattro righe da sedici caratteri, un buzzer
sonoro e 11 tasti. Il display visualizza il valore dei parametri, i messaggi diagnostici, il valore delle grandezze elaborate
dall'inverter.
Il significato dei LED di segnalazione é riassunto nella figura che segue, la quale consente di individuarne la posizione
sul frontale del modulo tastiera/display.

LED RUN - VERDE

L ) Motore non alimentato
N . .
- Motore alimentato ma coppia nulla (folle)
1
@ Motore alimentato in marcia

LED REF - VERDE

[ ) Riferimento velocita, frequenza, coppia nullo
\\1// . . .
-@- | Motore in accelerazione o decelerazione
77NN

@ Riferimento presente
LED ALARM - ROSSO

[ J Inverter OK

. Inverter in allarme

LED LIMIT - GIALLO

Nessuna limitazione attiva

O

LED DEC-LIMIT - GIALLO

Limitazione tensione o corrente attiva

LED L-

[ ) Marcia normale
O Decelerazione
TX RX
( ( Nessun trasferimento parametri
NI
':*i’ ( Download: attesa di conferma
NI
( '/\/ 1/\:- Upload: attesa di conferma
@ ) E in_ €orso un download dei parametri utente da
tastiera a inverter
o @ E in corso un upload dei parametri utente da inverter

a tastiera

CMD - VERDE

LED L

D Nessuna delle sorgenti selezionate per i comandi € la tastiera
N . . . .
- | comandi provengono sia da tastiera che da morsettiera
1L
@ | comandi provengono sia da tastiera che da morsettiera

REF - VERDE

[ ) Il riferimento proviene esclusivamente dalla morsettiera
N . . . . .
- Il riferimento proviene sia da tastiera che da morsettiera

PATEY

(@) Il riferimento proviene esclusivamente dalla tastiera

[ ) LED spento

NY2

77NN

LED lampeggiante

@ | LED acceso fisso

® ® O O

REF ALARM LIMIT DEC=LIMIT

Figura 3: Modulo tastiera/display

Vedi anche capitolo UTILIZZO E
REMOTAZIONE DELLA TASTIERA
della guida Accessori Inverter per
Controllo Motori - Manuale d’'uso.

NOTA
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4. COMUNICAZIONE SERIALE

4.1. Generalita

Gli inverter della serie IRIS BLUE hanno la possibilita di essere collegati via linea seriale a dispositivi esterni, rendendo
cosi disponibili, sia in lettura che in scrittura, tutti i parametri solitamente accessibili con la tastiera remotabile.

Enertronica Santerno, inoltre, offre il pacchetto software Iris Control per il
controllo dell'inverter tramite PC via seriale.

Tale software offre strumenti come la cattura di immagini, emulazione tastiera,
IEIB Confl"ol funzioni oscilloscopio e tester multifunzione, data logger, compilatore di tabelle
contenente i dati storici di funzionamento, impostazione parametri e ricezione-

trasmissione-salvataggio dati da e su PC, funzione scan per il riconoscimento
automatico degli inverter collegati (fino a 247).

4.2. Protocollo MODBUS-RTU

| messaggi e i dati comunicati sono inviati utilizzando il protocollo standard MODBUS nella modalitd RTU. Tale protocollo
presenta procedure di controllo che fanno uso di rappresentazione binaria a 8 bit.

Nella modalita RTU I'inizio del messaggio € dato da una un intervallo di silenzio pari a 3.5 volte il tempo di trasmissione
di un carattere.

Se si verifica un’interruzione della trasmissione per un tempo superiore a 3.5 volte il tempo di trasmissione di un
carattere, il controllore lo interpreta come fine del messaggio; similmente un messaggio che inizia con un silenzio di
durata inferiore viene inteso come prosecuzione del messaggio precedente.

Inizio messaggio | indirizzo | funzione dati controllo errori fine messaggio
T1-T2-T3-T4 8 bit 8 bit n x 8 bit 16 bit T1-T2-T3-T4

Per evitare problemi a quei sistemi che non rispettano tale temporizzazione standard & possibile, tramite il parametro
R004 (TimeOut), allungare tale intervallo fino ad un massimo di 10000ms.

Indirizzo

Il campo Indirizzo accetta valori compresi fra 1-247 come indirizzo della periferica slave. Il master interroga la periferica
specificata nel campo suddetto, che risponde con un messaggio che contiene il proprio indirizzo per permettere al
master di sapere quale slave ha risposto. Una richiesta del master caratterizzata dall'indirizzo 0 & da intendersi rivolta a
tutti gli slave, che in questo caso non daranno alcuna risposta (modalita broadcast).

Funzione

La funzione legata al messaggio puo essere scelta nel campo di validita che va da 0 a 255. Nella risposta dello slave ad
un messaggio del master se non sono avvenuti errori viene semplicemente rimandato il codice funzione al master, in
caso di errori viene invece posto uguale a 1 il bit piu significativo di questo campo.

Le uniche funzioni ammesse sono 03h: Read Holding Register, 06h Write Single Register e 10h: Preset Multiple
Register (vedi sotto).

Dati
Nel campo dati trovano posto le informazioni addizionali necessarie alla funzione utilizzata.

Controllo errori

Il controllo sugli errori viene eseguito con il metodo CRC (Cyclical Redundancy Check), il valore a 16 bit del relativo
campo viene calcolato al momento dell'invio del messaggio da parte del dispositivo trasmettitore quindi ricalcolato e
verificato dal dispositivo ricevente.

Il calcolo del registro CRC avviene nel seguente modo:

1. Inizialmente il registro CRC & posto uguale a FFFFh

2. Viene effettuata 'operazione di OR esclusivo fra CRC e i primi 8 bit del messaggio e si pone il risultato in un registro a
16 bit.

. Sitrasla di una posizione a destra tale registro.

. Se il bit che esce a destra ¢ 1 si effettua 'OR esclusivo tra il registro a 16 bit e il valore 1010000000000001b.

. Siripetono i passaggi 3 e 4 finché non sono stati eseguite 8 traslazioni.

. Ora si effettua 'OR esclusivo tra il registro a 16 bit e i successivi 8 bit del messaggio.

. Siripetono i passaggi dal 3 al 6 finché non sono stati elaborati tutti i byte del messaggio.

. Il risultato e il CRC, che viene allegato al messaggio inviando per primo il byte meno significativo.

coO~NO U~ Ww

Funzioni supportate
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03h: Read Holding Register

Permette la lettura dello stato dei registri del dispositivo slave. Non permette la modalita broadcast (indirizzo 0). |
parametri addizionali sono I'indirizzo del registro digitale base da leggere ed il numero di uscite da leggere.

DOMANDA
Indirizzo Slave

Funzione 03h Funzione 03h
Indirizzo registro (high) Numero di byte
Indirizzo registro (low) Dati
Numero registri (high)
Numero registri (low)
Correzione dell’errore

RISPOSTA
Indirizzo Slave

Dati
Correzione dell’errore

06h: Write Single Register

Permette di impostare lo stato di un registro del dispositivo slave. In modalita broadcast (indirizzo 0) lo stato dello stesso
registro e impostato in tutti gli slave connessi. | parametri utilizzati sono I'indirizzo del registro, e il relativo valore.

DOMANDA
Indirizzo Slave
Funzione 06h

Indirizzo registro (high) Indirizzo registro (high)
Indirizzo registro (low) Indirizzo registro (low)

Dati (high) Dati (high)

Dati (low) Dati (low)
Correzione errore Correzione errore

RISPOSTA
Indirizzo Slave
Funzione 06h

10h: Preset Multiple Register

Permette di impostare lo stato di uno o piu registri del dispositivo slave. In modalita broadcast (indirizzo 0) lo stato degli

stessi registri € impostato in tutti gli slave connessi. | parametri addizionali sono I'indirizzo del registro base, numero di
registri da impostare, il relativo valore ed il numero di byte impiegati per i dati

DOMANDA
Indirizzo Slave
Funzione 10h

Indirizzo primo registro (high)
Indirizzo primo registro (low)
Numero registri (high)
Numero registri (low)
Numero di byte
Dati (high)

Dati (low)

RISPOSTA
Indirizzo Slave
Funzione 10h
Indirizzo primo registro (high)
Indirizzo primo registro (low)
Numero registri (high)
Numero registri (low)
Correzione errore

Dati (high)
Dati (low)
Correzione errore
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[ indirizzo slave |

funzione (MSB = 1) | codice errore | correzione errore |

I significato dei codici di errore € il seguente:

Codice Descrizione SIGNIFICATO
OXO1 ILLEGAL La funzione inviata dal Master & diversa da 03h (Read Holding Registers), da 06h
FUNCTION (Write Single Register) e da 10h (Preset Multiple Registers).
0x02 ILLEGAL L’indirizzo al quale il Master ha effettuato una lettura o scrittura non & corretto
ADDRESS g '
0x03 ILLEGAL Il valore numerico che il Master ha tentato di scrivere non & nel Range corretto
DATA VALUE 9 :
DEVICE L’inverter non ha potuto accettare la scrittura dal Master (per esempio perché in Marcia
0x06 A
BUSY con un parametro di tipo Cxxx).
ANOTHER USER Altri utenti stavano scrivendo su quel parametro al momento del tentativo di scrittura da
0x07 parte del Master (per esempio tastiera/display in modifica oppure UpLoad/DownLoad
WRITING .
da tastiera).
BAD ACCESS Il parametro che il Master ha tentato di scrivere non fa parte del livello di accesso
0x09 LEVEL corrente (per esempio ha tentato di scrivere un parametro ADVANCED con il livello

corrente BASIC).
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5. DESCRIZIONE SEGNALI INGRESSO E USCITA

La scheda di controllo degli inverter della serie IRIS BLUE dispone dei seguenti ingressi e uscite:

. 3 Ingressi Analogici (REF tipo single-ended, AIN1 e AIN2 differenziali) impostabili in tensione o corrente con DIP-
switch SW1 (vedi DIP-switch di configurazione nella Guida all'lnstallazione).

. 3 Uscite Analogiche impostabili come uscite in tensione o corrente con DIP-switch SW2 (vedi DIP-switch di
configurazione nella Guida all'lnstallazione).

. 8 Ingressi digitali multifunzione MDI

. 4 Uscite digitali multifunzione MDO di cui MDOL di tipo Push-pull, MDO2 Open Collector e MDO3 e 4 a rele.

Per le caratteristiche elettriche degli ingressi e uscite della scheda di controllo vedere i relativi paragrafi della Guida
al’lnstallazione.

Per la programmazione di:

. Ingressi Analogici vedere il capitolo [PAR] MENU INGRESSI PER RIFERIMENTI

. Uscite Analogiche vedere il capitolo [PAR] MENU USCITE ANALOGICHE E IN FREQUENZA
. Ingressi Digitali vedere il capitolo [CFG] MENU INGRESSI DIGITALI

. Uscite digitali multifunzione vedere il capitolo [PAR] MENU USCITE DIGITALI

La programmazione di fabbrica dell'inverter & di avere I'ingresso REF configurato come 0-

ATTENZIONE 10V e gliingressi AIN1 e AIN2 configurati come 4-20mA.
Queste programmazioni richiedono che i DIP switch SW1, situati sulla scheda di controllo,

siano nella posizione seguente:
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6. RIFERIMENTI e RETROAZIONI

| riferimenti dell'inverter possono essere i seguenti:
e Riferimento principale di velocita
e Riferimento PID
e Retroazione del PID

6.1. Riferimento principale di velocita

Se il controllo utilizzato € un controllo in velocita (es. C011 = Velocita) il riferimento principale & un riferimento di velocita
mentre, se il controllo programmato € in coppia (es. C011 = Coppia), il riferimento principale dell’inverter & un riferimento
di coppia.
Il riferimento principale puo essere costituito da:

e Ingressi analogici/digitali programmati come sorgenti (vedi parametri C143-C146)

e Uscita del PID se C294 Azione del PID = Riferimento

e Ingressi digitali programmati come Multivelocita (vedi [PAR] MENU MULTIVELOCITA) solo nel caso in cui il

riferimento principale sia un riferimento di velocita.

6.2. Riferimento PID

Se il regolatore PID interno € abilitato (C291 = Disabilitato) il suo riferimento € dovuto di default alla somma delle tre
sorgenti programmate come riferimenti (vedi [CFG] MENU CONFIGURAZIONE PID parametri C285-C287).

Gestioni diverse (due PID e modalita 2-zone) sono possibili in base allimpostazione del parametro C291a (Modalita di
controllo del PID).

6.3. Retroazione PID

La retroazione del PID di default & la somma delle tre sorgenti programmate come retroazione (vedi [CFG] MENU
CONFIGURAZIONE PID parametri C288-C290).

Gestioni diverse (due PID e modalita 2-zone) sono possibili in base allimpostazione del parametro C291a (Modalita di
controllo del PID).
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7. FUNZIONI PROGRAMMABILI

7.1. Curva Tensione/Frequenza

Se I'algoritmo di controllo utilizzato & IFD Volt/Freq (C010 = IFD Volt/Freq) é possibile selezionare diversi tipi di curva V/f
(vedi il paragrafo Parametri curva V/f (solo IFD) del capitolo [CFG] MENU CONFIGURAZIONE MOTORE).

7.2. Compensazione di scorrimento

Se [l'algoritmo di controllo utilizzato € IFD Volt/Freq (C010 = IFD Volt/Freq) € possibile programmare una
compensazione di scorrimento per avere un controllo di velocita piti preciso (vedi il paragrafo Attivazione compensazione
di scorrimento (solo IFD) del capitolo [CFG] MENU CONFIGURAZIONE MOTORE).

7.3. Inseguimento della velocita di rotazione del motore
(Speed Search)

Se l'algoritmo di controllo utilizzato & IFD Volt/Freq (C010 = IFD Volt/Freq) oppure VTC VectorTorque (C010 = VTC
VectorTorque) e possibile programmare la funzione di inseguimento della velocita di rotazione del motore, utile quando
inverter deve controllare un motore che alla partenza pud non essere fermo (es. ventilatori). Per quel che riguarda i
parametri di programmazione della funzione e la descrizione della funzione fare riferimento al capitolo [CFG] MENU
AGGANCIO VELOCITA DEL MOTORE (SPEED SEARCHING).

7.4. Frenatura in corrente continua

E possibile impostare una frenatura in corrente continua alla partenza o all’arresto. Per il controllo IFD Volt/Freq &
possibile impostare anche la funzione di scaldiglia. Per la descrizione delle funzioni e dei relativi parametri di
programmazione fare riferimento al capitolo [CFG] MENU FRENATURA IN CORRENTE CONTINUA.

7.5. Protezione termica del motore

E possibile impostare la protezione termica del motore contro eventuali sovraccarichi: la protezione pud essere eseguita
con PTC acquisita all'ingresso analogico AIN2 oppure via software attraverso un algoritmo che ricostruisce I'immagine
termica del motore. Nel caso di protezione tramite PTC & possibile collegarne in serie fino a 6.

Per la descrizione delle funzioni e dei relativi parametri di programmazione fare riferimento al capitolo [CFG] MENU
PROTEZIONE TERMICA DEL MOTORE.

Per una descrizione dettagliata dell’utilizzo dell'ingresso AIN2 si veda la Guida all’'Installazione.

7.6. Velocita proibite

E possibile programmare intervalli di velocita corrispondenti alle frequenze di risonanza meccanica per le quali evitare di
far funzionare l'inverter.
Per la descrizione delle funzioni e dei relativi parametri di programmazione fare riferimento al capitolo [PAR] MENU
VELOCITA PROIBITE.

7.7. Regolatore digitale PID

L’inverter & provvisto di un regolatore PID (proporzionale, integrale, derivativo) utilizzabile per generare:
e Uscita analogica
e Riferimento principale dell'inverter (riferimento Velocita/Coppia)
e Correzione del riferimento principale
e Correzione della tensione di uscita (solo per controllo IFD Volt/Freq.)

Per la descrizione del funzionamento del PID e dei relativi parametri di programmazione fare riferimento ai capitoli [PAR]
MENU PARAMETRI PID e [CFG] MENU CONFIGURAZIONE PID.
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7.8. Controllo Marcia a Secco

La funzione di rilevamento marcia a secco consente all'inverter di stabilire quando la pompa sta lavorando in una
condizione di assenza d’acqua sull’aspirazione o quando si sta innescando il pericoloso fenomeno della cavitazione.

Fare riferimento a [PAR] MENU CONTROLLO MARCIA A SECCO.

7.9. Controllo Perdita di Pressione

La funzione di rilevamento perdita di pressione € utile per identificare perdite o rotture nel sistema idraulico.
L’uso del regolatore PID in regolazione di pressione € qui condizione necessaria. Il rilevamento € infatti basato su misure
PID, errore o feedback, secondo quanto impostato.

Fare riferimento a [PAR] MENU CONTROLLO PERDITA DI PRESSIONE.

7.10. Controllo Riempimento Tubature

La funzione Controllo Riempimento Tubature consente di gestire le fasi di iempimento dei condotti e prevenire cosi colpi
d’ariete, turbolenze e rotture di terminali idraulici (per esempio ugelli di irrigazione), ed agisce andando a limitare la
velocita di riempimento del sistema.

Fare riferimento a [PAR] MENU CONTROLLO RIEMPIMENTO TUBATURE.

7.11. Controllo Multimotore

La funzione Controllo Multimotore integrata nel prodotto IRIS BLUE consente la gestione di piu motori in parallelo (fino a
5). La funzione consente la gestione dei motori in due diverse modalita:
=  Velocita fissa: n.1 motore Master a velocita variabile e fino a n.4 slave a velocita fissa.

=  Velocita variabile: fino a n.5 motori a velocita variabile (comandati da inverter).

Fare riferimento a CONTROLLO MULTIMOTORE (MMC).
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7.12. Impostazioni di due sorgenti di comando e riferimento
alternative

E possibile impostare un ingresso digitale come selettore fra 2 sorgenti di comando e riferimento alternative.

Per esempio:

si vuole avere un selettore per selezionare una modalita di comando B con riferimento e comandi dell'inverter da Bus di
Campo ed una modalita A con comandi da tastiera e riferimento da ingresso analogico AIN1.

Occorre programmare i seguenti parametri:

C179 MDI per selezione sorgenti = MDI6

C140 Selezione sorgente di comando numero 1 = Tastiera
C141 Selezione sorgente di comando numero 2 = Bus di campo
C143 Selezione riferimento 1 = AIN1

C144 Selezione riferimento 2 = Bus di campo

Con ingresso digitale MDI6 da morsettiera (morsetto 19) aperto vengono selezionate le sorgenti di riferimento e
comando n.1 (Tastiera e ingresso analogico AIN1 modalita di comando A), chiudendo I'MDI6 vengono selezionate le
sorgenti di riferimento e comando n.2 (Bus di campo modalita di comando B).

campo vengono considerate in OR e le due sorgenti di riferimento Bus di Campo e AIN1

Se in questo esempio C179 = Disable le due sorgenti di comando Tastiera e Bus di
ATTENZIONE
vengono considerate in somma.

In alternativa a C179, e possibile impostare, mediante i due parametri C179a e C179b, due ingressi digitali come
selettori indipendenti per i comandi e per il riferimento. R
Fare riferimento ai parametri C179, C179a, C179b del capitolo [CFG] MENU INGRESSI DIGITALI.
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7.13. Fire Mode

La funzione consente, attivando I'ingesso digitale programmato come FIRE MODE, di porre l'inverter in una condizione
operativa in cui sono ignorate tutte le protezioni, in modo che possa continuare a funzionare senza generare allarmi.

Non deve essere assolutamente utilizzata per evitare I'insorgere di allarmi in
applicazioni civili o industriali.

Per disporre dei parametri relativi alla modalita Fire Mode occorre inserire la Password
per abilitazione Fire Mode presente nel [IDP] MENU PRODOTTO.

Per conoscerla si deve contattare il Service Enertronica Santerno comunicandogli il
Serial Number (vedi parametro Serial Number in [IDP] MENU PRODOTTO).

La funzione Fire Mode deve essere utilizzata solo in casi strettamente necessari
ATTENZIONE COMe per esempio nelle pompe antincendio per salvaguardia della vita umana.
A

Solo una volta inserita la corretta Password per abilitazione Fire Mode vengono resi visibili i seguenti parametri:
P032 Rampa di accelerazione in Fire Mode (vedi [PAR] MENU RAMPE)

e  P033 Rampa di decelerazione in Fire Mode (vedi [PAR] MENU RAMPE)

e P099 Velocita in Fire Mode (vedi [PAR] MENU MULTIVELOCITA)

e C186 MDI per abilitazione Fire Mode (vedi [CFG] MENU INGRESSI DIGITALI)

Se viene chiuso I'MDI programmato con C186 si attiva la modalita Fire Mode. In tale modalita I'inverter usa il riferimento
di velocita impostato in P0O99 impiegando i tempi di rampa P032, P0O33 e vengono ignorati tutti gli allarmi tranne quelli
sicuramente distruttivi per 'inverter:

A041 IGBT FAULT Lato A Allarme Hardware IGBT generico

A044 SOVRACORRENTE SW Sovracorrente Software

A048 SOVRATENSIONE Tensione del Bus-DC superiore a Vdc_max

A050 IGBT FAULT A Hardware Fault da Convertitore IGBT

A051 SOVRACORRENTE HW A Sovracorrente Hardware

A053 PWMA Not ON Guasto Hardware, Impossibile accendere IGBT
Malfunzionamento Scheda di Controllo

In Fire Mode é automaticamente attivo un numero infinito di autoreset degli allarmi.

La comparsa di un (*) a fianco della scritta INVERTER OK sul display causa il

decadimento della garanzia del prodotto.
ATTENZIONE Tale asterisco compare nel caso in cui almeno una volta, durante il funzionamento

in modalita Fire Mode, si sia verificato I'intervento di un allarme ignorato dannoso
per l'integrita dell’apparecchiatura.
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8. ESEMPI DI PROGRAMMAZIONE
8.1. Descrizione

In questo capitolo, vengono presentati degli esempi di programmazione di alcune funzioni dell'inverter con l'ausilio di
diagrammi di flusso per renderli piu organici e semplici da consultare.

Per le peculiarita di programmazione dei singoli parametri, si rimanda l'utente alla lettura della relativa spiegazione
presente nei capitoli dedicati ai singoli menu.

8.2. Programmazione dei riferimenti

Riferimento
Velocita/Coppia o
Rif./Retroazione PID
Velocita/ Rif./Retroazione
Coppia PID
Diagramma di Diagramma di
Flusso A Flusso B
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DIAGRAMMA DI FLUSSO A

Programmare:
PO00= Abilitazione scrittura
P001= Eng (livello di accesso)

Selezione sorgenti di riferimento

)

provenienza dei riferimenti.

/Nel Menu Controllo Motore selezionare la tipologia di\
riferimento velocitd/coppia (C011). Nel Menu Metodo di
Controllo vi sono i parametri per la selezione della

Sono programmabili fino a quattro differenti fonti di
riferimento che vengono considerate in somma fra loro.
Nel caso in cui si abbia un controllo in velocita e i
riferimenti debbano provenire anche da ingressi digitali

kvedere anche il Menu Multivelocita. /

,

Condizionamento delle sorgenti di
riferimento

N

Sorgenti:

REF Ingresso Analogico Ref

AIN1 Ingresso Analogico AIN1
AIN2 Ingresso Analogico AIN2
Pulse Input Ingresso In Frequenza (MDI8)
XAIN4 Ingresso Analogico XAIN4
XAIN5 Ingresso Analogico XAIN5

GUIDA ALLA

PROGRAMMAZIONE

Sorgenti:

Serial Link Riferimento da seriale

Fieldbus Riferimento da bus di campo

Keypad Riferimento da
tastiera/display

Velocita

Programmate Riferimento da Ingresso
Digitale

La messa in scala dei riferimenti viene
effettuata attraverso i parametri del Menu
Ingressi  per Riferimenti. Per ogni
sorgente esiste un parametro per
assegnarne il valore minimo e massimo ai
quali corrisponderanno il valore di
Velocita/Coppia minimo e massimo del
motore (es. Motore se riferimento di
velocita: vel. minima C028, massima
C029; se il riferimento & di coppia:

coppia minima C047, massima C048)

I riferimenti non necessitano di alcuna
messa in scala; sono espressi in rpm se di
velocita ed in percentuale se di coppia
(espressa rispetto alla coppia nominale del
motore). Le saturazioni dei valori di
riferimento sono determinate dai parametri
Velocita minima e massima se il controllo &
di velocita oppure dai parametri coppia
minima e massima se il controllo € in
coppia. (Es. Motore in velocita C028
vel.min., C029 vel.max. oppure in coppia
C047 coppia min., C048 coppia Max.)
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DIAGRAMMA DI FLUSSO B

Programmare:
PO00= Abilitazione scrittura
P001= Eng (livello di accesso)

2

ENERTRONICA

SANTERNO

IRIS BLUE

Selezione sorgenti di
riferimento o retroazione

A\ 4

[

el Menu Configurazione PID vi sono i

parametri per la  selezione
provenienza dei riferimenti e
retroazioni.

Sono programmabili fino a tre differenti fonti
di riferimento o retroazione che vengono
Qmsiderate in somma fra loro.

~

della
delle

)

Condizionamento delle
sorgenti di riferimento o

retroazione

—

/ Sorgenti:

\

\

@rgenti:
Serial Link

~

REF Ingresso Analogico Ref Riferimento da seriale

ﬁ:m% :28;2228 ﬁg::gg:gg ﬁm; Fieldbus Riferimento da bus di campo
Keypad Riferimento da tastiera/display

Pulse Input Ingresso In Frequenza (MDI8) Solo per retroazione:

XAIN4 Ingresso Analogico XAIN4 lout Corrente d.i uscita

XAIN5 Ingresso Analogico XAIN5 Vout Tensione di uscita

\ / vdc Tensione bus DC

Pout Potenza di uscita
Vout Tensione di uscita
Vout measured  Tensione di uscita misurata
Tout Coppia di uscita

|

La messa in scala dei riferimenti viene effettuata
attraverso i parametri del Menu Riferimenti. Per
ogni sorgente esiste un parametro per
assegnarne il valore minimo e massimo ai quali
corrisponderanno il valore di Riferimento o
Retroazione del PID minimo e massimo.

Vedi Menu Parametri PID

Riferimento P245 Min, P246 Max

Retroazione P247 Min, P248 Max

| riferimenti non necessitano di alcuna messa in
scala; sono espressi in percentuale. Solo per
utilizzo come retroazione sono disponibili le
grandezze corrente di uscita (lout), tensione di
uscita (Vout), tensione bus DC (Vdc) riferite come
fondoscala rispettivamente a:

Corrente nom. motore selezionato (Mot.1 C018)
Tensione nom. motore selezionato (Mot.1 C019)
BUS DC 1500 V.
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ESEMPIO:

Si dispone di un motore da controllare in velocita con un ingresso analogico 0 + 5 V per la regolazione di velocita in un
range di 0 + 1500 rpm e due ingressi digitali per attuare tre aumenti di velocita a step di 100rpm.

Programmazione Velocita Minima e Massima:
| parametri di velocita minima e massima del motore sono C028= 0 rpm, C029= 1800 rpm.

Impostazione Riferimento Analogico:
La programmazione di default dell'inverter prevede il riferimento analogico proveniente dall'ingresso REF (C143 = REF).
Il range di velocita regolabile dall'ingresso analogico deve essere 0 + 1500 rpm.

Con la programmazione di fabbrica nel [PAR] MENU INGRESSI PER RIFERIMENTI per l'ingresso analogico REF si ha:
P0O50 =3: 0-10 V Tipo di riferimento per I'ingresso REF

P0O51= 0V Valore Minimo dell'ingresso REF

P052 =10V Valore Massimo dell'ingresso REF

P052 rappresenta il valore di tensione di REF che realizza 1800 rpm di riferimento (C029)

Desiderando avere 1500rpm di riferimento con 5 V dovremo impostare P052 nel rispetto di questa proporzione:
(Vel.massima REF): (5 V) = (C029): (Vx)

Vx =5V x 1800 rpm / 1500 rpm =6 V

Programmando P052 = 6V avremo con 5V su REF il riferimento di 1500rpm.

Impostazione Riferimento da Ingressi Digitali:

La programmazione di default dell'inverter prevede due ingressi digitali dedicati alle multivelocita.
[CFG] MENU INGRESSI DIGITALI: C155 = MDI4; C156 = MDI5

A seconda dello stato degli ingressi digitali MDI4 e 5 avremo:

MDI4 MDI5 Multivelocita
0 0 0
1 0 1
0 1 2
1 1 3

Nel [PAR] MENU MULTIVELOCITA si devono programmare gli step nel seguente modo:

P080 = 1: Sum Speed

P081 = 100rpm Multivelocita 1
P083 = 200rpm Multivelocita 2
P085 = 300rpm Multivelocita 3

P080 — Funzione Multispeed la multivelocita selezionata viene considerata in somma al riferimento dovuto all'ingresso
analogico.
P081, P083, P085 sono gli step dovuti alla multivelocita selezionata degli ingressi digitali MDI4 e MDI5.
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8.3. Programmare l’'inverter per controllo di pressione con
PID

Di seguito si riporta la procedura di programmazione rapida per la definizione dei parametri piu utilizzati, nel caso di
applicazioni per pompe con controllo in retroazione di pressione con regolatore PID. Si suppone di disporre di un
sensore di pressione acquisito su un canale analogico dall’'inverter e di utilizzare il PID per il controllo di pressione.

Configurazione motore

A. Nel Menu Configurazione Motore:

a.l
a.2
a.3

a.4

a.b

Impostare C010 = “0: IFD (Voltage/Frequency)” se non diversamente richiesto,

Impostare C013 = “0: Torque Constant” per definire una curva V/f lineare,

Impostare i parametri C015, C016, C017, C018, C019 in base ai dati di targa del motore (fare riferimento
anche al capitolo Controllo motore di tipo “IFD”).

Impostare C028 = Orpm. Si ricorda che in controllo PID la frequenza minima & limitata da P237 e non
dovrebbe essere limitata da C028. C028 puo essere impostato diverso da zero solo se si vuole limitare la
velocitd minima in controllo di velocita.

Impostare C029 pari alla velocita di sincronismo nominale del motore (es. per limitare la frequenza a
50Hz per un motore 50Hz a 2 poli, impostare C029=3000rpm).

B. Nel Menu Rampe, configurare:

b.1

P009, P010 (tempi di accelerazione e decelerazione 1) in modo tale che le rampe di velocita non siano
“‘lente” rispetto alla dinamica di pressione richiesta. La dinamica della rampa di velocita non deve
rallentare il sistema rispetto alla dinamica di controllo richiesta dal regolatore PID di pressione; in caso
contrario, oscillazioni, cicli limite o instabilita sulla regolazione di pressione possono accadere.

C. Nel Menu Rampe, configurare:

cl

c.2

P018, P019 (tempo di accelerazione inziale, decelerazione finale). | tempi P018 e P019 vanno impostati
veloci (tempi minori di PO09/P010).

Impostare la soglia velocita rampa iniziale/finale P020. P020 pud essere impostato uguale (o superiore)
alla frequenza minima al di sotto della quale la pompa non pud lavorare per scarsa lubrificazione della
girante (es. 30Hz per pompe con frequenza nominale a 50Hz; contattare il produttore della pompa per
informazioni a riguardo) ovvero alla frequenza minima di lavoro della pompa. Ci si attende che alla
frequenza P020 la portata della pompa sia bassa o quasi nulla.

Configurazione controllo e I/O

D. Nel Menu Riferimenti configurare i canali analogici (es. AIN1) per I'acquisizione della misura di pressione dal
sensore, e I'eventuale canale per I'acquisizione del riferimento analogico (si faccia riferimento al [PAR] MENU
INGRESSI PER RIFERIMENTI per maggiori dettagli sulla configurazione degli ingressi analogici).
Se durante il funzionamento in controllo di pressione si osserva rumore elevato sulla misura utilizzata per la
retroazione del PID (vedi misure M038, M038u, ecc.), I'azione di controllo puo risultare “nervosa” e il controllo di
desaturazione non garantisce il raggiungimento stabile della minima/massima azione di controllo "PID Out
Min/PID Out Max” P237/P237. In tal caso, aumentare il valore di P059 “Constante filtro per AIN1”.

E. Nel Menu Metodo di Controllo configurare le sorgenti di origine dei comandi e dei riferimenti di velocita C140-
C146 (per maggiori dettagli si faccia riferimento al [CFG] MENU METODO DI CONTROLLO o al capitolo
Programmazione dei riferimenti).

F. Nel Menu Configurazione PID:

f.1
f.2
f.3

f.4

abilitare il regolatore PID con C291="1: Normal

configurare le sorgenti per il riferimento di pressione del PID mediante C285-C287

configurare la retroazione PID (associata all'ingresso analogico del sensore di pressione) mediante C288
(es. nel caso di sensore su AIN1, C288=2: AIN1 [5-6])

abilitare il PID per regolare la velocita della pompa con C294="1: Reference”

G. Nel Menu Ingressi Digitali eventualmente associare a C171 (MDI per disabilitazione PID) un ingresso digitale
per la commutazione fra il controllo PID (MDI associato non attivo) o del controllo in velocita (MDI attivo).

Configurazione visualizzazione

H. Per visualizzare la misura di pressione espressa con l'unita di misura “fisica” (es. in bar) sulla tastiera/display
nella Pagina di Stato o nella Pagina Keypad, configurare nel Menu Display/Keypad i parametri P266d-P266i
(unita di misura AIN1 e AIN2 preconfigurate)

I.  Nel Menu Display/Keypad configurare le unita di misura con cui visualizzare il riferimento e il feedback del PID
mediante P267/P267b (in maniera coerente con le misure di pressione su ingresso analogico).

J.  Nel Menu Parametri PID configurare il guadagno per la messa in scala delle misure PID P257 (es. se il
fondoscala del sensore di pressione & 5bar, per cui il 100% del feedback PID corrisponde a 5bar, impostare
P257=0.05).
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K. Nel Menu Display/keypad della tastiera, configurare P268-P268e per selezionare le misure M038u, MO39u da
visualizzare nella Pagina di Stato e nella Pagina Keypad. Si ricorda che le misure utente su AIN1/AIN2 M038u,
MO039u sono sempre aggiornate, anche con PID disabilitato.

Se la configurazione delle misure e della messa in scala € corretta, la misura di pressione espressa in bar (es.
MO038u se su AIN1) e il feedback del PID espresso in bar M024 devono essere uguali quando il regolatore PID
€ attivo.

L.

Configurazione PID

M. Nel Menu Parametri PID, impostare l'intervallo dell’'uscita del PID:

m.1
m.2

Impostare P236=100%, per lavorare fino alla frequenza nominale della pompa

Impostare P237 pari alla frequenza minima di lavoro della pompa. Come valore di primo tentativo, pud
essere impostato uguale a P020 (in generale, dovrebbe essere superiore o uguale a P020). Si ricorda che
la funzione di sleep €& basata sui parametri P255a-P255d e non su P237.
Ci si attende che quando la pompa lavora alla frequenza minima e la portata & nulla, la prevalenza della
pompa sia minore o uguale alla pressione minima di riferimento ammissibile. Questo € necessario per
garantire che il funzionamento in Sleep Mode lavori correttamente. Per la verifica, comandare la pompa in
controllo di velocita alla frequenza minima, chiudere (lentamente) tutte le utenze del circuito e verificare il
valore della prevalenza a regime (dal sensore di pressione mediante lettura di MO38u, M039u). Per
esempio, con un motore con frequenza nominale 50Hz e P237=60%, a 30Hz con tutte le utenze chiuse la
pressione misurata &€ 0.8bar. In tal caso, il funzionamento corretto dello Sleep Mode del PID & garantito
con riferimenti di pressione superiori a 0.8bar.

N. Taratura del regolatore con P240-P243- la taratura del guadagno proporzionale e del tempo integrale puo
essere effettuata con il regolatore PID attivo, variando il riferimento di pressione e/o la portata delle utenze,
oppure attivando e disattivando il controllo PID (alternando quindi il controllo PID con retrazione di pressione al
controllo di velocita con riferimento di velocita fisso).

O. Sleep Mode: | parametri P255a-P255d possono essere tarati effettuando due test, uno con riferimento di
pressione alto (uguale o prossimo alla massima pressione di lavoro ammissibile), uno con riferimento basso
(uguale o prossimo la minima pressione di lavoro ammissibile), e portata nel circuito nulla.

Per una corretta taratura, deve valere la relazione: P237<P255c<P255d<P236.

La procedura di test € la seguente:

0.1l

0.2

0.3

0.4

0.5

0.6

Con controllo PID attivo, impostare il riferimento di pressione PID Ref “alto” (tale valore verra assegnato a
P255a)

Avviare l'inverter con portata nel circuito, attendere che il sistema lavori in una condizione stabile a regime
e che la pressione raggiunga il riferimento di pressione

Chiudere lentamente le utenze fino ad avere portata nulla, attendere che la pressione misurata raggiunga
stabilmente la pressione di riferimento. Leggere il valore dell’'uscita del regolatore PID M022

Impostare in P255c un valore superiore all’'uscita del regolatore PID M022. Impostare in P255a il valore del
riferimento di pressione “alto”

Ripetere lo stesso test con la pressione di riferimento PID Ref “bassa” (da impostare successivamente in
P255b) per la taratura di P255d (superiore al valore di regime di M022).

Dopo aver tarato i parametri, impostare P255 non nullo per abilitare lo Sleep Mode. Il ritardo per
I'attivazione dello Sleep Mode P255 va impostato sufficientemente elevato per evitare arresti spuri durante i
transitori dovuti alla variazione del riferimento e/o a variazione della portata delle utenze, ma non troppo
elevato per non ritardare I'arresto della pompa in caso di assenza di portata.

P. Wake-up (parametri P237a/P237b).

p.1
p.2

p.3

Con riferimento di pressione variabile, impostare P237a=Errore>P237b

e P237b come errore ammissibile per il wake-up (es. 1-2%). Se troppo elevato, viene ritardata la
riattivazione dell’inverter, mentre il regolatore PID continua a integrare I'errore, per cui alla partenza la
frequenza di uscita potrebbe essere elevata e si potrebbero generare sovraelongazioni di pressione.
Effettuare alcune prove con riferimento di pressione variabile fra il valore minimo e massimo, per
verificare che la disabilitazione e I'attivazione del regolatore PID siano regolari (es. disattivazione non
troppo ritardata, assenza di arresti e ripartenze immediate). La soglia dinamica di sleep M025 calcolata in
funzione del riferimento del PID M023 deve essere maggiore dell'uscita del PID a regime M022 in tutto
I'intervallo di variazione del riferimento, quando la portata € nulla, per un corretto intervento della modalita
di sleep. Siricorda che la modalita di sleep & attivata se I'uscita del PID M022 rimane inferiore a M025 per
il tempo P255 e contemporaneamente la condizione di wake-up non é soddisfatta (nel caso di wake-up
disabilitato (P237a=Disable), la modalita di sleep € attivabile solo se l'uscita del PID M022 & uguale alla
PID out min P237.
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9. MENU START UP

9.1. Descrizione

E possibile facilitare la messa in servizio dellinverter abilitando il Ment Start Up, menu guidato per la programmazione
dei principali parametri di gestione motore e PID.
| parametri presenti in tale Menu sono gli stessi descritti nel capitolo PROCEDURA DI PRIMO AVVIAMENTO.

Tale Menu ¢ presente alla prima accensione dell'inverter. Inoltre puo essere riabilitato, se necessario, in qualunque altro
momento premendo il pulsante “START-UP” della tastiera/display o settando il parametro P265 in modalita “Start Up”
(vedi [PAR] MENU DISPLAY/KEYPAD) e riaccendendo l'inverter.

Il Menu Start Up si presenta con la seguente pagina d’apertura:

[ | DP ] IR1'S BLUE
MENU START-UP
Prem.i ENTER
per iniziare

ed alla pressione del tasto ENTER I'utente entrera nel menu wizard.

Prima della parametrizzazione dei parametri di controllo I'utente dovra scegliere la lingua da utilizzare:

P263 Lingua

macicdcieleeeCCCYCCYCYCYC)

Una volta eseguita la scelta, si entra nel menu vero e proprio. Di seguito sono elencati i parametri presenti:

Parametro Significato Visibilita
C013 Tipo di curva V/f del motore [solo se IFD attivo]
C015 Frequenza nominale del motore
C016 Giri al minuto nominali del motore
Cco017 Potenza nominale del motore
C018 Corrente nominale motore
C019 Tensione nominale del motore
C028 Velocita minima motore
C029 Velocita massima motore
P0O09 Tempo rampa di accelerazione
PO10 Tempo rampa di decelerazione
P018 Tempo di accelerazione iniziale
P0O19 Tempo di accelerazione finale
P020 Soglia di velocita per rampa iniziale e finale
C043 Limite di corrente in accelerazione [solo se IFD attivo]
C044 Limite di corrente a regime [solo se IFD attivo]
C045 Limite di corrente in decelerazione [solo se IFD attivo]
C265 Modalita prot. termica per il motore
C267 Costante di tempo termica motore [solo se prot. attiva]
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Dopo aver settato I'ultimo parametro e scorrendo in avanti col cursore apparira la seguente pagina:

Premi freccia SU
per uscire
freccia GI1U

per continuare

Alla pressione del tasto A l'utente uscira dal menu di Start Up e la schermata si portera alla pagina di default del
sistema.
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10. PROCEDURA DI PRIMO AVVIAMENTO

Per le connessioni dei segnali e della potenza dell'inverter fare riferimento alla Guida all'Installazione.
Per il settaggio dei parametri fare riferimento al MENU START UP.

10.1. Controllo motore di tipo “IFD”

Linverter IRIS BLUE viene consegnato configurato con controllo motore IFD (C010). In questa modalita funzionale &
possibile effettuare la prima messa in marcia. Le funzioni dei morsetti indicate in questo paragrafo sono quelle di default.

Riferirsi, in ogni caso, alla Guida all'Installazione.

1) Collegamento: Per linstallazione rispettare le raccomandazioni espresse nei capitoli “Avvertenze importanti” e
“Installazione” della Guida all’'Installazione.

2) Accensione: Alimentare l'inverter lasciando aperto il collegamento degli ingressi ENABLE-A ed ENABLE-B in
modo da mantenere il motore fermo; verificare 'accensione del display/tastiera.

3) Impostazione La messa in servizio dellinverter & facilitata utilizzando il MENU START UP, menu guidato per
parametri: la programmazione dei principali parametri di gestione motore.

Una volta entrati in tale menu impostare:

1. idatiditarga del motore attraverso:
C015 (fmotl) frequenza nominale
C016 (rpmnom1) numero di giri nominali
C017 (Pmotl) potenza nominale
C018 (Imotl) corrente nominale

e CO019 (Vmotl) tensione nominale

il tipo di curva V/f del motore con C013.

4) Autotaratura (a Nel caso di controllo motore di tipo “IFD” senza compensazione di scorrimento attivo
motore fermo): (C039=0%) non €& necessario eseguire l'autotaratura, mentre se la compensazione di
scorrimento € attiva, & consigliato eseguirla per il calcolo della resistenza statorica C022.

| passi da eseguire per la procedura di autotaratura sono i seguenti:

Coi comandi ENABLE-A ed ENABLE-B aperti accedere al [CFG] MENU AUTOTARATURA e
settare 1073=[1: Motor Tune] e 1074=[0: Motor Params]. Usare il tasto ESC per confermare i
cambiamenti.

Chiudere i comandi ENABLE-A ed ENABLE-B ed attendere il termine della taratura segnalato
sul display dal Warning “W32 Aprire Enable”. A questo punto l'inverter ha calcolato e salvato il
valore di C022 (resistenza statorica).

Se durante la taratura si verifica I'allarme “A097 Cavi Motore KO” controllare il collegamento del
motore. Se viene segnalato “A065 Autotune KO” l'autotaratura ¢ stata interrotta dall’apertura dei
comandi ENABLE-A ed ENABLE-B prima che fosse terminata. In questi casi, dopo aver
controllato le cause d’allarme, resettare l'inverter attivando I'ingresso impostato come RESET (il
default € MDI3) oppure premendo il tasto RESET del display/tastiera e ripetere la procedura di

autotaratura.
5) Sovraccarico: Impostare la corrente massima desiderata in sovraccarico coi parametri C043, C044 e C045.
6) Avviamento: Attivare gli ingressi ENABLE-A (morsetto 15), ENABLE-B (morsetto S) e START (morsetto 14)

e inviare un riferimento di velocita: si accenderanno i LED RUN e REF sulla tastiera e il motore
si avviera. Verificare se il motore ruota nel verso desiderato; in caso contrario programmare il
parametro C014 (rotazione fasi) = [1:Yes] oppure scambiare tra loro due fasi del motore dopo
aver aperto i morsetti ENABLE-A, ENABLE-B e START, disalimentato I'inverter e atteso almeno
20 minuti.
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7) Inconvenienti:

8) Successive
variazioni di
parametri:

9) Reset:
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Se non si sono registrati inconvenienti passare al punto 8); in caso contrario controllare i
collegamenti verificando [I'effettiva presenza delle tensioni di alimentazione, del circuito
intermedio in continua e la presenza del riferimento in ingresso, sfruttando anche eventuali
indicazioni di allarme del display. Nel [MEA] MENU MISURE ¢ possibile leggere, oltre ad altre
grandezze: la velocita di riferimento (M000), la tensione di alimentazione della sezione di
comando (M030), la tensione del circuito intermedio in continua (M029), lo stato dei morsetti di
comando (M033). Verificare la congruenza di queste indicazioni con le misure effettuate.

Si tenga presente che con il parametro PO0O3 = solo stand-by (condizione per modificare i
parametri C) & possibile variare i parametri Cxxx del menu CONFIGURATION solo con
inverter DISABILITATO oppure in STOP; mentre se P003 = Stand-by + Fluxing € possibile
modificarli anche con inverter abilitato e motore fermo.

Se nel corso delle operazioni si manifesta un allarme, individuare la causa che lo ha generato,
quindi resettare l'inverter attivando I'ingresso impostato come RESET (il default € MDI3) oppure
premendo il tasto RESET sul display/tastiera.

In modalita di controllo tipo IFD I'unico tipo di riferimento impostabile € quello di velocita.

Gli ingressi ENABLE-A ed ENABLE-B sono associati alla funzione STO. Nel caso in cui si
intenda sfruttare questa funzione di sicurezza, la modalitd di comando e il circuito di
comando di questi segnali deve essere realizzato in accordo alle prescrizioni del manuale
Funzione Safe Torque Off - Manuale Applicativo.

Tale manuale riporta anche una precisa procedura di validazione della configurazione di
comando della funzione STO che deve essere effettuata al primo avviamento ed anche
periodicamente ad intervalli annuali.
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10.2. Controllo motore di tipo “VTC”

1) Collegamento:

2) Accensione:

3) Impostazione
parametri:

4) Impostazione della
corrente a vuoto
C021

5) Autotaratura
parametri motore (a
motore fermo)

Per l'installazione rispettare le raccomandazioni espresse nei capitoli “Avvertenze importanti” e
“Installazione” della Guida all’Installazione.

Alimentare l'inverter lasciando aperto il collegamento degli ingressi ENABLE-A ed ENABLE-B in
modo da mantenere il motore fermo; verificare 'accensione del display/tastiera.

La messa in servizio dellinverter viene effettuata impostando i seguenti parametri nel “MENU
CONFIGURAZIONE MOTORE”:

Una volta entrati in tale menu impostare:
1. [T'Algoritmo di Controllo come VTC (Vector Torque Control) con C010;
2. idati di targa del motore attraverso:
e CO015 (fmotl) frequenza nominale
C016 (rpmnom1) numero di giri nominali
C017 (Pmotl) potenza nominale
C018 (Imotl) corrente nominale
C019 (Vmotl) tensione nominale
C029 (Speedmax1) velocita massima desiderata.

Se la corrente a vuoto del motore & nota, impostare C021 (lo) con il valore di lo espresso in
percentuale rispetto alla corrente nominale del motore.

Nel caso in cui questa non sia nota, ma il motore € in grado di ruotare liberamente senza carico,
avviare il motore in IFD alla velocitd nominale, leggere nel Menu Misure Motore il valore di
corrente rilevato dall'inverter M026 ed utilizzarlo come valore di primo tentativo per lo, per
esempio se la corrente nominale &€ C018 = 133A e M026 = 36A, impostare C021= 36/133=27%.

NOTA Nel caso in cui il motore debba lavorare ad una velocitd superiore a quella nominale
(funzionamento in deflussaggio) rilevare comunque il valore di corrente a vuoto alla velocita
nominale.

Infine, se la corrente a vuoto non € nota e non si € in condizioni di far avviare il motore senza
carico, si puo utilizzare il valore lo di primo tentativo automaticamente calcolato dall'inverter
durante la taratura descritta al punto 5).

NOTA Ogpni volta che viene eseguita la taratura descritta al punto 5) con il parametro di corrente
a vuoto C021 (lo) = O I'inverter provvedera automaticamente ad inserirvi un valore in funzione
dei dati di targa del motore.

Impostare I’Algoritmo di Controllo come VTC (Vector Torque Control) con C010.

Coi comandi ENABLE-A ed ENABLE-B aperti accedere al [CFG] MENU AUTOTARATURA e
settare 1073=[1: Motor Tune] e 1074=[0: Motor Params]. Usare il tasto ESC per confermare i
cambiamenti.

Chiudere i comandi ENABLE-A ed ENABLE-B ed attendere il termine della taratura segnalato
sul display dal Warning “W32 Aprire Enable”.

A questo punto l'inverter ha calcolato e salvato i seguenti parametri:

- C022 (resistenza statorica) mediante misure sul motore

- €023 (induttanza di dispersione) mediante misure sul motore

- Se C021=0, in base ai dati di targa del motore viene calcolato un valore di primo
tentativo della corrente a vuoto C021

- €024 (induttanza mutua)

- Se C025=0, in base ai dati di targa del motore viene calcolato un valore di primo
tentativo della costante di tempo rotorica C025

Se durante la taratura si verifica I'allarme “A097 Cavi Motore KO” controllare il collegamento del
motore. Se viene segnalato “A065 Autotune KO” I'autotaratura & stata interrotta dall’apertura dei
comandi ENABLE-A ed ENABLE-B prima che fosse terminata. In questi casi, dopo aver
controllato le cause d’allarme, resettare I'inverter attivando 'ingresso impostato come RESET (il
default € MDI3) oppure premendo il tasto RESET del display/tastiera e ripetere la procedura di
autotaratura.

Se il motore € libero di ruotare senza carico, effettuare I'autotaratura della costante di tempo
rotorica e dell'anello di corrente del regolatore VTC secondo la procedura descritta al passo 6a);
in caso contrario, effettuare la taratura secondo la procedura del passo 6b) (in entrambi i casi la
costante di tempo rotorica C025 viene calcolata in base a misure sul motore).

43/473



IRIS BLUE

6a) Autotaratura
costante di tempo
rotorica e anello di
corrente (arotore
libero)

6b) Autotaratura
costante di tempo
rotorica e anello di
corrente (a motore
fermo)

7) Sovraccarico:

8) Avviamento:

9) Taratura
regolatore di
velocita:
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ATTENZIONE: per questa autotaratura il motore deve essere libero di ruotare senza alcun
carico applicato. Durante l'autotaratura, in una prima fase a rotore fermo viene applicata
corrente al motore, poi il motore viene portato in rotazione fino a una velocita pari a circa il 90%
della velocita nominale.

GUIDA ALLA
PROGRAMMAZIONE

Se il motore & libero di ruotare senza carico, coi comandi ENABLE-A ed ENABLE-B aperti
accedere al [CFG] MENU AUTOTARATURA e settare 1073= [1: Motor Tune] e 1074= [2: Control
YES rot]. Usare il tasto ESC per confermare i cambiamenti.

Chiudere i comandi ENABLE-A ed ENABLE-B ed attendere il termine della taratura segnalato
sul display dal Warning “W32 Aprire Enable”.

Al termine della procedura, il sistema avra calcolato i seguenti parametri:
- €025 (costante di tempo rotorica) mediante misure sul motore
- P175t (guadagno proporzionale del controllo di corrente) e P175u (tempo integrale del
controllo di corrente) mediante misure sul motore.

Se durante la taratura si verifica I'allarme “A065 Autotune KO” I'autotaratura € stata interrotta
dallapertura dei comandi ENABLE-A ed ENABLE-B prima che fosse terminata oppure
I'algoritmo di autotaratura non € riuscito a convergere entro il tempo stabilito. In questi casi
resettare l'inverter attivando l'ingresso impostato come RESET (il default € MDI3) oppure
premendo il tasto RESET del modulo tastiera/display e ripetere la procedura di autotaratura.

NOTA: nel caso in cui la taratura non sia stata interrotta da una intempestiva apertura dei
segnali ENABLE-A ed ENABLE-B, abbassare del 5% il valore di corrente a vuoto C021 prima
di ripetere la procedura.

Se il motore non € libero di ruotare senza carico, € comunque possibile stimare la costante di
tempo rotorica mediante procedura di autotaratura, per cui viene effettuata una taratura analoga
a quella del punto 6a), ma senza portare in rotazione il motore.

Coi comandi ENABLE-A ed ENABLE-B aperti accedere al [CFG] MENU AUTOTARATURA e
settare 1073= [1: Motor Tune] e 1074= [1: Control NO rot]. Usare il tasto ESC per confermare i
cambiamenti. Chiudere i comandi ENABLE-A ed ENABLE-B ed attendere il termine della
taratura segnalato sul display dal Warning “W32 Aprire Enable”.

Al termine della procedura, il sistema avra calcolato i seguenti parametri:
- €025 (costante di tempo rotorica) mediante misure sul motore
- P175t1 (guadagno proporzionale del controllo di corrente) e P175ul (tempo integrale
del controllo di corrente) mediante misure sul motore.

Se durante la taratura si verifica I'allarme “A065 Autotune KO” l'autotaratura & stata interrotta
dallapertura dei comandi ENABLE-A ed ENABLE-B prima che fosse terminata oppure
I'algoritmo di autotaratura non é riuscito a convergere entro il tempo stabilito. In questi casi
resettare l'inverter attivando lingresso impostato come RESET (il default € MDI3) oppure
premendo il tasto RESET del modulo tastiera/display e ripetere la procedura di autotaratura.

Impostare i parametri C048 e C049 del [CFG] MENU LIMITAZIONI che rappresenta
la limitazione alla coppia che si vuole erogare espressa in percentuale della coppia
nominale del motore.

Attivare gli ingressi ENABLE-A (morsetto 15), ENABLE-B (morsetto S) e START (morsetto 14)
e inviare un riferimento di velocita: si accenderanno i LED RUN e REF sulla tastiera e il motore
si avviera. Verificare se il motore ruota nel verso desiderato; in caso contrario programmare il
parametro C014 (rotazione fasi) = [1:Yes] oppure scambiare tra loro due fasi del motore dopo
aver aperto i morsetti ENABLE-A, ENABLE-B e START, disalimentato I'inverter e atteso almeno
20 minuti.

Nel caso in cui il sistema presentasse una sovraelongazione troppo elevata al raggiungimento
del setpoint di velocita o risultasse instabile (marcia irregolare del motore) occorre agire sui
parametri relativi all’anello di velocita ((PAR] MENU ANELLO VELOCITA E BILANCIAMENTO
CORRENTI). Per effettuare la taratura conviene partire impostando i due parametri del tempo
integrale (P125, P126) come [Disabled] e bassi valori di guadagno proporzionale (P128, P129),
quindi, mantenendo uguali P128 e P129, aumentarli fino a quando si verifica una
sovraelongazione al raggiungimento del setpoint. Ora abbassare P128 e P129 circa del 30%
poi, partendo da elevati valori di tempo integrale P125 e P126, diminuirli entrambi
(mantenendoli uguali) fino ad ottenere una risposta ad un gradino di setpoint accettabile.
Verificare che a regime la rotazione del motore sia regolare.
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Se non si sono registrati inconvenienti passare al punto 11); in caso contrario controllare i
collegamenti verificando I'effettiva presenza delle tensioni di alimentazione, del circuito
intermedio in continua e la presenza del riferimento in ingresso, sfruttando anche eventuali
indicazioni di allarme del display. Nel [MEA] MENU MISURE & possibile leggere, oltre ad altre
grandezze, la velocita di riferimento (M00O), la velocita di riferimento gia elaborata dalle rampe
(M002), la tensione di alimentazione della sezione di comando (M030), la tensione del circuito
intermedio in continua (M029), lo stato dei morsetti di comando (M033); verificare la congruenza
di queste indicazioni con le misure effettuate.

IRIS BLUE

Nel caso in cui le prestazioni del controllo non siano soddisfacenti, si suggerisce di verificare

che le seguenti misure siano coerenti con il funzionamento atteso del motore:
- velocita stimata M004, rispetto all’ uscita rampa di velocita M002,

- frequenza di uscita M0O06,

- coppia prodotta M012 e coppia richiesta M011,

- corrente di uscita M026,
- tensione di uscita M027.

Procedere nel seguente modo:

Problema

Intervento

Generazione di coppia
insufficiente o imprecisa a
bassa velocita

Aumentare il boost di flusso a bassa frequenza P175h1 e
modificare l'intervallo di frequenza in cui interviene il boost,
mediante i parametri P175i e P175j. Si noti che la corrente di
magnetizzazione a bassa frequenza con boost di corrente
attivo é pari alla corrente a vuoto C021 aumentata di P175h
(per esempio se C021=27% e P175h=30%, la corrente di
magnetizzazione & 27%x1.3=35.1%). Fino alla frequenza
P175i la corrente di magnetizzazione € C021 x (1+P175h), a
frequenza superiore a P175j1 la corrente di magnetizzazione e
C021, a frequenza intermedie la corrente € secondo un
raccordo lineare. Valori troppo elevati di corrente di
magnetizzazione possono comportare saturazione del flusso
del motore, riduzione dell’efficienza a causa della maggiore
corrente a vuoto, imprecisa regolazione di coppia o instabilita
del controllore. Si suggerisce di utilizzare P175] al massimo
fino al 50% della frequenza nominale e impostare P175i in
modo da avere un raccordo sufficientemente regolare (per
esempio P175i pari alla meta di P175j). Nel caso di errata
taratura di P175i e P175j e possibile che la regolazione di
coppia sia irregolare o si presentino oscillazioni di corrente.

Generazione di coppia
insufficiente a alta velocita

Nel caso in cui il motore non sia in grado di erogare elevata
coppia ad alta velocita (prossima alla nominale o in
deflussaggio) o richieda eccessiva corrente rispetto a quanto
atteso, e possibile modificare la costante di tempo rotorica
C025.

Generazione di coppia
insufficiente a bassa
velocita o in rigenerazione

Modificare i parametri di compensazione della distorsione di
corrente in controllo VTC P175a, P175b, P175c. In prima
istanza modificare la compensazione della distorsione di
corrente P175b, poi la ripartizione della compensazione fra
corrente positiva e negativa P175c.

Per valori di P175b elevati, aumentare anche la soglia di
raccordo P175a. Se il parametro P175b € troppo elevato o
P175a e troppo basso, e possibile che il rotore oscilli 0 non sia
possibile mantenere il rotore fermo anche a vuoto (senza
carico), in tal caso diminuire i valori.

Tensione di uscita bassa o
coppia insufficiente in
deflussaggio

Aumentare la velocita di inizio deflussaggio C030 fino a 200%.
In controllo VTC, in deflussaggio I'ampiezza del flusso viene
regolata automaticamente in modo tale da garantire la
regolazione della velocita richiesta con la massima tensione
compatibile con la tensione nominale del motore e la tensione
DC disponibile.
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Coppia richiesta (misura
MO011) diversa dalla coppia
generata (misura M012)

In certe applicazioni € richiesto che la coppia generata sia il
pit vicina possibile alla coppia richiesta; questo perché la
limitazione di coppia (parametri C047 e C048) agisce sulla
coppia richiesta, ed e quindi importante che la coppia
effettivamente erogata sia correttamente limitata.

Per ottenere cio, occorre:

Verificare M011 e M012 nelle condizioni di lavoro normali
del motore e, in ogni caso, ad almeno il 75% della velocita
nominale e ad almeno il 75% del carico nominale. Se il
motore deve lavorare in condizioni di deflussaggio
(velocita superiore a quella nominale) occorre verificare
anche in tale condizione.

Se M011>M012, aumentare via via C023 a step di circa
10%.

Se M011<MO012, diminuire via via C023 a step di circa
10%.

Nel caso in cui, aumentando C023, si verifichino difficolta
in fase di partenza, occorre diminuire via via C024 a step
di circa 10% e trovare un nuovo valore di C023 che renda
uguali M011 e M012.

Si tenga presente che con il parametro PO03 = solo stand-by (condizione per modificare i
parametri Cxxx) € possibile variare i parametri Cxxx solo con l'inverter DISABILITATO oppure
in STOP; mentre se PO03 = Stand-by + Fluxing & possibile modificarli anche con inverter

abilitato e motore fermo.

Ogni qualvolta si desideri variare uno o piu parametri, ricordare che deve essere inserito il

codice in P00O.

Se nel corso delle operazioni si manifesta un allarme, individuare la causa che lo ha generato,
quindi resettare l'inverter attivando I'ingresso impostato come RESET (il default & MDI3) oppure
premendo il tasto RESET sul modulo tastiera/display.

Gli ingressi ENABLE-A ed ENABLE-B sono associati alla funzione STO. Nel caso in cui si
intenda sfruttare questa funzione di sicurezza, la modalitd di comando e il circuito di
comando di questi segnali deve essere realizzato in accordo alle prescrizioni del manuale
Funzione Safe Torque Off - Manuale Applicativo.

Tale manuale riporta anche una precisa procedura di validazione della configurazione di
comando della funzione STO che deve essere effettuata al primo avviamento ed anche
periodicamente ad intervalli annuali.
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11. [MEA] MENU MISURE
11.1. Descrizione

Il Menu Misure contiene l'insieme delle grandezze misurate dall’inverter rese disponibili all’utente.
Nel modulo tastiera/display I'insieme delle misure € diviso in sottogruppi accorpati per tipologia di misura.

| sottogruppi di misure disponibili sono:

Menu Misure Motore

Contiene le misure delle velocita di riferimento a regime, di riferimento attuale e la velocita del motore espresse in rpm; la
frequenza di uscita dell'inverter; la coppia richiesta e quella attuata dal motore, espresse sia in Nm che in percentuale
della coppia nominale del motore selezionato; il riferimento di flusso, le misure delle grandezze elettriche misurate
dall'inverter lato rete, Bus-DC ed uscita.

Menu Misure Idrauliche
Contiene le misure specifiche per applicazioni in ambito idraulico (segnalazione di marcia a secco, perdita di pressione).

Menu Regolatore PID
Contiene le misure riguardanti il regolatore PID dell'inverter.

Menu Ingressi Digitali
Contiene le misure dello stato degli ingressi digitali dell'inverter e l'indicazione delle funzioni programmate sugli ingressi
digitali dell'inverter.

Menu Riferimenti
Contiene le misure dei riferimenti: analogici, dell'ingresso in frequenza e i riferimenti di velocita/coppia o
riferimento/retroazione del PID provenienti da seriale o da bus di campo.

Menu Uscite
Contiene la misura dello stato delle uscite digitali, analogiche e in frequenza dell'inverter.

Menu Temperature da PT100
Contiene le misure di temperatura rilevate sui primi quattro canali analogici della scheda di espansione I/O ES847 (solo
con scheda presente).

Menu Autodiagnostica
Contiene le misure di temperatura, i contatori delle ore di funzionamento, I'allarme attivo e I'indicazione dello stato
dell'inverter.

Menu Misure Data Logger
Contiene lo stato delle connessioni supportate dalla scheda Data Logger ES851 (Seriali, Ethernet e modem) (solo con
scheda presente).

Menu Programmazione Ingressi Digitali
Contiene l'indicazione delle funzioni assegnate agli ingressi digitali.

Menu Storico Allarmi
Contiene i record degli ultimi otto allarmi intervenuti con la relativa lista di misure rilevate al momento in cui l'allarme &
stato generato.

Menu Storico Misure allo Spegnimento
Contiene le misure di alcune grandezze rilevate al momento dello spegnimento dell’inverter.

Menu Misure Multimotore

Contiene le misure specifiche per il funzionamento in modalita Multimotore (motori disponibili, in funzionamento,
riferimenti ai motori, stato della comunicazione seriale, potenza richiesta all’impianto, ecc.).

E attivo solo in modalita Multimotore.

Menu Tempi di Lavoro Motori

In questo menu sono visualizzati i tempi di lavoro dei motori calcolati dall'inverter in base ai cicli di lavoro comandati, nel
funzionamento in modalita Multimotore.

E attivo solo in modalita Multimotore.
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11.2. Menu Misure Motore

Questo menu contiene le misure di velocita, coppia e delle grandezze elettriche misurate dall’'inverter lato rete, Bus-DC,
ed uscita.

MO000-1 Riferimento di velocita a regime

+32000.99 rpm

Nota: l'effettivo range di questa misura dipende dal motore selezionato
poiché e determinato dal valore programmato nei parametri di velocita
minima e massima del motore (C028—C029).

Active Attiva solo se il motore selezionato utilizza un riferimento di velocita.

+ 32000(parte intera)
+ 99(parte decimale)

Range

Address 1650 (parte intera) 1651 (parte decimale)

E la misura del riferimento di velocita che verra raggiunto a regime dal motore, dopo il tempo di rampa
programmato.

Function

M002-3 Riferimento di velocita dopo le rampe

+32000.99 rpm

Nota: l'effettivo range di questa misura dipende dal motore selezionato
poiché & determinato dal valore programmato nei parametri di velocita
minima e massima del motore (C028—C029).

Active Attiva solo se il motore selezionato utilizza un riferimento di velocita.

+ 32000(parte intera)
+ 99(parte decimale)

Range

Address 1652 (parte intera) 1653 (parte decimale)

Function E la misura del riferimento di velocita elaborata in base al tempo di rampa.

MO004-5 Velocita del motore

+ 32000(parte intera)
+ 99(parte decimale)

Range +32000.99 rpm

Active Sempre attiva.

Address 1654 (parte intera) 1655 (parte decimale)

Function E la misura di velocita del motore.

MOO06 Frequenza di uscita inverter
Range + 10000 + 1000.0 Hz (vedi Tabella 68)
Active Sempre attiva.

Address 1656

Function E la misura della frequenza della tensione prodotta in uscita dall'inverter.

MO08 Richiesta di coppia (Nm)

+ 32000 Nm
Nota: I'effettivo range della misura dipende dalla coppia nominale e dai valori
Range + 32000 limite di coppia impostati per il motore
Limiti con controllo di coppia: Limiti con controllo di velocita:
C047-C048 C048-C049
Active Attiva solo per il controllo VTC

Address 1658

Con controllo di velocita: & la coppia richiesta dal regolatore di velocita del controllo utilizzato.
Function Con controllo di coppia: & il riferimento di coppia elaborata in base al tempo di rampa di coppia
programmato.
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MO009 Coppia generata dal motore (Nm)

Range + 32000 + 32000
Active Attiva solo per il controllo VTC

Address 1659

Function E la stima della coppia attuata dal motore.

MO11 Richiesta di coppia (%)

+ 500 %
Nota: I'effettivo range della misura dipende dai valori limite di coppia impostati
Range + 500 per il motore
Limiti con controllo di coppia: Limiti con controllo di velocita:
C047-C048 C048-C049
Active Attiva solo per il controllo VTC

Address 1661

Con controllo di velocita: € la coppia richiesta dal regolatore di velocita del controllo utilizzato espressa
in percentuale della coppia nominale del motore.

Con controllo di coppia: € il riferimento di coppia elaborata in base al tempo di rampa di coppia
programmato espressa in percentuale della coppia nominale del motore.

Function

MO012 Coppia generata dal motore (%)
Range + 500 + 500
Active Attiva solo per il controllo VTC

Address 1662

E la stima della coppia attuata dal motore espressa in percentuale della coppia nominale del motore
selezionato.

Function

MO017 Riferimento di flusso
Range 0+ 500 0 +5.00 Wb
Active Attiva solo per il controllo VTC

Address 1667

Function E il riferimento di flusso richiesto al motore espresso in Weber (Wb).

M026 Corrente di uscita

0+6553.5A

Range 0+ 65535 Nota: il range effettivo dipende dalla taglia dell’'inverter.

Active Sempre attiva.

Address 1676

Function E la misura del valore efficace della corrente d’uscita.

MO026a Capacita termica del motore

Range 0+ 1000 0.0 + 100.0%

Active Sempre attiva.

Address 1728

E la misura del livello di riscaldamento raggiunto dal motore.

Indica il valore attuale di riscaldamento secondo la curva |2t impostata nel [CFG] MENU PROTEZIONE
TERMICA DEL MOTORE.

Tale valore & espresso in percentuale del valore asintotico raggiungibile.

Function
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MO027 Tensione di uscita

0+ 65535V

REMEE 0+ 65535 Nota: il range effettivo dipende dalla classe di tensione dell'inverter.

Active Sempre attiva.

Address 1677

Function E la misura del valore efficace della tensione d’uscita.

MO027a Fattore di potenza (cosfi)
Range 0 + 1000 0.000 + 1.000
Active Sempre attiva.

Address 1742

Function E la misura del fattore di potenza d’uscita.

M028 Potenza di uscita

—-3276.8 + +3276.7 kW
Nota: il range effettivo dipende dalla taglia dell’inverter.

Range -32768 + +32767

Active Sempre attiva.

Address 1678

E la misura della potenza attiva erogata dallinverter.

Aol Un valore negativo indica potenza entrante (il motore sta rigenerando energia).

MO0O28a Energia consumata
Range 0 + 1000000000 0 + 10000000.00 kWh
Active Sempre attiva.

Address 1723-1724 (LSWord, MSWord)

E il contatore della energia consumata dall'inverter.

A La misura € un valore espresso in 32bit suddivisi in due Word: parte bassa e parte alta.

M029 Tensione del Bus-DC
Range 0+ 1400 0+1400V
Active Sempre attiva.

Address 1679

Function E la misura della tensione del circuito intermedio in corrente continua dell’'inverter.

MO30 Tensione di rete
Range 0 + 1000 0 + 1000 V
Active Sempre attiva.

Address 1680

Function E la misura del valore efficace della tensione di alimentazione dell’inverter.
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11.3. Menu Misure Idrauliche

In questo menu sono contenute le misure specifiche per applicazioni in ambito idraulico.

M700 Uscite digitali H20
Range Misura gestita a bit Vedi Tabella 1

Active Sempre attiva.

Address 1561

Stato delle misure idrauliche digitali
Function - “Dry-run” & attivo se ¢ stata rilevata la condizione di marcia a secco
- “Pressure-loss” & attivo se ¢ stata rilevata la condizione di perdita di pressione.

Tabella 1: Codifica della Misura M700

Bit n°. Ingresso Digitale Bit n°. Ingresso Digitale
0 Dry-run 1 Pressure loss
M701 Soglia marcia a secco

0.00kW-320.00kW o 0.00-1.00
Nota: I'effettivo range della misura e l'unitd di misura dipendono dal tipo di
grandezza per il rilevamento della marcia a secco programmato in P710

Range +32000

Active Sempre attiva.
Address 1562

E la misura della soglia per il rilevamento della marcia a secco. In base alla modalita di rilevamento
della marcia a secco programmata con P710 (potenza elettrica o fattore di potenza), M701
Function rappresenta la soglia della grandezza al di sotto della quale la pompa viene considerata nel
funzionamento a secco. M701 viene calcolata mediante interpolazione lineare in funzione della
frequenza elettrica, in base ai parametri P710a-P710d e P711.
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11.4. Menu Regolatore PID

In questo menu sono contenute le misure riguardanti le grandezze d’ingresso e uscita del regolatore PID interno.

MO018 Riferimento del PID a regime (%)

+100.00 %
Nota: I'effettivo range della misura dipende dai valori massimo e minimo del
riferimento del PID programmati nei parametri P245-P246

Range +10000

Active Sempre attiva.

Address 1668

E la misura del riferimento del PID espressa in percentuale. Per la messa in scala fare riferimento ai

SUREIE 15 AR] MENU PARAMETRI PID e [CFG] MENU CONFIGURAZIONE PID.

MO18a Riferimento del PID2 a regime (%)

+100.00 %
Nota: I'effettivo range della misura dipende dal valore massimo e minimo del
riferimento PID2 programmato nei parametri P445—-P446

Range +10000

Active Se abilitato da C291a
Address 1731

E la misura del riferimento selezionato con C286 per il PID2 0 per la modalita 2-zone espressa in
Function percentuale. Per la messa in scala fare riferimento ai [PAR] MENU PARAMETRI PID2 e [CFG] MENU
CONFIGURAZIONE PID.

MO019 Riferimento del PID dopo le rampe (%)

+100.00 %
Nota: I'effettivo range della misura dipende dai valori massimo e minimo del
riferimento del PID programmati nei parametri P245-P246

Range +10000

Active Sempre attiva.

Address 1669

E la misura del riferimento del PID attuale dopo le rampe espressa in percentuale. Per la messa in

SUREIEES o ala fare riferimento ai [PAR] MENU PARAMETRI PID e [CFG] MENU CONFIGURAZIONE PID.

M019a Riferimento del PID2 dopo le rampe (%)

+100.00 %
Nota: I'effettivo range della misura dipende dai valori massimo e minimo del
riferimento del PID2 programmati nei parametri P445-P446

Range +10000

Active Se abilitata da C291a
Address 1732

E la misura del riferimento attuale dopo le rampe selezionato con C286 per il PID2 o per la modalita 2-
Function zone espressa in percentuale. Per la messa in scala fare riferimento ai [PAR] MENU PARAMETRI
PID2 e [CFG] MENU CONFIGURAZIONE PID.
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M020 Retroazione del PID (%)

+100.00 %
Nota: I'effettivo range della misura dipende dai valori massimo e minimo della
retroazione del PID programmati nei parametri P247—P248

Range +10000

Active Sempre attiva.

Address 1670

E la misura della retroazione del PID espressa in percentuale. Per la messa in scala fare riferimento ai

USRS (D AR] MENU PARAMETRI PID e [CFG] MENU CONFIGURAZIONE PID.

M020a Retroazione del PID2 (%)

+100.00 %
Nota: I'effettivo range della misura dipende dai valori massimo e minimo della
retroazione del PID2 programmati nei parametri P447—P448

Range +10000

Active Se abilitata da C291a

Address 1733

E la misura della retroazione selezionata con C286 per il PID2 0 per la modalita 2-zone espressa in
Function percentuale. Per la messa in scala fare riferimento ai [PAR] MENU PARAMETRI PID2 e [CFG] MENU
CONFIGURAZIONE PID.

M021 Errore del PID (%)

+100.00 %
Nota: I'effettivo range della misura & determinato dai valori di saturazione
minimi e massimi del riferimento e della retroazione programmati
rispettivamente nei parametri P245-P246 per il riferimento e P247—P248 per la
retroazione.

Range +10000

Active Sempre attiva.

Address 1671

E la misura dell’errore in ingresso al PID espressa in percentuale. Fare riferimento ai [PAR] MENU
PARAMETRI PID e [CFG] MENU CONFIGURAZIONE PID.

Function

MO021la Errore del PID2 (%)

+100.00 %
Nota: I'effettivo range della misura & determinato dai valori di saturazione
minimi e massimi del riferimento e della retroazione programmati
rispettivamente nei parametri P445-P446 per il riferimento e P447—P448 per la
retroazione.

Range +10000

Active Se abilitata da C291a
Address 1736

E la misura dell'errore in ingresso al PID2 o nella modalita 2-zone (differenza tra il riferimento
Function selezionato con C286 e la retroazione selezionata con C289) espressa in percentuale. Fare
riferimento ai [PAR] MENU PARAMETRI PID2 e [CFG] MENU CONFIGURAZIONE PID.
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M022 Uscita del PID (%)

+100.00 %
Nota: l'effettivo range della misura € determinato dai valori di saturazione
minimi e massimi dell’'uscita del PID programmati nei parametri P236—P237

Range +10000

Active Sempre attiva.
Address 1672

E la misura dell’uscita attuata dal regolatore PID espressa in percentuale. Per la messa in scala fare
riferimento ai [PAR] MENU PARAMETRI PID e [CFG] MENU CONFIGURAZIONE PID.

Function

MO022a Uscita del PID2 (%)

+100.00 %
Nota: l'effettivo range della misura € determinato dai valori di saturazione
minimi e massimi dell’'uscita del PID2 programmati nei parametri P436—P437

Range +10000

Active Se abilitata da C291a
Address 1718

E la misura dell’uscita attuata dal regolatore PID2 espressa in percentuale. Per la messa in scala fare
riferimento ai [PAR] MENU PARAMETRI PID2 e [CFG] MENU CONFIGURAZIONE PID.

Function

M023 Riferimento PID dopo le rampe

Nota: I'effettivo range della misura dipende dai valori massimo e minimo del
riferimento del PID programmati nei parametri P245-P246 e dal guadagno
programmato in P257

Range +32000

Active Sempre attiva.

Address 1673

E la misura del riferimento attuale dopo le rampe del regolatore PID come M019, ma moltiplicato per il
guadagno programmato in P257 (per ulteriori chiarimenti fare riferimento ai [PAR] MENU PARAMETRI
PID e [CFG] MENU CONFIGURAZIONE PID). Inoltre per il modulo tastiera/display, I'unita di misura &
programmabile con i parametri P267, P267a del [PAR] MENU DISPLAY/KEYPAD.

Function

M023a Riferimento PID2 dopo le rampe

Nota: I'effettivo range della misura dipende dai valori massimo e minimo del
riferimento del PID2 programmati nei parametri P445-P446 e dal guadagno
programmato in P457

Range +32000

Active Se abilitata da C291a

Address 1737

E la misura del riferimento attuale dopo le rampe per il PID2 o per la modalita 2-zone come M019a,
ma moltiplicato per il guadagno programmato in P457 (per ulteriori chiarimenti fare riferimento ai [PAR]
Function MENU PARAMETRI PID2 e [CFG] MENU CONFIGURAZIONE PID). Inoltre per il modulo
tastiera/display, 'unitd di misura & programmabile con i parametri P267b, P267c del [PAR] MENU
DISPLAY/KEYPAD.
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M024 Retroazione del PID

Nota: I'effettivo range della misura dipende dai valori massimo e minimo della
retroazione del PID programmati nei parametri P247—P248 e dal guadagno
programmato in P257

Range +32000

Active Sempre attiva.

Address 1674

E la misura della retroazione attuale del regolatore PID come M020, ma moltiplicata per il guadagno
programmato in P257 (per ulteriori chiarimenti fare riferimento ai [PAR] MENU PARAMETRI PID e
[CFG] MENU CONFIGURAZIONE PID). Inoltre per il modulo tastiera/display, l'unitd di misura &
programmabile con i parametri P267, P267a del [PAR] MENU DISPLAY/KEYPAD

Function

MO024a Retroazione del PID2

Nota: I'effettivo range della misura dipende dai valori massimo e minimo della
retroazione del PID2 programmati nei parametri P447-P448 e dal guadagno
programmato in P457

Range +32000

Active Se abilitata da C291a
Address 1738

E la misura della retroazione attuale per il PID2 o per la modalita 2-zone come M020a, ma moltiplicata
per il guadagno programmato in P457 (per ulteriori chiarimenti fare riferimento ai [PAR] MENU
PARAMETRI PID2 e [CFG] MENU CONFIGURAZIONE PID). Inoltre per il modulo tastiera/display,
I'unita di misura & programmabile con i parametri P267b, P267¢ del [PAR] MENU DISPLAY/KEYPAD

Function

MO025 Soglia disabilitazione PID

Nota: I'effettivo range della misura dipende dai valori massimo e minimo della
retroazione del PID programmati nei parametri P247-P248 e dal guadagno
programmato in P257

Range +32000

Active Sempre attiva.

Address 3307

E la misura della soglia di disabilitazione del PID (attivazione dello sleep-mode) (per ulteriori
Function chiarimenti fare riferimento ai [PAR] MENU PARAMETRI PID e [CFG] MENU CONFIGURAZIONE
PID).

MO025a Soglia disabilitazione PID2

Nota: I'effettivo range della misura dipende dai valori massimo e minimo della
retroazione del PID2 programmati nei parametri P447-P448 e dal guadagno
programmato in P457

Range +32000

Active Se abilitata da C291a

Address 3308

E la misura della soglia di disabilitazione del PID2 (attivazione dello sleep-mode) (per ulteriori
Function chiarimenti fare riferimento ai [PAR] MENU PARAMETRI PID e [CFG] MENU CONFIGURAZIONE
PID).
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11.5. Menu Ingressi Digitali

In questo menu € possibile verificare lo stato delle varie sorgenti di comando degli ingressi digitali (morsettiera locale,
comando da seriale e da bus di campo), la morsettiera risultante dalla loro combinazione e quella realmente utilizzata
per il comando dell’inverter (che tiene conto di eventuali timer applicati agli ingressi digitali).

M031
Range
Active

Ingressi digitali ritardati
Misura gestita a bit Vedi Tabella 2.
Sempre attiva.

1681

Address

Stato della morsettiera di comando utilizzata dall'inverter.

E la morsettiera risultante dalla combinazione delle fonti di comando programmate (comando da
morsettiera fisica, da seriale o da bus di campo) dove:

- Gli ingressi MDI1 + MDI8 sono il risultante del’OR fra le varie fonti di comando programmate.

- Lo stato ENABLE (E) € il risultante del’AND degli ingressi MDI2+S della morsettiera fisica e degli
ingressi MDI2 di tutte le altre fonti di comando programmate.

- Lo stato ENABLE SW (ESW) ¢ il risultante dell’AND degli ingressi programmati come Enable SW
(C152) di tutte le fonti di comando programmate.

Fare riferimento a [CFG] MENU METODO DI CONTROLLO e [PAR] MENU TIMERS.

Per quanto riguarda gli stati ENABLE e ENABLE SW, fare riferimento alla Figura 52.

Function

M032

Range Misura gestita a bit
Active Sempre attiva.

1682

Ingressi digitali istantanei
Vedi Tabella 2.

Address

Stato della morsettiera di comando previa applicazione dei timer agli ingressi digitali (se non vi sono
timer applicati coincide con M031).

Fare riferimento a [CFG] MENU METODO DI CONTROLLO e [PAR] MENU TIMERS.

Per quanto riguarda gli stati ENABLE e ENABLE SW, fare riferimento alla Figura 52.

Function

Tabella 2: Codifica delle Misure M031, M032

Bit n° Ingresso Digitale Bit n°. Ingresso Digitale
0 MDI1 5 MDI6
1 MDI2 6 MDI7
2 MDI3 7 MDI8
3 MDI4 8 ENABLE-SW
4 MDI5 9 ENABLE

M033
Range
Active

Address

Morsettiera di Comando Locale
Misura gestita a bit Vedi Tabella 3

Sempre attiva.
1683

Stato degli ingressi digitali della morsettiera fisica dellinverter.
Lo stato dell'ingresso MDI2+S (S) € il risultato di un AND logico tra i segnali fisici ENABLE-A e
ENABLE-B.

Function

Tabella 3: Codifica della Misura M033

Bit n° Ingresso Digitale Bit n°. Ingresso Digitale
0 MDI1 4 MDI5
1 MDI2+S (S) 5 MDI6
2 MDI3 6 MDI7
3 MDI4 7 MDI8
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MO034 Morsettiera di comando da seriale descrizione
Range Misura gestita a bit Vedi Tabella 4
Active Sempre attiva.

Address 1684

Function Stato degli ingressi digitali della morsettiera di comando da seriale.

MO035 Morsettiera di comando da bus di campo
Range Misura gestita a bit Vedi Tabella 4

Active Sempre attiva.
Address 1685

Function Stato degli ingressi digitali della morsettiera di comando da bus di campo.

Tabella 4: Codifica delle Misure M034, M035

Bit n°. Ingresso Digitale Bit n°. Ingresso Digitale
0 MDI1 4 MDI5
1 MDI2 5 MDI6
2 MDI3 6 MDI7
3 MDI4 7 MDI8

MO036 Ingressi digitali ausiliari da morsettiera
Range Misura gestita a bit Vedi Tabella 5
Active Sempre attiva.

Address 1686

Function Stato degli ingressi digitali ausiliari da morsettiera su ES847 o ES870.

MO036a Ingressi digitali ausiliari da seriale
Range Misura gestita a bit Vedi Tabella 5
Active Sempre attiva.

Address 1713

Function Stato degli ingressi digitali ausiliari da seriale.

MO36b Ingressi digitali ausiliari da bus di campo
Range Misura gestita a bit Vedi Tabella 5
Active Sempre attiva.

Address 1717

Function Stato degli ingressi digitali ausiliari da bus di campo.

Tabella 5: Codifica delle Misure M036, M036a, M036b

Bit n°. Ingresso Digitale Bit n°. Ingresso Digitale
0 XMDI1 4 XMDI5
1 XMDI2 5 XMDI6
2 XMDI3 6 XMDI7
3 XMDI4 7 XMDI8
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11.6. Menu Riferimenti

In questo menu sono contenute le misure delle possibili fonti di riferimento di velocita, coppia o PID disponibili in
morsettiera (ingressi analogici e in frequenza) e da seriale o da bus di campo.

MO37 Riferimento analogico esterno REF

Funzione del tipo di
riferimento
programmato
(tensione/corrente)

Funzione del tipo di riferimento programmato (tensione/corrente) in P050. Il

Ran . . P -
ange valore € sempre espresso con due decimali e I'unita di misura & V oppure mA.

Active Sempre attiva.

Address 1687

Function Misura del valore di tensione/corrente rilevato dall'inverter nell'ingresso analogico REF.

MO038 Riferimento analogico esterno AIN1

Funzione del tipo di
riferimento
programmato
(tensione/corrente)

Funzione del tipo di riferimento programmato (tensione/corrente) in PO55. I

Range R S T L
9 valore € sempre espresso con due decimali e I'unita di misura & V oppure mA.

Active Sempre attiva.

Address 1688

Function Misura del valore di tensione/corrente rilevato dall'inverter nell'ingresso analogico AIN1.

MO38u Misura utente su AIN1

Funzione del tipo di
Range unita di misura
programmata

Funzione del tipo di unita di misura programmata in P266d e di P266e, P266f

Active Sempre attiva.

Address 1559

Misura del valore rilevato dall'inverter nellingresso analogico AIN1, espresso con l'unita di misura
definita in P266d (se P266d=Disable, la misura viene visualizzata in %). | valori della misura utente
Function espressi con unita di misura P266d corrispondenti rispettivamente al valore di AIN1 minimo P056 e
massimo P057 sono definiti in P266e e P266f.

Fare riferimento a [PAR] MENU DISPLAY/KEYPAD e [PAR] MENU INGRESSI PER RIFERIMENTI.

MO39 Riferimento analogico esterno AIN2

Funzione del tipo di
riferimento
programmato
(tensione/corrente)

Funzione del tipo di riferimento programmato (tensione/corrente) in P060. Il

REMgE valore € sempre espresso con due decimali e I'unita di misura € V oppure mA.

Active Sempre attiva.

Address 1689

Function Misura del valore di tensione/corrente rilevato dall'inverter nell'ingresso analogico AIN2.

58/473



GUIDA ALLA ENERTRONICA

PROGRAMMAZIONE % SANTERNO IRIS BLUE

MO39u Misura utente su AIN2

Funzione del tipo di
Range unita di misura
programmata

Active Sempre attiva.

Address 1560

Misura del valore rilevato dall’inverter nell'ingresso analogico AIN2, espresso con l'unita di misura
definita in P266g (se P266g=disable, la misura viene visualizzata in %). | valori della misura utente
Function espressi con unita di misura P266g corrispondenti rispettivamente al valore di AIN2 minimo P0O61 e
massimo P062 sono definiti in P266h e P266i.

Fare riferimento a [PAR] MENU DISPLAY/KEYPAD e [PAR] MENU INGRESSI PER RIFERIMENTI.

Funzione del tipo di unita di misura programmata in P266g e di P266h, P266i

MO039a Riferimento analogico esterno XAIN4

Funzione del tipo di
Range riferimento
programmato

Funzione del tipo di riferimento programmato (tensione) in P390. Il valore &
sempre espresso con due decimali e I'unita di misura é V.

Active Attiva solo se programmata dal parametro R023.

Address 1729

Function Misura del valore di tensione rilevato dall’'inverter nell'ingresso analogico XAIN4.

MO039b Riferimento analogico esterno XAIN5

Funzione del tipo di
Range riferimento
programmato

Funzione del tipo di riferimento programmato (corrente) in P395. Il valore e
sempre espresso con due decimali e I'unita di misura € mA.

Active Attiva solo se programmata dal parametro R023.

Address 1730

Function Misura del valore di corrente rilevato dall'inverter nell'ingresso analogico XAIN5.

MO040 Riferimento di velocita da seriale

+32000.99 rpm
Nota: l'effettivo range di questa misura dipende dal motore selezionato
poiché € determinato dal valore programmato nei parametri di velocita
minima e massima del motore (C028—C029).

+ 32000(parte intera)

Range + 99(parte decimale)

Active Sempre attiva.

Address 1690 (parte intera) 1691 (parte decimale)

Function E la misura del riferimento di velocita programmato via seriale.

M042 Riferimento di velocita da bus di campo

+ 32000.99 rpm

Nota: l'effettivo range di questa misura dipende dal motore selezionato
poiché e determinato dal valore programmato nei parametri di velocita
minima e massima del motore (C028—C029).

+ 32000(parte intera)
+ 99(parte decimale)

Range

Active Sempre attiva.

Address 1692 (parte intera) 1693 (parte decimale)

Function E la misura del riferimento di velocita programmato dal Bus di Campo.
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MO044 Riferimento di coppia da seriale

+500.0 %
Nota: I'effettivo range della misura dipende dai valori limite di coppia impostati
per il motore (C047-C048).

Range + 5000

Active Sempre attiva.
Address 1694

E la misura del riferimento di coppia programmato via seriale espresso in percentuale della coppia
nominale del motore selezionato.

Function

MO045 Riferimento di coppia da bus di campo

+500.0 %
Nota: I'effettivo range della misura dipende dai valori limite di coppia impostati
per il motore (C047—C048).

Range + 5000

Active Sempre attiva.
Address 1695

E la misura del riferimento di coppia programmato dal Bus di Campo espresso in percentuale della
coppia nominale del motore selezionato.

Function

MO046 Riferimento del PID da seriale

+100.00 %
Nota: I'effettivo range della misura dipende dai valori massimo e minimo del
riferimento del PID programmati nei parametri:

P245-P246

Range +10000

Active Sempre attiva.

Address 1696

Function E la misura del riferimento del PID programmato via seriale espressa in percentuale.

MO047 Riferimento del PID da bus di campo

+100.00 %

Nota: I'effettivo range della misura dipende dai valori massimo e minimo del
riferimento del PID programmati nei parametri:

P245-P246

Range +10000

Active Sempre attiva.

Address 1697

Function E la misura del riferimento del PID programmato dal bus di campo espressa in percentuale.

M048 Retroazione del PID da seriale

+100.00 %
Nota: I'effettivo range della misura dipende dai valori massimo e minimo della
retroazione del PID programmati nei parametri:

P247-P248

Range +10000

Active Sempre attiva.

Address 1698

Function E la misura della retroazione del PID programmata via seriale espressa in percentuale.
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MO049 Retroazione del PID da bus di campo

+100.00 %

Nota: I'effettivo range della misura dipende dai valori massimo e minimo della
retroazione del PID programmati nei parametri:

P247-P248

Range +10000

Active Sempre attiva.

Address 1699

Function E la misura della retroazione del PID programmata dal bus di campo espressa in percentuale.

MO51a Ingresso RMS da AIN1 e AIN2

Range 0 + 32000 0.00 +32.00V

La misura € attiva solo se uno dei parametri C288, C289 o C290 = 13: Vout measured.
Inoltre, occorre che: P055, P060 = 0: £10V.

Address 3374

Active

Misura di tensione RMS ottenuta a partire dai valori istantanei di AIN1 e AIN2, nel caso in cui essi
siano due tensioni sinusoidali di pari ampiezza e frequenza sfasate di 120°.

Function

61/473



’ ENERTRONICA GUIDA ALLA
IRIS BLUE <« SANTERNO PROGRAMMAZIONE

11.7. Menu Uscite

In questo menu € possibile verificare lo stato delle varie uscite digitali, analogiche ed in frequenza, disponibili in
morsettiera.

MO56 Uscite digitali

Range Misura gestita a bit

Vedi Tabella 6

Active Sempre attiva.

Address 1706

Function Stato delle uscite digitali MDO1+4 piu stato del contattore di precarica.

Tabella 6: Codifica della Misura M056

Bit n°. Uscita Digitale
MDO1/FOUT
MDO2
MDO3
MDO4
Stato del contattore di precarica

D|WIN | |O

MO56a Uscite digitali virtuali
Range Misura gestita a bit Vedi Tabella 7
Active Sempre attiva.

Address 1675

Function Stato delle uscite digitali virtuali MPL1+4.

Tabella 7: Codifica della Misura M056a

Bit n°. Uscita Digitale
0 MPL1
1 MPL2
2 MPL3
3 MPL4

MO56b Flag temporizzati
Range Misura gestita a bit Vedi Tabella 8
Active Attiva solo se R021 = 2: ES851 o R021 = 3: BridgeMini

Address 1741

Function Stato dei flag temporizzati TFL1 + 4.

Tabella 8: Codifica della Misura M056b

Bit n°. Flag temporizzato
0 TFL1
1 TFL2
2 TFL3
3 TFL4
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MO57 Uscita in frequenza

10000 + 100000 Hz
Nota: l'effettivo range della misura dipende dai valori minimo e massimo
dell'uscita digitale MDO1 programmata come uscita in frequenza impostati in
P204 e P205 (vedi [PAR] MENU USCITE ANALOGICHE E IN FREQUENZA).

Range 10000 + 100000

Active Sempre attiva.

Address 1707

Function E la misura della frequenza prodotta sull'uscita digitale MDO1 utilizzata come uscita in frequenza.

MO058 Uscita analogica AO1
+100 %

Range +100

Active Sempre attiva.

Address 1708

Valore percentuale dell'uscita analogica AO1 riferito al valore massimo di uscita programmato
Function (massimo in valore assoluto fra P182 e P183) (vedi [PAR] MENU USCITE ANALOGICHE E IN
FREQUENZA).

MO059 Uscita analogica AO2

Range +100 1100 % V

Active Sempre attiva.

Address 1709

Valore percentuale dell'uscita analogica AO2 riferito al valore massimo di uscita programmato
Function (massimo in valore assoluto fra P190 e P191) (vedi [PAR] MENU USCITE ANALOGICHE E IN
FREQUENZA).

MO060 Uscita analogica AO3
Range +100 +100 % V
Active Sempre attiva.

Address 1710

Valore percentuale dell'uscita analogica AO3 riferito al valore massimo di uscita programmato
Function (massimo in valore assoluto fra P198 e P199) (vedi [PAR] MENU USCITE ANALOGICHE E IN
FREQUENZA).

M061 Uscite digitali ausiliarie

Range Misura gestita a bit Vedi Tabella 9

Active Sempre attiva.

Address 1711

Function Stato delle uscite digitali ausiliarie su scheda di espansione.

Tabella 9: Codifica della Misura M061

Bit n°. Uscita Digitale Bit n°. Uscita Digitale
0 XMDO1 3 XMDO4
1 XMDO2 4 XMDO5
2 XMDO3 5 XMDO6
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11.8. Menu Misure di Temperatura da PT100

In questo menu & possibile visualizzare la temperatura rilevata sui primi quattro canali analogici della scheda di
espansione.
La messa in scala & conforme alla norma DIN EN 60751 per PT100: 100 ohm @ 0°C e 0.385 ohm / °C.

E necessariala presenza della scheda opzionale di espansione ES847.
Vedi anche il [CFG] MENU CONFIGURAZIONE SCHEDE DI ESPANSIONE.

MO069 Misura PT100 canale 1
Range -500 +2600 -50.0 +260.0 °C

Active Attiva solo se programmata dal parametro R023.
Address 1719

Function Temperatura sul canale analogico 1.

MO70 Misura PT100 canale 2
Range -500 +2600 —50.0 +260.0 °C
Active Attiva solo se programmata dal parametro R023.
Address 1720

Function Temperatura sul canale analogico 2.

MO71 Misura PT100 canale 3

Range -500 +2600 -50.0 +260.0 °C

Active Attiva solo se programmata dal parametro R023.
Address 1721

Function Temperatura sul canale analogico 3.

MO72 Misura PT100 canale 4
Range -500 +2600

-50.0 +260.0 °C

Active Attiva solo se programmata dal parametro R023.
Address 1722

Function Temperatura sul canale analogico 4.
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11.9. Menu Autodiagnostica

In questo menu e possibile verificare i tempi di servizio dell'inverter con i relativi contatori (per la manutenzione), la
lettura dei canali analogici utilizzati per i sensori di temperatura e le corrispondenti temperature e lo stato dell’inverter.

M052/54 Tempi di servizio

0 =+ 2147483647

(0 + TFFFFFFFh) 0 + 429496729.4 sec

Range

Supply Time: 1704-1705 (LSWord, MSWord)

Active Operation Time: 1702-1703 (LSWord, MSWord)

In questa schermata vengono visualizzati i tempi di accensione ST (Supply Time) e di lavoro OT
(Operation Time).

Per tempo di lavoro si intende il tempo di accensione degli IGBT dell’inverter.

Entrambe le misure sono espresse in 32bit suddivisi in due Word (16bit): parte bassa e parte alta.

Function 0 + 2147483647 (0 + 7FFFFFFFh)

Schermata tempi di servizio:

Suppl vy Ti me
MO 5 4 = 53: 25 : 01
Oper at i on Ti me
MO 5 2 = 2 9 35 : 51

M062 Temperatura ambiente

Range + 32000 +320.0°C

Active Sempre attiva.

Address 1712

Function Misura di temperatura ambiente rilevata sulla superficie della scheda di comando.

MO064 Temperatura dissipatore IGBT

Range + 32000 +320.0 °C

Active Sempre attiva.

Address 1714

Misura di temperatura del dissipatore degli IGBT.

Nel caso in cui la temperatura letta sia <—30.0 °C o0 >150.0 °C, viene generato il warning W50 NTC
Function Fault.

Nota: Non tutti i modelli sono prowvisti del sensore NTC (vedi Tabella 18 in [IDP] MENU PRODOTTO).
Se sprowvisti, la misura viene forzata al valore 32000, corrispondente a +320.0 °C.

65/473



’ ENERTRONICA GUIDA ALLA
IRIS BLUE <« SANTERNO PROGRAMMAZIONE

MO064a Immagine termica temperatura giunzione IGBT
Range + 32000 +320.0 °C
Active Sempre attiva.

Address 1748

Stima della misura di temperatura media della giunzione degli IGBT.

Nota: tale stima e presente solo nei modelli che applicano I'algortimo specifico, diversamente questa
Function misura € identica a M064.

Nota: Non tutti i modelli sono prowvisti del sensore NTC (vedi Tabella 18 in [IDP] MENU PRODOTTO).
Se sprowvisti, la misura viene forzata al valore 32000, corrispondente a +320.0 °C.

MO65 Contatore Operation Time

Range 0+65000 h 0+65000 h

Active Sempre attiva.

Address 1715

Tempo trascorso dall’azzeramento del contatore del tempo di lavoro (Operation Time).
Function Per tempo di lavoro si intende il tempo di accensione degli IGBT dell'inverter. Vedi i parametri
C275/276/277/278.

MO066 Contatore Supply Time

Range 0+65000 0+65000 h

Active Sempre attiva.

Address 1716

Tempo trascorso dall’azzeramento del contatore del tempo di accensione (Supply Time). Vedi i
parametri C275/276/277/278.

Function

MO089 Stato dell’inverter
Range Vedi Tabella 130

Active Sempre attiva.

Address 1739

Function Descrive lo stato attuale dell'inverter.

MO090 Allarme attivo

Vedi Vedi
Tabella 128 Tabella 128

Active Sempre attiva.

Address 1740

Range

Function Allarme attuale.
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11.10.Menu Misure Data Logger

In questo menu é visualizzato lo stato delle connessioni supportate dalla scheda Data Logger ES851 (Seriali, Ethernet e
modem).

E necessaria la presenza della scheda Data Logger ES851.
Vedi anche il [CFG] MENU DATA LOGGER

M100

e —— Stato Data Logger

0: NON PRESENTE
Range : 1: OK not interlocked
2: OK interlocked

Active Attiva solo se programmata dal parametro R021 = 2: ES851.
Address 1336

0: NON PRESENTE, la scheda ES851 non &€ montata sull'inverter.

1: OK not interlocked, la scheda sta funzionando indipendentemente dall’inverter su cui € montata.
Per programmare la scheda occorre un collegamento da PC tramite Iris Control oppure impostare un
preset opportuno da modulo tastiera/display (vedi [CFG] MENU DATA LOGGER ).

2. OK interlocked, la scheda & pronta per essere programmata anche tramite tastiera/display
dellinverter su cui & montata.

Function

M100

(CIEENIE))

Stato Errore ES851

: Nessun allarme
: Errore salvataggio parametri

: Errore scrittura log

: Errore configurazione FBS

: Errore configurazione RS232 MODBUS
: Errore configurazione RS485 MODBUS
: Errore configurazione stack TCP/IP

99: Flash card mancante o inaccessibile
100: Accesso a stream non valido

101: Errore socket TCP/IP

102: Fallimento connessione Dial out

103: Errore Clock scheda di controllo

104: Errore inizializzazione modem

OB WNEFEO

0-+6,99+104

Active Attiva solo se programmata dal parametro R021 = 2: ES851.
Address 1340

La misura indica I'allarme attuale generale della scheda ES851.
Function Nel caso in cui si sia verificato un allarme contattare il SERVIZIO TECNICO di ENERTRONICA
SANTERNO, fornendo codice e nome dell’allarme.
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M101 Stato connessioni
Range Misura gestita a bit Vedi Tabella 10
Active Attiva solo se programmata dal parametro R021 = 2: ES851.

Address 1338

Indica lo stato delle connessioni che la ES851 supporta.

Occorre tenere presente che la seriale COML1 e di default di tipo RS232, mentre la COM 2 & di tipo
Function RS485.

Per maggiori chiarimenti sul significato dei vari stati, riferirsi al manuale software specifico della
scheda ES851.

Tabella 10: Stato delle connessioni del Data Logger

Bit n°® [ Connessione Significato

: None

: Dial KO

: Connect KO

: Authentication KO

IPCP KO*

: Modem not yet initialized

: Modem init KO

: Modem not configured

: Modem not dial out

16: Connect end (echo time out)
32: Connect end (idle time out)
64: Connect end (term expired)

Tipo di errore della connessione

0-7 modem

ONOUARWNEO

: No conn.

: Dialing

: Connecting

: Connected

: Attempt finished

8-10 Stato della connessione via modem

: Scambio dati assente

1 COM1 : Scambio dati presente

PO | OAANEFLO

. Scambio dati assente

12 CoM2 : Scambio dati presente

: No connection

13 Ethernet : Connection

= O = O

14-15 | Riservati

* Internet Protocol Control Protocol (IPCP): protocollo di controllo della rete per stabilire e configurare protocolli Internet
(IP) su collegamenti punto-punto. L'IPCP configura, abilita e disabilita i moduli IP alle due estremita del collegamento
punto-punto.
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M102 e

Indirizzo IP

M103
Range 0.0.0.0 + 255.255.255.255
Active Attiva solo se programmata dal parametro R021 = 2: ES851 o R021 = 3 BridgeMini.

Address 1332 + 1333 (LSWord, MSWord)

Indica I'indirizzo IP attualmente utilizzato.

AL Per maggiori chiarimenti riferirsi al manuale software specifico della scheda ES851 o della scheda

BridgeMini.

M104 e

M105

Range 0.0.0.0 + 255.255.255.255
Active Attiva solo se programmata dal parametro R021 = 2: ES851 o0 R021 = 3 BridgeMini.

Address 1334 + 1335 (LSWord, MSWord)

Subnet Mask

Indica la subnet mask attualmente utilizzata.

Aol Per maggiori chiarimenti riferirsi al manuale software specifico della scheda ES851 o della scheda

BridgeMini.

M110 Ora attuale
Range 0 + 2147483647 (0 + 7FFFFFFFh) 0 + 429496729.4 sec
Active Attiva solo se programmata dal parametro R021 = 2: ES851 o0 R021 = 3 BridgeMini.

Address 1965 + 1966 (LSWord, MSWord)

Function Ora attuale nel formato: HH:MM:SS.

M113 Data attuale
Range 0 + 2147483647 (0 + 7FFFFFFFh) 0 + 429496729.4 sec
Active Attiva solo se programmata dal parametro R021 = 2: ES851 o0 R021 = 3 BridgeMini.

Address 1967 + 1968 (LSWord, MSWord)

Function Data attuale nel formato: AAAA:MM:GG.
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In questo sottomenu & possibile verificare le funzioni programmate sugli ingressi digitali della scheda.

Tabella 11: Codifiche delle funzioni assegnate agli ingressi digitali

Sigla visualizzata

Funzione assegnata all’ingresso digitale

STOP Funzione di STOP

EN-SW ENABLE SW

DISABLE Disabilitazione inverter

MvelO Multivelocita O

Mvell Multivelocita 1

Mvel2 Multivelocita 2

DCB Frenatura in corrente continua
UP Aumento riferimento

DOWN Diminuzione riferimento

UD Reset Reset del setpoint di velocita dovuto ad UP/DOWN
Alarm 1 Allarme esterno 1

Alarm 2 Allarme esterno 2

Alarm 3 Allarme esterno 3

MRmp0 Multi rampa 0

SLAVE Selezione dello Slave Mode

Pid Dis Disabilitazione del PID

KpdLock Blocco tastiera/display

Var 0 Variazione riferimento 0

Var 1 Variazione riferimento 1

Var 2 Variazione riferimento 2

PID UDR Reset Riferimento PID dovuto ai comandi UP/DOWN
LOCAL Selezione modalita Locale

FireM Abilitazione Fire Mode

Src.Sel Switch Sorgenti di riferimento/comando
PID Csl Selezione per il controllo del PID
START Funzione di START

M2 OK Ingresso Motore 2 ok

M3 OK Ingresso Motore 3 ok

M4 OK Ingresso Motore 4 ok

M5 OK Ingresso Motore 5 ok

No DryRn Disabilitazione Allarme Dry Run
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11.12.Menu Storico Allarmi (Fault List)

Scorrendo il Menu Storico Allarmi vengono visualizzati i codici degli ultimi otto allarmi avvenuti.

Premendo il tasto SAVE/ENTER si entra nel sottomenu dell’allarme e si pud navigare fra le misure rilevate dall’inverter al
momento in cui si e verificato 'allarme.

Nello schema seguente é riportato un esempio di navigazione allinterno del Menu Storico Allarmi (in particolare
relativa all’allarme n.1). Da notare che il n.1 & I'allarme piu recente nel tempo, il n.8 quello piu lontano.

Le misure che riportano una sigla identificativa del tipo Mxxx sono le stesse misure spiegate in questo capitolo.

Nel caso in cui sia installata la scheda ES851 Data Logger (anche nella versione ridotta ES851 RTC) e il parametro
R021 Impostazione Data Logger sia impostato a 2: ES851, oppure se € installata la scheda Bridge Mini e il parametro
R021 e impostato a 3: Bridge Mini, al posto di Supply Time (ST) e Operation Time (OT) vengono visualizzati
rispettivamente la data e I'ora di occorrenza dell’allarme.

Esempio di navigazione Menu Storico Allarmi:

Al |l ar me

n.15A080
SPEED TRACKI NG l
A Mi sur e al |l ar me 1
St at o i nverter
< I NVERTER OK ]
Mi sur e al |l ar me 1
P Tempo Intervento
« ST 92:16: 18
OT 4 5 20 12
Mi sur e al |l ar me 1
P MO 0 2 + 1452r p mlg
D MO 04 + 450r pm
MO 6 2 + 30.5°¢C
Mi sur e all ar me 1
< MO 09 + 55. 4Nm
MO 29 551 \% dc
@ MO 30 394 V ac
Mi sur e al |l ar me 1
< MO 6 4 + 32. 4°¢C
MO 06 + 0. 0OHz
MO 26 + 15. 2 A
Mi sur e al |l ar me 1
< Il ngr e s s dl gi t .
E Es 12345678
MO 31 m n mm 000000
P Mi sur e al |l ar me 1
= Il ng. di gi t Au x
X MD I 123456738
MO 36 ODOoOooOmOOaO0
P MI sur e al |l Ar me 1
~ MO 28 + 8. 5 k Wi
Uscit e di gl tal.i
MO 56 1o 2 0O 3 m 4 m
Mi su e al |l ar me 1
< Uscit e d igit Au X
XMDO 123456
MO 61 OO0 O mO
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Tabella 12: Basi degli indirizzi MODBUS delle Fault List
. Indirizzo MODBUS
Fault List (BASE)
FL1 7712
FL2 7744
FL3 7776
FL4 7808
FL5 7840
FL6 7872
FL7 7904
FL8 7936
Tabella 13: Elenco misure riportate nelle Fault List
. Indirizzo
Misura Funzione Range corri\sfalc?r'l‘:jenti MODBUS
P (OFFSET)
Vedi 0
M090 Allarme attuale Tabella 128 -
. Vedi descrizione 1: LSW
MO052 Supply Time misura - >  MSW
. . Vedi descrizione 3: LSW
M054 Operation Time misura. - 4 MSW
M089 Stato dell’inverter Vedi Tabella 130 - 5
M026 Corrente di uscita 0 + 65535 0+ 6553.5 A 6
M004 Velocita del motore +32000 +32000 rpm 7
M002 Riferimento di velocita dopo le rampe +32000 +32000 rpm 8
M008 Richiesta di coppia +32000 +32000 Nm 9
M009 Coppia generata dal motore +32000 +32000 Nm 10
M029 Tensione del bus DC 0 + 1400 0+ 1400V 11
MO030 Tensione di rete 0 + 1000 0 +1000V 12
MO064 Temperatura dissipatore IGBT +32000 +320.0 °C 13
MO006 Frequenza di uscita inverter +10000 +1000.0 Hz 14
MO036 Ingressi Digitali Ausiliari Istantanei Ved d(_ascr|2|one - 15
misura
MO031 Ingressi digitali ritardati Ved dgscnzmne - 16
misura
MO64a :ggn_lz_agme termica temperatura giunzione +32000 +3200°C 17
M061 Uscite digitali ausiliarie Vedi descrizione ) 18
misura
M028 Potenza di uscita 0 + 65535 0 + 6553.5 kW 19
MO56 | Uscite digitall Vedi descrizione 20
misura
MO062 Temperatura ambiente +32000 +320.0 °C 21
M600 | Motori Disponibili Vedi descrizione - 22
misura
M601 | Motori On Vedi descrizione - 23
misura
M602 Set point Motori Slave 0 + 10000 0 + 100.00% 24
M603 Set point Motore Master 0 + 10000 0 + 100.00% 25
M604 Stato della comunicazione seriale con gli Vedi dgscnzmne - 26
Slave misura
M605 Stato di funzionamento del Controllo Vedi d(_ascnznone - 27
Multimotore misura
MO059 Uscita analogica AO2 +100 +100 % 28
MO60 Uscita analogica AO3 +100 +100 % 29

Per ottenere I'indirizzo MODBUS di una misura di una specifica fault list, occorre sommare I'indirizzo base della fault list
con l'offset della misura. Esempio:

L’indirizzo della misura M058 della fault list FL6 é:
7872 + 17 = 7889
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11.13.Menu Storico allo spegnimento (Power Off List)

In questo menu si dispone della misura di alcune grandezze caratteristiche rilevate all'istante in cui l'inverter si &€ spento
(Power Off), insieme all’eventuale allarme presente in quel momento.

Premendo il tasto SAVE/ENTER si entra nel sottomenu e si pud navigare fra le misure rilevate dall'inverter al momento
in cui si e spento. Le misure e le sigle mostrate sono le stesse del Menu Storico Allarmi (Fault List).

Nel caso in cui sia installata la scheda ES851 Data Logger (anche nella versione ridotta ES851 RTC) e il parametro
R021 Impostazione Data Logger sia impostato a 2: ES851, oppure se € installata la scheda Bridge Mini e il parametro
R021 e impostato a 3: Bridge Mini, al posto di Supply Time (ST) e Operation Time (OT) vengono visualizzati
rispettivamente la data e I'ora dello spegnimento.

Nello schema seguente é riportato un esempio di navigazione all'interno del Menu Power Off List.

Esempio di navigazione Menu Power Off List
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Tabella 14: Elenco misure riportate nella Power Off List
. . Valori Indirizzo
SUSLES AU REMPSE corrispondenti MODBUS
Vedi - 5044
M090 Allarme attuale Tabella 128
. Vedi descrizione - 5045: LSW
M052 Supply Time misura 5046: MSW
. . Vedi descrizione - 5047: LSW
MO054 Operation Time misura 5048: MSW
MO089 Stato dell'inverter Vedi Tabella 130 - 5049
MO026 Corrente di uscita 0 + 65535 0+ 6553.5A 5050
M004 Velocita del motore +32000 +32000 rpm 5051
MO002 Riferimento di velocita dopo le rampe +32000 +32000 rpm 5052
MO008 Richiesta di coppia +32000 +32000 Nm 5053
MO009 Coppia generata dal motore +32000 +32000 Nm 5054
M029 Tensione del bus DC 0 + 1400 0+ 1400 V 5055
M030 Tensione di rete 0+ 1000 0+ 1000V 5056
M064 Temperatura dissipatore IGBT +32000 + 320.0 °C 5057
MO006 Frequenza di uscita inverter +10000 +1000.0 Hz 5058
MO036 Ingressi Digitali Ausiliari Istantanei Vedi dgscnzmne . 5059
misura
MO31 | Ingressi digitali ritardati Vedi descrizione - 5060
misura
MO64a :glran_lggme termica temperatura giunzione +32000 1 320.0 °C 5061
M061 Uscite digitali ausiliarie Vedi descrizione ) 5062
misura
M028 Potenza di uscita 0 + 65535 0 + 6553.5 kW 5063
MO56 | Uscite digitall Vedi descrizione 5064
misura
M062 Temperatura ambiente +32000 +320.0 °C 5065
M600 | Motori Disponibili Vedi descrizione - 5066
misura
M601 | Motori On Vedi descrizione - 5067
misura
M602 Set point Motori Slave 0 + 10000 0 +100.00% 5068
M603 Set point Motore Master 0 + 10000 0 + 100.00% 5069
M604 Stato della comunicazione seriale con gli Vedi dgscnznone - 5070
Slave misura
M605 Stat(_) di funzionamento del Controllo Vedi dgscr|2|one - 5071
Multimotore misura
MO059 Uscita analogica AO2 +100 +100 % 5072
MO60 Uscita analogica AO3 +100 +100 % 5073
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12. [IDP] MENU PRODOTTO

12.1. Descrizione

Nel menu prodotto compaiono il parametro P263 Lingua utilizzata nel modulo tastiera/display, la Password di
abilitazione del Fire Mode e le informazioni relative al prodotto (solo lettura) come:

Nome Prodotto e Tipo
Versioni SW

Serial Number
Costruttore

12.2. Elenco Parametri P263 e Password per abilitazione Fire
Mode

Tabella 15: Elenco dei Parametri P263 e Password per abilitazione Fire Mode

Livello VALORE Indirizzo
Parametro FUNZIONE di Accesso | DEFAULT MODBUS
P263 Lingua BASIC 1:ENGLISH 863
Password per abilitazione Fire Mode BASIC 0 868
Lingua
0: ITALIANO 0: DANISH 0: RUSSIAN 0: ITALIANO
1: ENGLISH 1: ENGLISH 1: ENGLISH 1: ENGLISH
2: ESPANOL 2: NORWEGIAN 2: ESPANOL 2: ESPANOL
0+4 3: PORTUGUES 3: FINNISH 3: PORTUGUES 3: PORTUGUES
4: DEUTSCH 4: SWEDISH 4: DEUTSCH 4: FRANCAIS
(versione F1 — (versione F2 — (versione F3 — (versione F4 —
standard) su richiesta) su richiesta) su richiesta)
Default 1 1: ENGLISH
Level BASIC

Address 863

Function

Con la programmazione di fabbrica il linguaggio utilizzato nel modulo tastiera/display € linglese. I
parametro P263 consente di modificare I'impostazione della lingua.
Il software riguardante linterfaccia uomo/macchina del modulo tastiera/display € denominato MMI
(man/machine interface) e la sua versione & visualizzabile nella schermata versioni SW del menu

prodotto.

Il set di lingue disponibili & quello della versione F1 — standard.
A ATTENZIONE Le versioni F2, F3 e F4 vanno richieste esplicitamente in fase d’ordine.
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Nome Prodotto e Tipo

Gestione ventole: bit 0 + 3
Classe di tensione: bit 4 + 7
Taglia dell'inverter: bit 8 + 15
1593

In questa schermata viene visualizzato il nome del prodotto (IRIS BLUE) e il tipo (vedi esempio
sottostante).

0 + 7 —vedi Tabella 19
0 + 1 —vedi Tabella 17
2 + 71— vedi Tabella 16

Range

Address

Function

N o me Pr odott o
I RI1 S B L UE
t i po 00 20 4 T - - =

Nella seconda riga del modulo tastiera/display compare il nome del prodotto (IRIS BLUE). Nella terza riga compaiono la
taglia dell'inverter, la classe di tensione e il tipo di gestione ventole. Nell’esempio raffigurato la taglia dell'inverter &€ 0020,
la classe di tensione € 4T (400V) e l'inverter non gestisce il funzionamento delle ventole (condizione identificata dai
caratteri --- ).

Il numero corrispondente a ogni modello dell’'inverter € indicato nella tabella seguente.

Tabella 16: Indici corrispondenti ai Modelli (taglie) dell’inverter

Indice Modello Indice Modello Indice Modello Indice Modello
2 0005 17 0020 36 0060 51 0130
4 0007 20 0023 37 0061 53 0150
5 0008 22 0025 39 0067 54 0151
6 0009 23 0030 40 0068 55 0162
7 0010 25 0033 42 0074 56 0163
8 0011 26 0034 43 0075 59 0178
10 0013 28 0036 45 0086 61 0180
11 0014 29 0037 46 0087 65 0202
12 0015 31 0040 48 0112 67 0217
13 0016 32 0041 49 0113 71 0260
14 0017 34 0049 50 0129

Tabella 17: Classi di tensione

Indice Classe
0 2T
1 4T
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Il tipo di gestione delle ventole é specificato dalla presenza di 3 lettere:

Tabella 18: Modi di gestione ventole

Lettera Significato
F L’accensione delle ventole € gestita dall'inverter.
s L’inverter ha I’iqformgzione del cqrretto funzionamento delle ventole: nel caso in cui venga rilevato un
guasto ventole interviene 'apposito allarme.
N E presente un sensore (NTC) che acquisisce la temperatura del dissipatore. La soglia per la quale le

ventole vengono accese ¢é definita dal parametro C264.

Tabella 19: Codifica gestione ventole

. . Gestione Stato
Codice Simbolo ventole ventole NTC
0 No No No
1 -S- No Si No
2 F-- Si No No
3 FS- Si Si No
4 --N No No Si
5 -SN No Si Si
6 F-N Si No Si
7 FSN Si Si Si

Versioni SW

Range 0 + 65535

Texas: 475
Address MMI: 1489
Motorola: 1487

In questa schermata vengono visualizzate le versioni SW programmate sull'inverter:

Function Texas — versione SW del DSP Texas
MMI — versione SW del modulo tastiera/display
Motorola — versione SW del microprocessore Motorola

Massima frequenza di uscita
Range 0+999
Address 3327

In questa schermata viene visualizzato I massimo valore della frequenza di uscita attuabile
dellinverter (Hz).

Function
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Serial Number

Range 0 + 9999999 0 + 9999999

Address 1827-1828 (LSWord, MSWord)

Numero di serie dell’inverter, da comunicare al SERVIZIO TECNICO di ENERTRONICA SANTERNO
Function per attivare la modalita Fire Mode.
Misura espressa in 32bit suddivisi in due Word (16bit): parte bassa e parte alta.

Password per abilitazione Fire Mode
Range 0 + 9999 0 + 9999
Default 0 0

Level BASIC

Address 868

Per poter abilitare la modalita di funzionamento in Fire Mode € necessario contattare il SERVIZIO
Function TECNICO di ENERTRONICA SANTERNO, comunicando il Serial Number dell’inverter sul quale si
desidera attivare la modalita Fire Mode ed inserire la password comunicata.

A ATTENZIONE La password per abilitazione Fire Mode viene riportata a O ad ogni Restore Default.

Costruttore

E indicato il nome di Enertronica Santerno e il corrispondente indirizzo Internet santerno.com.

E inoltre possibile leggere la firma del prodotto tramite interrogazione MODBUS.

Firma del Prodotto
Range 1+ 65535
Address 476

E possibile leggere la firma del prodotto installato dall'indirizzo 476. Gli otto bit alti forniscono la prima
lettera e gli otto bit bassi la seconda lettera.

ES. per prodotto IB (IRIS BLUE):

Valore MODBUS letto all'indirizzo 476: 18754d — 0x4942H

49H — Carattere ‘I’

42H — Carattere ‘B’

1+ 65535

Function

80/473


http://santerno.com/

GUIDA ALLA
z SANTERNO RIS BLUE

PROGRAMMAZIONE ENERTRONICA GROUP

13. [PAR] MENU PASSWORD E LIVELLO DI ACCESSO

13.1. Descrizione

Nel Menu Password e livello di accesso sono presenti i parametri che riguardano la modificabilita e la visibilita dei
parametri.

PO0O per l'abilitazione alla modifica dei parametri

POO1 il livello di accesso dell’'utente

P002 che consente di modificare il valore della password PO00
P003 condizione di modifica dei parametri C

13.2. Elenco Parametri da PO0O0O a P0O03

Tabella 20: Elenco dei Parametri PO0O + P0O03

Livello VALORE Indirizzo

Parametro FUNZIONE di Accesso DEFAULT MODBUS
PO00 Abilitazione scrittura BASIC 00001 513
PO01 Livello di programmazione BASIC 0:[Basic] 514
P002 Password per abilitazione scrittura ENGINEERING 00001 510
P003 Condizione per modificare i parametri C ADVANCED Stand by + Fluxing 509

Si accede al parametro PO0O che consente la scrittura dei parametri entrando nel Menu Password e livello di accesso
del menu Parametri.

P0O00O Abilitazione scrittura
Range 00000+32767 00000: [No] +32767
Default 00001 00001

Level BASIC

Non accessibile da seriale.
La scrittura dei parametri da seriale & sempre abilitata

Address

Come programmazione di default la scrittura dei parametri € abilitata, PO0O0 = 00001.

Il valore della password di PO0OO di default € 00001.

E possibile personalizzare il valore della password per accedere alla modifica dei parametri
impostando il nuovo valore in PO02.

Function
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P0O0O1 Livello utente

0: Basic
Range 0+2 1: Advanced
2: Engineering

Default 0 0: Basic
Level BASIC
Address 514

| parametri di programmazione dell'inverter sono suddivisi per livelli di accesso in base alla
complessita delle funzioni esplicate.

A seconda del livello utente programmato nel modulo tastiera/display la visibilita da parte dell'utente di
alcuni menu o parte di essi viene modificata.

In questo modo, programmando un livello utente BASE, una volta parametrizzato correttamente
l'inverter, si rende piu agevole la navigazione attraverso un set ridotto di parametri che contempla solo
quelli che richiedono modifiche piu frequenti.

Per ogni parametro nel Manuale € indicato nella casella Level il livello utente che lo contraddistingue.

Function

=0[0) Password per abilitazione scrittura
Range 00001 + 32767 00001 + 32767
Default 00001
Level ENGINEERING

Address 510

Una volta inserita I'abilitazione alla scrittura inserendo la password in PO0O, tramite questo parametro
e possibile personalizzarne il valore.

Function

P002.

Una volta inserito in PO02 un valore differente dal default la password di
iij ATTENZIONE abilitazione alla scrittura dei parametri PO0O da utilizzare ¢ il valore impostato in
Si consiglia di annotarlo e conservarlo!

P0O03 Condizione per modificare i parametri tipo C
Range 0+1 0:[Solo in Stand By] + 1:[StandBy+Fluxing]

Default 1 1:[StandBy+Fluxing]
Level ADVANCED
Address 509

| parametri tipo C con la programmazione di fabbrica possono essere programmati anche con inverter
abilitato, ma con motore fermo; impostando P003=0:[Solo in Stand By] € possibile modificarli solo
con inverter non abilitato.

Il parametro agisce nello stesso modo anche sull’effetto degli ingressi digitali di LOC/REM e di
selezione motore: se questi ingressi cambiano stato, essi hanno effetto solo quando €& possibile
programmare i parametri tipo C, secondo il valore di P003.

Function

in folle.

Se C010 = 0: IFD [Voltage/Frequency], i parametri tipo C sono programmabili con

ingressi ENABLE-A ed ENABLE-B attivi e motore fermo indipendentemente da P003.

Con P003 = 1:[StandBy+Fluxing] quando si entra in modifica di un parametro tipo C
ATTENZIONE [Iinverter automaticamente si disabilita smettendo di modulare ed il motore viene lasciato
A e
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14. [PAR] MENU DISPLAY/KEYPAD

14.1. Descrizione

Si raccomanda di leggere il capitolo “Utilizzo e Remotazione della Tastiera” della guida
NOTA . . \
Accessori Inverter per Controllo Motori - Manuale d’uso.

Nel Menu Display/Keypad sono presenti i parametri per la programmazione di:
» modalita di navigazione nei menu dell’inverter

selezione pagina iniziale

selezione misure della pagina di stato e pagina keypad

il tipo di pagina keypad visualizzata in modalita Locale

le unita di misura personalizzate dei due ingressi analogici AIN1 e AIN2

le unita di misura personalizzate del PID

la disabilitazione del tasto LOC/REM del keypad.

Di seguito sono descritte la pagina di Stato, la pagina Keypad e la modalita Locale.

14.2. Pagina di Stato

I NV ERTER O]
50

— o o x

+
noo

0
0
|

vT T
— 3 3

r
. r
M E A P A R F D

Nella programmazione di fabbrica dellinverter la pagina di Stato & la prima visualizzata all’accensione
dell'apparecchiatura.

Solo da questa pagina € possibile selezionare I'accesso ai quattro menu principali disponibili:

MEA — misure;
& NOTA PAR — Parametri di programmazione;
CF — parametri di configurazione;
IDP — Identificativo prodotto).
Nella prima riga di questa pagina compare lo stato di funzionamento dell'inverter (vedi descrizione di M089).

Nella seconda e terzariga sono riportate due misure selezionabili con i parametri P268 e P268a.

Nella quarta riga sono presenti i quattro principali menu dell'inverter. Il menu selezionato € quello racchiuso fra le
parentesi quadrate: per modificare la selezione utilizzare i tastt A e ¥ e per accedere al menu premere il tasto
SAVE/ENTER.
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14.3. Pagina Keypad e Modalita Locale

Keypad

- + 0. OHZz

- + 0 0 A

- + 0. 0O0Tr pm

R e f + 1500. 00r pm
Keypad Help

- MO O 6 Mot . Fr e q.

>MO0 2 6 I ( RMS) Out

- MO 0 4 Mot or Spd

R e f + 1500 0O 0r pm

Alle pagine keypad si accede solo premendo il tasto MENU dalla pagina di stato oppure andando in modalita Locale
premendo il tasto LOC/REM.

Le misure visualizzate in pagina keypad sono programmabili attraverso i parametri P268b + P268e. Premendo il tasto
SAVE/ENTER viene visualizzata per alcuni secondi la pagina keypad help nella quale appare la descrizione delle misure
visualizzate.

una volta visualizzata la pagina keypad la navigazione rimane bloccata, la si pud sbloccare

i Se il parametro P264b Modalita navigazione con tasto MENU & programmato come Operator,
NOTA
solo mantenendo premuto per alcuni secondi il tasto ESC.

Le possibili pagine keypad sono:

Solo misure — quattro righe dedicate alle misure
Velocita — nella quarta riga appare il riferimento di velocita modificabile conitasti A e ¥
PID — nella quarta riga appare il riferimento del PID modificabile conitasti A e ¥

Se non si e in modalita Locale, oltre la pagina Keypad solo Misure, utilizzando il tasto MENU saranno visibili le sole
pagine con i riferimenti per i quali & stata selezionata come sorgente la tastiera (vedi [CFG] MENU METODO DI
CONTROLLO e [CFG] MENU CONFIGURAZIONE PID).

MODALITA LOCALE

La modalita LOCALE é una modalita di comando all'inverter (segnalata dall’accensione dei LED L-CMD L-REF) nella
qguale vengono abilitati i soli comandi e riferimenti da tastiera/display ed escluse tutte le altre sorgenti di comando o
riferimento (vedi [CFG] MENU METODO DI CONTROLLO, [CFG] MENU INGRESSI DIGITALI e [PAR] MENU
INGRESSI PER RIFERIMENTI). A seconda della programmazione del parametro P266 Tipo di pagina keypad in Locale,
alla pressione del tasto LOC/REM apparira la seguente pagina keypad:

P266 = Solo Misure — Pagina con le quattro misure programmate, non €& possibile modificare alcun riferimento.

P266 = Rif.Attivo — Nella quarta riga della pagina keypad & possibile modificare il riferimento dell'inverter. Se é
attivo un controllo in velocita avremo il riferimento di velocita (indicazione “Ref”), se il riferimento dell'inverter & l'uscita
del PID (C294 Azione del PID = 1:[Reference]) ci sara il riferimento del PID (indicazione PRef”).

Conitasti A e ¥ & possibile modificare il riferimento indicato nella quarta riga della pagina keypad.

P266 = Rif.Attivo+Vel — Da utilizzare solo nel caso in cui, con un controllo in velocita, il riferimento dell'inverter &
dovuto all'uscita PID (C294 Azione del PID = 1:[Reference]). Alla prima pressione del tasto LOC/REM nella quarta riga
possibile madificare il riferimento del PID (indicazione “PRef”); alla seconda pressione viene escluso il PID ed ¢ possibile
modificare il riferimento di velocita (indicazione “Ref”).

Conitasti A e V¥ & possibile modificare il riferimento indicato nella quarta riga della pagina keypad.
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14.4. Elenco Parametri da P264 a P269b
Tabella 21: Elenco dei Parametri P264 + P269b
Livello VALORE Indirizzo
Parametro FUNZIONE di Accesso DEFAULT MODBUS
P264 Modalita di navigazione ADVANCED 0:[A MENU] 864
P264a Modallta di navigazione dei menu ADVANCED 1sI] 865
circolare
P264b Modalita di navigazione con tasto MENU ADVANCED 0:[STANDARD] 512
P265 Pagina visualizzata all'accensione ADVANCED 0:[STATO] 866
P266 Tipo pagina Keypad in Locale ADVANCED 1:[Rif.Attivo] 511
P266d Unita di misura AIN1 preconfigurate ENGINEERING 0:[Disable] 968
p2eee | Valore minimo della misura ENGINEERING 0% 976
personalizzata da AIN1
poeef | Yalore massimo della misura ENGINEERING 100.0 % 977
personalizzata da AIN1
P2669g Unita di misura AIN2 preconfigurate ENGINEERING 0:[Disable] 969
P266h Valore minimo della misura ENGINEERING 0% 978
personalizzata da AIN2
p2e6i | Yalore massimo della misura ENGINEERING 100.0 % 979
personalizzata da AIN2
P267 Unita di misura PID preconfigurate ENGINEERING 0:[Disable] 867
P267a Unita di misura del PID personalizzate ENGINEERING [%0] 1851
P267b Unita di misura PID2 preconfigurate ENGINEERING 0:[Disable] 861
P267c Unita di misura del PID2 personalizzate ENGINEERING [%0] 1865
P268 Misura n.1 pagina di stato ADVANCED M004 Motor Spd | non accessibile
P268a Misura n.2 pagina di stato ADVANCED MOO0O Speed Ref. | non accessibile
P268b Misura n.1 pagina Keypad ADVANCED MO006 Mot.Freq. non accessibile
P268c Misura n.2 pagina Keypad ADVANCED MO026 Motor Current | non accessibile
P268d Misura n.3 pagina Keypad ADVANCED MO004 Motor Spd non accessibile
P268e Misura n.4 pagina Keypad ADVANCED MOO0O Speed Ref. | non accessibile
P269 Disabilita tasto LOC/REM ENGINEERING [NO] 869
P269b Tasto ESC ripristina valore precedente ENGINEERING [NO] 1051
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P264 Tipo di navigazione su tastiera/display
0: A Menu

Range 0+2 1: Solo Modificati
2: Lineare

Default 0 0: A Menu

Level ADVANCED

Address 864

Con la programmazione di fabbrica e dopo ogni power—on dell'inverter il modulo tastiera/display &

impostato con la navigazione a menu.

Impostando P264=1:[Solo Modificati] € possibile navigare sui soli parametri modificati rispetto alla

programmazione di fabbrica.

La navigazione non € piu a menu, ma é lineare: le visualizzazioni dei parametri modificati appaiono

una dopo laltra, e si passa da una all’altra con i tasti A e V. Nel caso in cui siano stati modificati

pochi parametri, la navigazione sara piu lenta in quanto l'inverter deve cercare i parametri modificati

tra tutti i parametri presenti.

Nel caso in cui la programmazione di P264 sia 2:[Lineare] i parametri vengono visualizzati
consecutivamente con l'utilizzo dei tasti A e ¥ senza avere piu la suddivisione a menu.

Function

NOTA Il parametro non pud essere salvato: ad ogni accensione dell’'inverter viene ripristinata la
navigazione a menu.

P264a Modalita di navigazione circolare menu
. 0: [NO]

Range 0+1 1: [YES]

Default 1 1: [YES]

Level ADVANCED

Address 865

Con la programmazione di fabbrica P264a=1: [YES] la navigazione allinterno di ogni menu del
modulo tastiera/display avviene con ricircolo: la navigazione parte dalla prima pagina del menu,
premendo il tasto di incremento A si passa alla pagina successiva. Quando si raggiunge la pagina
finale, premendo ancora il tasto di incremento A si torna alla pagina iniziale del menu.

Function Dalla pagina iniziale del menu, premendo il tasto di decremento Vsi passa alla pagina finale del
menu.

Se P264a=0:[NO], quando si giunge all'ultima pagina del menu non €& piu possibile proseguire
premendo il tasto di incremento A, ma solo tornare indietro alle pagine precedenti premendo il tasto
di decremento V¥ fino alla pagina iniziale.
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P264b Modalita di navigazione con il tasto MENU

0: [STANDARD]
1: [OPERATOR]

Default 0 0: [STANDARD]
Level ADVANCED
Address 512

Range 0+1

Se da un parametro qualsiasi si preme il tasto MENU si salta alla pagina di accesso del menu in cui &
contenuto il parametro, alla successiva pressione si arriva alla pagina di Stato e da questa ad una
nuova pressione di MENU si va in pagina keypad.

Dalla pagina keypad con la programmazione di fabbrica (P264b=0:[STANDARD)]) alla pressione del
tasto MENU si passa alla pagina di stato e successivamente al parametro da cui si & partiti. Se la
programmazione di P264b=1:[OPERATOR] una volta visualizzata la pagina keypad la navigazione &
bloccata e se ne pud uscire solo premendo per alcuni secondi il tasto ESC; questa modalita & utile
qualora si voglia impedire a un operatore inesperto la navigazione fra i parametri del modulo
tastiera/display. Programmando come prima pagina P265= 1:[Misure] la pagina keypad e
P264b=1:[OPERATOR], I'utente inesperto si trovera I'inverter sempre con navigazione bloccata.

Function

P265 Prima pagina
0: [Stato]
. 1: [Misure]
RCES 0+3 2: [Keypad]
3: [Start Up]
Default 3 3: [Start Up]

Level ADVANCED
Address 866

La programmazione di P265 determina la pagina visualizzata all'accensione dall'inverter.
P265 = 0: la pagina iniziale & quella di Stato.

Function P265 = 1: la pagina iniziale € la pagina keypad con le quattro Misure.

P265 = 2: la pagina iniziale & quella keypad con il riferimento nella quarta riga.

P265 = 3: la pagina iniziale & quella del MENU START UP.
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P266 Tipo di pagina Keypad in locale

0: [Solo Misure]
Range 0+2 1: [Rif.Attivo]

2: [Rif.Attivo+Vel]
Default 1 1: [Rif.Attivo]

Level ADVANCED
Address 511

La programmazione di P266 determina il tipo di pagina keypad visualizzata in modalita Locale.
Programmando P266 = 0: [Solo Misure] andando in modalita Locale non e possibile modificare il
riferimento.

Con P266 = 1: [Rif.Attivo] quando si va in modalita Locale la pagina keypad visualizzata € quella
relativa al riferimento attivo; per esempio, se si ha un controllo in velocita, andando in Locale viene
visualizzata la pagina Keypad di velocita dove in quarta riga il riferimento di velocita & presente ed &
modificabile conitasti A e V.

Function Se si ha un controllo in velocita e il riferimento dell'inverter & costituito dall’'uscita del PID (C294
Azione del PID = 1:[Reference]) puo essere utile durante il funzionamento in Locale escludere il PID e
fornire direttamente da tastiera il riferimento di velocita, questo lo si pud ottenere semplicemente
programmando P266 = 2: [Rif.Attivo+Vel].

In questo modo non appena si va in modalita Locale (premendo LOC/REM) viene visualizzata la
pagina Keypad con il riferimento del PID modificabile conitasti A e V.

Ad una nuova pressione del tasto LOC/REM (ad inverter disabilitato) il PID viene escluso e la pagina
Keypad visualizzata diviene quella con il riferimento di velocita modificabile conitasti A e V.

P266d/g Unita di misura AIN1/AIN2 preconfigurate
Range 0+39 Vedi Tabella 22

Default 0 0: [Disable]
Level ENGINEERING
Address 968/969

Unita di misura che verra visualizzata nelle misure MO38u/M039u.

Utile per associare un significato fisico di un certo range alla misura elettrica sull'input analogico.

Il range viene stabilito dalle coppie di parametri P266e/f per AIN1 e P266h/i per AIN2.

Function Un caso di esempio € quello in cui si ha a disposizione un sensore di pressione portato su input
analogico ma non si vuole, o non si puo, rendere attivo il PID di pressione andando a leggere la sua
misura di feedback, ma si vuole invece avere una misura sempre attiva di pressione
indipendentemente dalle condizioni operative.

P266e/h Valore minimo della misura personalizzata da AIN1/AIN2
Range ~32000 + +32000 +3200.0
Default 0 0.0

Level ENGINEERING
Address 976 /978

Valore fisico associato a P056/P061 (valore su AIN1/AIN2 che genera riferimento minimo).

E un parametro di sola visualizzazione ed ha effetto solamente sulla misura M038u per AIN1 o MO39u
per AIN2.

La sua interpretazione ¢ libera tramite il parametro di unita di misura P266d/P266g.

Function
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P266f/i

Range
Default
Level
Address

Function

P267/
P267b

Range

Default

Level
Address

Function

Valore massimo della misura personalizzata da AIN1/AIN2

—32000 + +32000 +3200.0
1000 100.0
ENGINEERING

977 /979

Valore fisico associato a P057/P062 (valore su AIN1/AIN2 che genera riferimento massimo).

E un parametro di sola visualizzazione ed ha effetto solamente sulla misura M038u per AIN1 o MO39u
per AIN2.

La sua interpretazione ¢ libera tramite il parametro di unita di misura P266d/P266g.

Unita di misura del PID/PID2 preconfigurate

0+39 Vedi Tabella 22

0 0: [Disable]

ENGINEERING

867 /861

Il riferimento e la retroazione del PID/PID2 sono espresse in % delle misure M019, M020, M019a,
MO020a.

Tramite il parametro P257/P457 & possibile fissare un guadagno per “mettere in scala” il riferimento e
il feedback ed ottenere le misure:

M023 = P257 * M019; M024 = P257 * M020;

M023a = P457 * M019a; M024a = P457 * M020a

opportunamente scalate e per le quali € possibile selezionarne l'unita di misura con il parametro
P267/P267b (vedi codifica P267/P267b) oppure digitarla attraverso il parametro P267a /P267¢ (solo
se P267/P267b = O:[Disable]).

Esempio al 100% del riferimento del PID M019 = 100% programmando P257 = 0.04 e P267 = 1:[bar]
avremo in corrispondenza dei suddetti valori la misura scalata del riferimento del PID sara — M023 =
4.00 bar
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Tabella 22: Unita di misura preconfigurate

Unita di Misura Lista I Unita di Misura Lista Sigla
Visualizzata Visualizzata
Personalizzata
(solo per PID, vedi|O: Disable |- m/s 20: m/s m/s
P267al/c)
bar 1: bar bar ft/s 21: ft/s ft/s
mbar 2: mbar mbar rrm 22:rpm rpm
atm 3:atm atm galls 23:. GPS | GPS
Pa 4: Pa Pa gal/min 24: GPM | GPM
kPa 5: kPa kPa gal/h 25:GPH |GPH
PSI 6: PSI PSI ftd/s 26: CFS CFS
md/s 7: m3/s m3/s ft3/min 27.:CFM | CFM
m3/min 8: m3/m m3/m ft3/h 28:CFH |CFH
m3/h 9: m3/h m3/h A 29: A A
I/s 10: l/s I/s V 30:V V
I/min 11:/m I/m W 31 W W
I/h 12:1/h I/h kw 32: kw kW
° 13:° ° HP 33: HP HP
°C 14.°C °C CcVv 34: CV CcVv
°F 15: °F °F kVA 35: kVA kVA
Nm 16: Nm Nm ft-Ibs 36: ftLb ftLb
kgm 17: kgm kgm Polished Rod Speed | 37: PRS PRS
m 18: m m Polished Rod Torque | 38: PRT PRT
ft 19: ft ft stroke/min 39: SPM | SPM

P267al/

P267c Unita di misura del PID/PID2 personalizzate

ASCII 0x20 = blank
ASCII Ox8A =[]

Range 0x20 + Ox8A (ogni byte)

ASCII 0x5D = [
ASCII 0x25 =%
ASCII 0x5B =]
= [%]
(il dato € a 32 hit)
| caratteri hanno una codifica ASCIl a 8 bit, ci sono 3

caratteri codificati con 8 bit ciascuno a partire dal bit meno
significativo. Il bit 24 va posto sempre a 1.

0x015D255B

ENGINEERING

1851/1865

Il parametro P267a/P267c¢ é attivo solo se P267/P267b = 0:[Disable] ed in questa condizione & 'unita
di misura effettivamente visualizzata in M023, M024, M023a, M024a. Con questo parametro €
possibile definire una stringa di 3 caratteri che viene utilizzata per la visualizzazioni delle unita di
misura per le Misure del PID: M023, M024, M023a, M024a.

La modifica avviene sul singolo carattere, entrati in modifica con il tasto SAVE/ENTER, lampeggera il
cursore davanti al carattere piu a sinistra, premendo i tasti A e V¥ sara possibile scorrere tutti i
caratteri visualizzabili. Scelto un carattere, premendo il tasto ESC si passa al carattere successivo.
Scelto il terzo carattere premere il tasto SAVE/ENTER per memorizzare il parametro.

Function

& NOTA  Vedi anche la descrizione del parametro P257/P457 nel [PAR] MENU PARAMETRI PID.
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P268 /
P268a

Range MO000 + M027a (Vedi [MEA] MENU MISURE e Tabella 23)

Misura n.l (n.2) pagina di stato

P268 — M004 Motor Spd
P268a — MO0O00 Speed Ref.

Level ADVANCED
Address Non accessibile via seriale.

Default

| due parametri permettono di selezionare fra le misure dell'inverter le due visualizzate nella pagina di

Function stato.

P268b /
P268c /
P268d /
P268e

Range MO000 + M027a (Vedi [MEA] MENU MISURE e Tabella 23)

Misuran.l (n.2, n.3, n.4) pagina Keypad

P268b — M006 Mot.Freq.
P268c — MO026 Motor Current
P268d —» M004 Motor Spd
P268e —» MO000 Speed Ref.

Level ADVANCED
Address Non accessibile via seriale

Default

Function | quattro parametri permettono di selezionare le quattro misure visualizzate nelle pagine keypad.

La quarta misura € nella sola pagina Keypad di misure; nelle altre pagine Keypad viene
NOTA S - . - o ;
sostituita dal riferimento / retroazione / limite attivo in quella pagina.
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Tabella 23: Elenco Misure settabili su P268, P268a, P268b, P268c, P268d, P268e

Misure Controllo Multimotore

M600 AvailMotor
M601 Work.Motor
M602 Setslave
M603 Setmaster
M604 Ser.Comm.
M605 Oper.Mode
M606 SysPwReq
M607 SysPwMastr
M608 SysPwSlave
M609 PowerMastr
MO38u AINluser
MO39u AIN2user
M700 H20DigOUT
M701 DryRThresh
Misure Iris Blue
MO0O0O0 Speed Ref
M002 Ramp Out
MO004 Motor Speed
MO006 Mot.Freq.
MO008 Torq.Demand
MO09 Torg.Out
MO011 Torg.Dem.%
MO012 Torqg.Out %
MO017 Flux Ref
M018 PID Ref %
MO019 PID RmpOut %
M020 PID Fbk %
MO021 PID Err %
M022 PID Out %
MO023 PID Ref
M024 PID Fbk
MO056a Virtual Dig.Out
MO026 Mot.Current
M027 Out Volt
M028 Power Out
MO029 Vbus-DC
MO030 V Mains
MO031 Delay.Dig.IN
MO032 Istant.Dig.IN
M033 Term. Dig.IN
MO034 Ser. Dig.IN
MO035 Fbus. Dig.IN

MO036 Aux. Dig.IN
MO037 Analog In REF
MO038 Analog In AIN1
MO39 Analog In AIN2

MO040 Ser.SpdRef

M042 Fbus.SpdRef
M044 Ser.TrgLimRef
MO045 Fbus.TrqLimRef

MO046 SerPID Ref

MO047 FbusPID Ref

MO048 SerPID Fbk

MO049 FbusPID Fbk
MO056 Digital Out
MO57 Freq.Out
M058 Analog Out AO1
MO059 Analog Out AO2
MO060 Analog Out AO3
MO061 Aux. Dig.OUT

M062 Amb.Temp.
MO036a Aux.Ser. Dig.IN

MO064 Hts.Temp.

M065 OT Counter

M066 ST Counter

M036b Aux.FBus. Dig.IN

M022a PID2 Out %
MO069 PT100 Temp.1
MO070 PT100 Temp.2
MO071 PT100 Temp.3
MO072 PT100 Temp.4
M028a Energy (low)

MO026a 12t %
M039a Analog In XAIN4
M039b Analog In XAIN5

M018a PID2 Ref %

M019a PID2 RmpOut %
M020a PID2 Fbk %
MO021a PID2 Err %
MO023a PID2 Ref
MO024a PID2 Fbk

MO090 Alarm

MO056b Timed Flags TFL
M027a Power Factor
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P269 Disabilita tasto LOC/REM

Range : 0:[NO]J - 1:[YES]

Default 0 0:[NO]
Level ENGINEERING

Address 869
Function Questo parametro € utile qualora si voglia inibire il funzionamento del tasto LOC/REM.

P269b Tasto ESC ripristina valore precedente
Range 0+1 0:[No] - L:[YES]
Default 0 0:[No]

Level ENGINEERING

Address 1051

Effetto della pressione del tasto ESC durante la fase di modifica di un parametro, una volta premuto il

tasto SAVE/ENTER e modificato il valore:

P269b = 0:[No] — premendo il tasto ESC il parametro viene confermato, ma non salvato (alla

Function riaccensione dell'inverter, verra ripristinato il valore precedente).

P269b = 1:[YES] — premendo il tasto ESC viene ripristinato il valore precedente alla modifica.

In entrambi i casi la pressione di SAVE/ENTER conferma il nuovo valore e lo salva in memoria non
volatile (alla riaccensione dell'inverter il valore modificato viene mantenuto).
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15. [PAR] MENU RAMPE

15.1. Descrizione

La rampa di accelerazione/decelerazione & una funzione che consente di variare linearmente la velocita del motore.

Il tempo di rampa € il tempo necessario al motore per raggiungere la velocita massima partendo da fermo (o viceversa
nel caso di decelerazione).

Sono disponibili due coppie di valori impostabili; ciascuna coppia di valori individua il tempo di accelerazione ed il tempo
di decelerazione, ed a ciascuna coppia di valori &€ associata l'unita di misura del tempo base. Per il funzionamento in
modalita Fire Mode esistono due distinti parametri con i tempi di rampa di accelerazione e decelerazione.

Dal menu rampe si possono inoltre impostare le rampe veloci di accelerazione iniziale e decelerazione finale specifiche
per applicazioni che coinvolgano pompe o compressori.

Tali rampe sono pensate per allontanarsi velocemente da punti di lavoro critici e dipendono dalla soglia P020. In
accelerazione, fino a che la velocita € inferiore a P020 viene usata la rampa P018, mentre in decelerazione, al di sotto
della soglia P020, € usata la rampa P019.

Per quanto detto, la coppia di rampe attive in normale funzionamento € considerate solo nella fascia di velocita superiore
a P020.

15.1.1. DESCRIZIONE RAMPE DI VELOCITA

La coppia di rampe attive & dipendente dallo stato logico dell'input digitale parametrizzato in C167.
Per consentire un ampliamento del range di tempo impostabile € disponibile il parametro di unita di misura P014.

P009 Tempo Rampa Accelerazione 1
P010 Tempo Rampa Decelerazione 1
P012 Tempo Rampa Accelerazione 2
P013 Tempo Rampa Decelerazione 2
P014 Unita di misura tempi di rampa 1 e 2

Il tempo di rampa impostato corrisponde al tempo impiegato dal riferimento di velocita in uscita da questa funzione per
portarsi da O rpm alla velocita massima in valore assoluto fra speed min e speed max (C028 e C029) del motore. L’unita
di misura del tempo pud assumere i seguenti valori:

0—->0.01s
1-50.1s
2—>1s
3> 10s

guesto consente di estendere il range delle rampe settabili da 0 s a 327000 s.

Esempio rampa di velocita:

Tabella 24: Esempio rampa di velocita

P014 Range P009 - P010
Valore | Codifica | Min Max
0 0.01s 0 327.00 s
1 0.1s 0 3270.0s
2 1s 0 32700 s
3 10s 0 327000 s

L’impostazione di fabbrica dell'unita di misura & di 0.1s; il tempo di rampa & di 10 sec.
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15.2. Elenco Parametri da P0O09 a P033

Tabella 25: Elenco dei Parametri PO09 + P033

e, | e | e
P009 Rampa di velocita 1: tempo di accelerazione BASIC Vedi Tabella 78 609
P010 Rampa di velocita 1: tempo di decelerazione BASIC Vedi Tabella 78 610
P012 Rampa di velocita 2: tempo di accelerazione ADVANCED Vedi Tabella 78 646
P013 Rampa di velocita 2: tempo di decelerazione ADVANCED Vedi Tabella 78 647
P014 Unita di misura tempi rampe di velocita 1/2 ADVANCED Vedi Tabella 78 614
P018 Tempo di accelerazione iniziale BASIC 1.00s 618
P019 Tempo di decelerazione finale BASIC 1.00s 619
P020 Soglia velocita per rampa iniziale e finale BASIC 50.0% 670
P032 Rampa in Fire Mode: tempo di accelerazione ENGINEERING Vedi Tabella 78 648
P033 Rampa in Fire Mode: tempo di decelerazione ENGINEERING Vedi Tabella 78 649
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P009 Tempo di accelerazione rampa di velocita 1

0+327.00s se P014=0—»>0.01s
0+3270.0s se P014=1 > 0.1s
0+32700s seP014=2 > 1s

0 + 327000 s se P014=3 - 10 s

Range 0+ 32700

Default Vedi Tabella 78
Level BASIC
Address 609

Determina il tempo impiegato dal riferimento per portarsi dal valore zero rpm al valore corrispondente
alla velocita massima programmata (considerando il massimo fra i valori assoluti di velocita max e min
programmate per il motore selezionato).

Se vengono usate le rampe veloci (P020>0), agisce per prima la rampa P018.

Function

P0O10 Tempo di decelerazione rampa di velocita 1

0+327.00s se P014=0 > 0.01s
0+3270.0s se P014=1—>0.1s
0+32700s seP014=2 > 1s
0+ 327000 s se P014=3 » 10 s

Range

Default Vedi Tabella 78
Level BASIC
Address 610

Determina il tempo impiegato dal riferimento per portarsi dal valore corrispondente alla velocita
massima programmata (considerando il massimo fra i valori assoluti di velocita max e min
programmate per il motore selezionato) al valore zero.

Se vengono usate le rampe veloci (P020>0), agisce per prima la rampa P018.

Function

P0O12 Tempo di accelerazione rampa di velocita 2

0+327.00s se P014=0 5 0.01 s
0+3270.0s se P014=1—>0.1s
0+32700s seP014=2—>1s
0+ 327000 s se P014=3 » 10 s

Range 0+ 32700

Default Vedi Tabella 78
Level ADVANCED
Address 646

Function Valgono le stesse considerazioni effettuate per il tempo di accelerazione della rampa 1 (vedi P009).

NOTA Per poter applicare al riferimento la rampa 2 deve essere programmato l'ingresso digitale di
multirampa e selezionata la rampa 2 (vedi [CFG] MENU INGRESSI DIGITALI).
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P0O13 Tempo di decelerazione rampa di velocita 2

0+327.00s se P014=0 - 0.01 s
0+3270.0s se P014=1 > 0.1s
0+32700s seP014=2 > 1s
0+ 327000 s se P014=3 -» 10 s

Range

Default Vedi Tabella 78
Level ADVANCED
Address 647

Function Valgono le stesse considerazioni effettuate per il tempo di decelerazione della rampa 1 (vedi P010).

NOTA Per poter applicare al riferimento la rampa 2 deve essere programmato l'ingresso digitale di
multirampa e selezionata la rampa 2 (vedi [CFG] MENU INGRESSI DIGITALI).

P014 Unita di misura tempi rampe di velocita 1/2

0—>0.01s
1->0.1s
2->1s
3-5>10s

Range 0+3

Default Vedi Tabella 78
Level ADVANCED
Address 614

Definisce I'unita di misura in cui sono espressi i tempi della prima rampa di velocita P009 e P010,
della seconda rampa P012 e P013 e delle rampe in Fire Mode P032 e P033 in modo da estendere il
range delle rampe settabili da 0 s a 327000 s.

Function Es.:

P014=1 allora P009=100 significa P0O09 =100x0.1s=10s

P014=0 allora P009=100 significa PO09 =100x0.01s=1s

P014=3 allora P009=100 significa P0O09 = 100 x 10 s = 1000 s

P0O18 Tempo di accelerazione iniziale
Range 0+ 32700 0-+327.00s
Default 100 1.00s

Level BASIC

Address 618

Determina il tempo impiegato dal riferimento per portarsi dal valore zero rpm al valore corrispondente
alla soglia di velocita programmata con P020.

Superata tale soglia verra poi seguito 'andamento della rampa di accelerazione attiva per normale
funzionamento (P009 o P012).

Function
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P0O19 Tempo di decelerazione finale
Range 0+ 32700 0+327.00s
Default 100 1.00s

Level BASIC

Address 619

Determina il tempo impiegato dal riferimento per portarsi dal valore di velocita programmato con P020
a zero rpm.

In decelerazione, superata la soglia definita con P020, si passa dalla rampa di normale funzionamento
(P010 o P013) a quella qui definita.

Function

P020 Soglia di velocita per rampa iniziale e finale

Range 0 + 1500 0 + 150.0 %fnom
Default 500 50.0 %fnom

Level BASIC
Address 670

Determina la soglia di velocita al di sotto della quale, in accelerazione, usare la rampa P018 e al di
sotto della quale, in decelerazione, usare la rampa P019.

Function Al di fuori dei range evidenziati viene usata la coppia attiva di rampe acc./dec. P0O09/P010 o
P012/P013.

Il valore e espresso come percentuale della frequenza nominale motore C015.

P032 Rampa di accelerazione in Fire Mode

0+327.00s se P014=0—>0.01s
0+3270.0s se P014=1—>0.1s
0+32700s seP014=2—>1s

0 + 327000 s se P014=3 —» 10 s

Range 0+ 32700

Default Vedi Tabella 78
Level ENGINEERING
Address 648

Function Rampa utilizzata per accelerare il motore in modalita Fire Mode.

P033 Rampa di decelerazione in Fire Mode

0+ 327.00s se P014=0—>0.01s
0+3270.0s se P014=1—>0.1s
0+32700s seP014=2—>1s

0 + 327000 s se P014=3 —» 10 s

Range 0+ 32700

Default Vedi Tabella 78
Level ENGINEERING
Address 649

Function Rampa utilizzata per decelerare il motore in modalita Fire Mode.
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16. [PAR] MENU INGRESSI PER RIFERIMENT]I

16.1. Elaborazione dei riferimenti di velocita e coppia

Con “riferimento principale” si intende il valore a regime che deve raggiungere la grandezza fisica controllata
dall'inverter.

Tale riferimento viene acquisito dall'inverter solo se il solo comando di START é attivo, altrimenti viene ignorato.

Il riferimento principale € il riferimento a regime: quando la MARCIA ¢é attivata I'inverter incrementera il set—point per
raggiungere il riferimento impostato, rispettando le rampe attive (vedi [PAR] MENU RAMPE)

L’impostazione del riferimento principale dipende da molti parametri divisi in vari menu:

Tabella 26: Parametri coinvolti nell’elaborazione dei riferimenti

Parametri Menu Descrizione del contenuto del Menu

Parametri per messa in scala riferimenti da ingressi analogici REF, AIN1,
AIN2.

Parametri per impostazioni di modifiche tramite UP e DOWN.

Parametro per disabilitazione inverter in caso di riferimento al minimo.

P050 + P069 Riferimenti

Riferimenti da
scheda opzionale

P080 + P090 Multivelocita

P390 + P399 Parametri per messa in scala riferimenti da ingressi analogici XAIN4, XAINS.

Parametri per impostare valori di multivelocita selezionabili tramite ingressi
digitali.

P105 + P108 Velocita Proibite Parametri per impostare i valori delle velocita proibite.

C143 + C146 Metodo di Controllo | Parametri per impostare la sorgente dei riferimenti.

C011, C028, Configurazione
C029 Motore

C047, C048 Limitazione Motore

Parametri per impostare la velocitd minima e la velocita massima.

Parametri per impostare la coppia minima e la coppia massima per il
controllo in coppia del motore.

In Figura 4 sono illustrate, tramite diagrammi a blocchi, le elaborazioni dei riferimenti di velocita con l'indicazione dei
parametri coinvolti e dei menu nei quali sono descritti tali parametri.
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Speed Reference computing

Saturation Saturation Saturation Saturation

Contro| : Prohibit
ng eurtafr?cfe Mothod Multispeed Speed

P050 : P0B4 | , | C143, C144, .
P390 : P399 P C145, C146 F’ -}@ L ) mp| P105:P108 |mp -
A A

Scaling

Motor Control

C011, C028, C029
P067 : P09
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N

O

(= ]

(=

7 UP DOWN

Up Down Variation

Figura 4: Elaborazione del riferimento di velocita
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16.2. Messa in scala ingressi analogici REF, AIN1, AIN2

é NOTA Fare riferimento alla Guida all'lnstallazione per la descrizione hardware degli ingressi
analogici.

In morsettiera sono disponibili 3 ingressi analogici: REF, AIN1, AIN2.

| tre ingressi possono essere in tensione o in corrente (modalita impostabile tramite DIP—Switch hardware SW1 e tramite
parametri software) e sono ingressi analogici bipolari (—10V + +10V 0 —20mA + +20mA).

L’ingresso REF & un ingresso single—ended mentre gli ingressi AIN1 e AIN2 sono ingressi differenziali.

Con la programmazione di fabbrica il riferimento di velocita principale € dato dall'ingresso analogico da morsettiera
REF, in modalita OV_+ +10V; i parametri di velocita massima e minima valgono rispettivamente C028=1500 rpm e
C029=0 rpm.

Tramite i parametri da PO50 a P064 & possibile impostare, per i 3 ingressi analogici da morsettiera, il tipo di segnale da
acquisire, la compensazione di eventuali offset, la messa in scala per generare il riferimento di velocita o coppia, la
costante di tempo di filtraggio del segnale.

Il parametro P0O53 consente di impostare I'offset del segnale analogico di ingresso (se P053=0 l'offset & nullo) mentre il
parametro P054 stabilisce la costante di tempo di filtro (valore di fabbrica PO54 = 5ms).

Tipo di ingresso: sulla scheda tramite DIP-Switch SW1, é possibile impostare per ogni ingresso analogico, la modalita di
acquisizione del segnale di ingresso: in tensione o in corrente.

In tensione il segnale puo essere bipolare (-10V + +10V) od unipolare (OV + +10V).

In corrente pud essere bipolare: (—20mA + +20mA), unipolare (OmA + +20mA) oppure con offset minimo (4mA +
20mA).

E cura dell'utente impostare la modalita di ogni ingresso analogico tramite i parametri P050, P055, P0O60.

Tabella 27: Impostazione modalitd hardware ingressi analogici

Tipo / Morsetti Nome Tipologia DIP-Switch Parametro
Ingresso single Ingresso +10V SW1-1 off
ended /1,2 REF Ingresso 0—20mA SW1-1on P30
Ingresso Ingresso 10V SW1-2 off
differenziale / 5,6 AINL Ingresso 0—20mA SW1-2 on POSS
| Ingresso +10V SW1-3 off, SW1-4 5 off POGO
. Ngresso AIN2 | Ingresso 0-20mA | SW1-3 on, SW1-4 5 off
differenziale / 7,8 -
Ingresso PTC SW1-3 off, SW1-4 5 on Vedi nota

Nel caso in cui l'ingresso AIN2 sia configurato come PTC, fare riferimento al [CFG]
NOTA MENU PROTEZIONE TERMICA DEL MOTORE per I'impostazione dei parametri relativi.
Le misure perdono quindi di significato.

NOTA Le configurazioni non esplicitamente indicate sono vietate.

Verificare, per ogni ingresso analogico da morsettiera (REF, AIN1, AIN2) che
ATTENZIONE limpostazione del parametro “modalita” (P050, PO055, P060) sia compatibile con
'impostazione dei DIP-Switch SW1 corrispondenti.

> B

La messa in scala avviene impostando i parametri della funzione lineare di conversione dal valore letto dall'ingresso
analogico al corrispondente valore di riferimento di velocita o coppia.

La funzione di conversione € una retta passante per 2 punti sul piano cartesiano avente in ascissa i valori letti da
ingresso analogico ed in ordinata i valori del riferimento di velocita o coppia moltiplicati per i parametri di percentuale
riferimenti.

Ogni punto é individuato dalle sue 2 coordinate cartesiane, sull'asse delle ascisse e sull’asse delle ordinate.

Le ordinate dei due punti sono:

il valore di Speed_Min (o Trg_Min nel caso di riferimento di coppia) moltiplicato per la percentuale impostata con
P051a/P056a/P061a/P071a per il primo punto, ed il valore di Speed_Max (o Trg_Max nel caso di riferimento di coppia)
moltiplicato per la percentuale impostata con P052a/P057a/P062a per il secondo punto.
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Speed_Min ¢ il valore del parametro C028.
Trg_Min é il valore del parametro C047.

Speed_Max ¢ il valore del parametro C029.
Trg_Max e il valore del parametro C048.

Le ascisse dei due punti dipendono dall'ingresso analogico:

Per I'ingresso REF:

Il valore PO51 & I'ascissa del primo punto; il valore PO52 & I'ascissa del secondo punto.
Per I'ingresso AIN1:

Il valore PO56 & I'ascissa del primo punto; il valore PO57 & I'ascissa del secondo punto.
Per I'ingresso AIN2:

Il valore P0O61 € I'ascissa del primo punto; il valore P062 & I'ascissa del secondo punto.

La seguente figura illustra come i vari parametri impostano I'elaborazione dei segnali di Riferimento analogico di Velocita
(o Coppia) per un riferimento analogico.

Analog reference computing : AIN1

Saturation
+10.0V
l 0
> > D Input Signal =+ Speed/Torque
+10.0V -
M038 Saturation Input type Ref_Max*P057a [
m 0 selection : Filter
+20.0mA
1 PO56 S o
> > @) i P057 = —_—
------------- ¥ Ref_Min*P056a 7
P058 -20.0mA P0S5
Offset ) P059
Correction Saturation
+20.0mA
2
) Zon @ Ref Min/Ref Max

[ MASTER mode : Speed ]
- Speed_Min = C028
Saturation Speed_Max = C029

+10.0V
3 SLAVE mode : Torque ]

Trq_Min = C047
Trq_Max = C048

0.0V

Saturation

4 +20.0mA

4
0.0mA > @)

S000627

Figura 5: Elaborazione riferimento analogico di Velocita da morsettiera: AIN1
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Nelle figure seguenti si illustrano alcuni esempi di programmazione per lingresso analogico REF nella modalita
MASTER: riferimento di velocita.

i Filt
Saturation Input type C029*P052a ifter
+10.0V selection
[zreE_(¥) OB o =
0.0V % A, »
P050 =3
C028'P051a T4

H = P054
PO51 P052

Offset
A
i Filter
Saturation Input type C028*P051a |
+10.0V selection
(1reF ) MOST R Ly
0.0V & PN P f
P050 = 3 C029*P052a ST >
| P053 | . P054
P052
Offset P051
P000333-B

Figura 6: Esempi di elaborazione Ingresso REF (1) e (2)

Impostazioni del primo esempio riportato nella figura

P0O50 =3

PO51 =1V; PO05la =100%; P052 =10V; P052a =100%
Speed_Min = C028 =100 rpm;  Speed_Max = C029 = 1100 rpm

Impostazioni del secondo esempio riportato in figura:

PO50 =3

PO51 =1V; PO05l1la =100%; P052 =10V; P052a =100%
Speed_Min = C028 = 1200 rpm; Speed_Max = C029 = 400 rpm
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Analog Input =4 Speed

A
Saturation Filter
Input type C029*P052a
+10.0V
@] | i r
il @
+10.0V P050=0 C028*P051a
PO53| > des
Offset
P000334-B

Figura 7: Esempio di elaborazione Ingresso REF (3)

Impostazioni dell’esempio in figura

PO50 =0

PO51 =-5V; P05la =100%; PO052 =+8V;P052a = 100%
Speed_Min = C028 = 300 rpm;  Speed_Max = C029 =1450 rpm
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16.3. Elenco Parametri da P050 a P069
Tabella 28: Elenco dei Parametri PO50 + P069
Livello di VALORE Indirizzo
Parametro FUNZIONE Accesso | DEFAULT | MODBUS
P0O50 Tipo di segnale ingresso analogico REF ADVANCED 3: 010V 650
P0O51 Valore su REF che genera riferimento minimo (ascissa) ADVANCED 0.0V 651
PO51a Pgrpentuale_di Spged__Min/Trq_Min che genera riferimento ADVANCED 100.0% 675
minimo (ordinata riferita a P051)
P052 Valore su REF che genera riferimento massimo (ascissa) | ADVANCED 10.0V 652
pos2a | Rercentuale di Speed_Max/Trq_Max che genera ADVANCED |  100.0% 676
riferimento massimo (ordinata riferita a P052)
P053 Offset su ingresso REF ADVANCED oV 653
P054 Filtro su ingresso analogico REF ADVANCED 5ms 654
PO55 Tipo di segnale ingresso analogico AIN1 ADVANCED | 2:4+20mA 655
P056 Valore su AIN1 che genera riferimento minimo (ascissa) ADVANCED 4.0mA 656
PO56a Pt_er_centuale_di Spt_aed__Min/Trq_Min che genera riferimento ADVANCED 100.0% 677
minimo (ordinata riferita a P056)
PO57 Valore su AIN1 che genera riferimento massimo (ascissa) | ADVANCED 20.0mA 657
pos7a | Hercentuale di Speed_Max/Trq_Max che genera ADVANCED |  100.0% 678
riferimento massimo (ordinata riferita a P057) )
P058 Offset su ingresso AIN1 ADVANCED OmA 658
P0O59 Filtro su ingresso analogico AIN1 ADVANCED 5ms 659
P060 Tipo di segnale ingresso analogico AIN2/PTC ADVANCED | 2:4+20mA 660
P0O61 Valore su AIN2 che genera riferimento minimo (ascissa) ADVANCED 4.0mA 661
Percentuale di Speed_Min/Trg_Min che genera riferimento
P061a minimo (ordinatapriferifa a PogI) ) ADANSEY 100.0% 679
P062 Valore su AIN2 che genera riferimento massimo (ascissa) | ADVANCED 20.0mA 662
PO62a F_’ergentuale di Speed_Max/Trq__ng che genera ADVANCED 100.0% 701
riferimento massimo (ordinata riferita a P062)
P063 Offset su ingresso AIN2/PTC ADVANCED O0mA 663
P064 Filtro su ingresso analogico AIN2/PTC ADVANCED 5ms 664
P0O65 Riferimento minimo e soglia disabilita START ADVANCED 0 665
P0O66 Ritardo disabilita START alla soglia P065 ADVANCED 0s 666
P0O67 Rampa su UP/DOWN tastiera e morsettiera ADVANCED | Quadratica 667
P0O68 Memorizza valori UP/DOWN allo spegnimento ADVANCED Sl 668
P068b Reset UP/DOWN PID allo stop ADVANCED 0:[NO] 941
P068d Reset UP/DOWN PID al cambio sorgenti ADVANCED 0:[NO] 943
P0O69 Range del riferimento UP/DOWN ADVANCED | 1: Unipolare 669
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Tipo di segnale ingresso analogico REF

10V
:+20 mA

4 +20 mA
0+10V
:0+20mA
:ABS+10V
. ABS £ 20 mA

o
|
)
OUAWNREO

Default 3 3:0+10V

Level ADVANCED

Address 650

Il parametro seleziona il tipo di segnale analogico single—ended presente sul morsetto REF della
morsettiera. Il segnale pud essere in tensione o in corrente, unipolare o bipolare.

0: + 10 V Ingresso in tensione bipolare, tra =10V e +10V, il segnale misurato viene saturato tra questi
due valori.

1: £ 20 mA Ingresso in corrente bipolare, tra —20mA e +20mA, il segnale misurato viene saturato tra
questi due valori.

2: 4 + 20 mA Ingresso in corrente unipolare con soglia minima, tra +4 mA e +20mA, il segnale
misurato viene saturato tra questi due valori.

Qualora il segnale misurato sia inferiore a 4 mA o superiore a 20mA, vengono generati
rispettivamente gli allarmi A066 e A102.

3: 0+ 10 V Ingresso in tensione unipolare, tra OV e +10V, il segnale misurato viene saturato tra questi
due valori.

4: 0 + 20 mA Ingresso in corrente unipolare, tra +OmA e +20mA, il segnale misurato viene saturato tra
questi due valori.

5: ABS + 10 V come 0: + 10 V, ma le tensioni negative vengono interpretate come positive.

6: ABS + 20 mA come 1: + 20 mA, ma le correnti negative vengono interpretate come positive.

Function

NOTA  quale si seleziona il corretto circuito elettrico di elaborazione del segnale analogico: in

j Il valore del parametro PO50 deve essere coerente con lo stato dello switch SW1-1, tramite il
tensione o in corrente.

Valore su REF che genera riferimento minimo (ascissa)

-100 +100, seP050=0 -10.0V =10.0V, se P0O50=0:+10V
—-200+200, seP050=1 —20.0 mA=20.0 mA, se PO50=1:+20 mA
+40 = 200, se PO50 =2 +4.0 mA =+ 20.0 mA, se PO50=2:4 +20 mA
0+ 100, se P0O50 =3 o.ov +10.0V, sePO50=3:0+10V
0 + 200, se PO50 =4 0.0mA =+ 20.0 mA, se PO50=4:0+20 mA
-100 +100, seP050=5 -10.0V =10.0V, se P0O50 = ABS +10V
—200 +~ 200, se P050=6 —20.0 mA =+ 20.0 mA, se P0O50 = ABS + 20 mA
Default 0 0.0V
Level ADVANCED

Address 651

Il parametro seleziona il valore del segnale di ingresso REF che da il riferimento minimo, o meglio il
riferimento impostato da C028xP051a in modalita Master o da C047xP051a in modalita Slave.

Function
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P051a

Range
Default

Level
Address

Function

Default

Level
Address

Function

P052a

Range
Default

Level
Address

Function

P0O53

Range

Default

Level

Address

Function

ENERTRONICA

2 SANTERNO IRIS BLUE

Percentuale di Speed_Min/Trq_Min che genera riferimento minimo
(ordinata riferita a P0O51)

0 +1000 100.0%
1000 100.0%
ADVANCED

675

Il parametro rappresenta la percentuale di velocita minima (o coppia minima nel caso di riferimento di
coppia) da utilizzare per il riferimento minimo impostato con P051.

Valore su REF che genera riferimento massimo (ascissa)

-100 + 100, se P050=0 -10.0V +10.0V, se PO50=0:+10V

—200 + 200, se P050=1 —-20.0mA+20.0mA, seP050=1:+20mA

+40 + 200, se P050=2 +4.0 mA + 20.0 mA, se PO50=2:4 +20 mA
0+100, seP050=3 0.0V +10.0V, se P050=3:0+10V
0+200, seP050=4 0.0mA +20.0mA, se P0O50 =4: 0+ 20 mA

-100 + 100, se P050=5 -10.0V +10.0V, se PO50 = ABS + 10 V

—200 +200, seP050=6 —20.0 mA+ 20.0 mA, se PO50 = ABS £ 20 mA

100 +10.0 V

ADVANCED

652

Il parametro seleziona il valore del segnale di ingresso REF che da il riferimento massimo, o meglio il

riferimento impostato da C029xP052a in modalita Master o da C048xP052a in modalita Slave.

Percentuale di Speed_Max/Trg_Max che genera riferimento massimo
(ordinata riferita a P052)

0+ 1000

100.0%

1000 100.0%

ADVANCED

676

Il parametro rappresenta la percentuale di velocita massima (o coppia massima nel caso di riferimento
di coppia) da utilizzare per il riferimento massimo impostato con P052.

Offset su ingresso REF

2000+ 2000 T2000mA + 12000 mA,__ 56 POS0=1 24,6
0 0.00V

ADVANCED

653

Il parametro seleziona il valore della correzione dell’'offset del segnale analogico REF misurato.
Il valore impostato viene aggiunto al segnale misurato prima di ogni saturazione o conversione
espresso nell’'unita di misura relativa al tipo di segnale selezionato per I'ingresso analogico REF.
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P054 Filtro su ingresso analogico REF
Range 0 + +65000 0 + +65000 ms

Default 5 5ms
Level ADVANCED
Address 654

Il parametro seleziona il valore della costante di tempo del filtro del primo ordine che viene applicato al
segnale di ingresso REF al termine della catena di saturazione e conversione del segnale.

Function

Tipo di segnale ingresso analogico AIN1

10V

:+20 mA

4 =20 mA
0+10V
0+20 mA
:ABS+10V

. ABS £ 20 mA

4 +20mA

NeaheNROQ

Default 2
Level ADVANCED

Address 655
Il parametro seleziona il tipo di segnale analogico differenziale presente tra i morsetti AIN1+ ed AIN1-
della morsettiera.
Il segnale pud essere in tensione o in corrente, unipolare o bipolare.
0: + 10 V Ingresso in tensione bipolare, tra =10V e +10V, il segnale misurato viene saturato tra questi
due valori.
1: £ 20 mA Ingresso in corrente bipolare, tra —20mA e +20mA, il segnale misurato viene saturato tra
questi due valori.
2: 4 + 20 mA Ingresso in corrente unipolare con soglia minima, tra +4 mA e +20mA, il segnale
Function misurato viene saturato tra questi due valori.
Qualora il segnale misurato sia inferiore a 4 mA o superiore a 20mA, vengono generati
rispettivamente gli allarmi A067 e A103.
3: 0+ 10 V Ingresso in tensione unipolare, tra 0V e +10V, il segnale misurato viene saturato tra questi
due valori.
4: 0 + 20 mA Ingresso in corrente unipolare, tra +OmA e +20mA, il segnale misurato viene saturato tra
questi due valori.
5: ABS + 10 V come 0: + 10 V, ma le tensioni negative vengono interpretate come positive.
6: ABS + 20 mA come 1: + 20 mA, ma le correnti negative vengono interpretate come positive.

NOTA  quale si seleziona, il corretto circuito elettrico di elaborazione del segnale analogico: in

j Il valore del parametro PO55 deve essere coerente con lo stato dello switch SW1-2 tramite il
tensione o in corrente.

Valore su AIN1 che genera riferimento minimo (ascissa)

—-100 + 100, seP055=0 -100V +10.0V, se P0O55=0:+10V
—-200 + 200, seP055=1 —20.0 mA+ 20.0 mA, se P055 =1:+ 20 mA
+40 + 200, se P055=2 +4.0 mA +20.0 mA, se P055 =2:4 +20 mA
0+100, seP055=3 0.0V +10.0V, se P055=3:0+10V
0+200, seP055=4 0.0mA +20.0 mA, se P055=4:0+20 mA
—-100 + 100, seP055=5 -100V +10.0V, se PO55=ABS +10V
—200 + 200, seP055=6 —20.0 mA+ 20.0 mA, se P055 = ABS + 20 mA
Default 40 +4.0 mA
Level ADVANCED
Address 656
Function Il parametro seleziona il valore del segnale di ingresso AIN1 che da il riferimento minimo, o meglio il
riferimento impostato da C028xP056a in modalita Master o da C047xP056a in modalita Slave.
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P056a

Range

Default

Level
Address

Function

Default

Level
Address

Function

P0O57a

Range

Default

Level
Address

Function

P0O58

Range

Default

Level

Address

Function

Percentuale di Speed_Min/Trq_Min che genera riferimento minimo
(ordinata riferita a P056)

0+ 1000 100.0%
1000 100.0%
ADVANCED

677

Il parametro rappresenta la percentuale di velocitd minima (o coppia minima nel caso di riferimento di
coppia) da utilizzare per il riferimento minimo impostato con P056.

Valore su AIN1 che genera riferimento massimo (ascissa)

—-100 + 100, se P055=0 -10.0V +10.0V, se PO55=0:+10V

—-200 +200, seP055=1 —20.0 mA+ 20.0 mA, se P055 =1: £ 20 mA

+40 + 200, se P055=2 +4.0 mA +20.0 mA, se PO55=2:4+20 mA
0+100, seP055=3 0.0V +10.0V, se P055=3:0+10V
0+200, seP055=4 0.0mA +20.0mA, se PO55=4:0+20 mA

-100 + 100, se P055=5 -10.0V +10.0V, se PO55=ABS + 10 V

—200 + 200, se P055=6 —20.0mA+20.0mA,  se P055 = ABS + 20 mA

200 +20.0 mA

ADVANCED

657

Il parametro seleziona il valore del segnale di ingresso AIN1 che da il riferimento massimo, o meglio il

riferimento impostato da C029xP057a in modalita Master o da C048xP057a in modalita Slave.

Percentuale di Speed Max/Trq_Max che genera riferimento massimo
(ordinata riferita a P057)

0+1000 100.0%
1000 100.0%
ADVANCED

678

Il parametro rappresenta la percentuale di velocita massima (o coppia massima nel caso di riferimento
di coppia) da utilizzare per il riferimento massimo impostato con P057.

Offset su ingresso AIN1

2000 + 2000 2000 mA - 12000 mA, 56 POS0=1.2.4,6
0 0 mA

ADVANCED

658

Il parametro seleziona il valore della correzione dell’offset del segnale analogico AIN1 misurato.
Il valore impostato viene aggiunto al segnale misurato prima di ogni saturazione o conversione
espresso nell’'unita di misura relativa al tipo di segnale selezionato per I'ingresso analogico AIN1.
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P0O59

Range

Default

Level

Address

Function

Default
Level
Address

Function

A\
A\

Filtro su ingresso analogico AIN1
0 + +65000 0 + +65000 ms

5 5ms

ADVANCED

659

Il parametro seleziona il valore della costante di tempo del filtro del primo ordine che viene applicato al
segnale di ingresso AIN1 al termine della catena di saturazione e conversione del segnale.

Tipo di segnale ingresso analogico AIN2/PTC

10V
:+20 mA

4 +20 mA
0+-10V
0+20 mA
:ABS+10V

: ABS £ 20 mA

N[OOAWNEO

4 +20 mA

ADVANCED

660

Il parametro seleziona il tipo di segnale analogico differenziale presente tra i morsetti AIN2+ ed AIN2—
della morsettiera.

Il segnale pud essere in tensione o in corrente, unipolare o bipolare.

0: £ 10 V Ingresso in tensione bipolare, tra —10V e +10V, il segnale misurato viene saturato tra questi
due valori.

1: £ 20 mA Ingresso in corrente bipolare, tra —20mA e +20mA, il segnale misurato viene saturato tra
questi due valori.

2: 4 + 20 mA Ingresso in corrente unipolare con soglia minima, tra +4 mA e +20mA, il segnale
misurato viene saturato tra questi due valori.

Qualora il segnale misurato sia inferiore a 4mA o superiore a 20mA, vengono generati rispettivamente
gli allarmi A068 e A104.

3: 0+ 10 V Ingresso in tensione unipolare, tra OV e +10V, il segnale misurato viene saturato tra questi
due valori.

4: 0 + 20 mA Ingresso in corrente unipolare, tra +OmA e +20mA, il segnale misurato viene saturato tra
questi due valori.

5: ABS + 10 V come 0: + 10 V, ma le tensioni negative vengono interpretate come positive.

6: ABS + 20 mA come 1: + 20 mA, ma le correnti negative vengono interpretate come positive.

Il valore del parametro PO60 deve essere coerente con lo stato degli switch SW1-3, SW1-4
NOTA ed SW1-5, tramite i quali si seleziona il corretto circuito elettrico di elaborazione del segnale
analogico: in tensione o in corrente.

Se abiltata la protezione termica da PTC (C274) il riferimento di AIN2 viene
automaticamente gestito come ingresso 0 + 10 V. L'unico parametro abilitato per la gestione
di AIN2 & P064; P060, P061, PO61a, P062, PO62a e PO63 vengono inibiti in visualizzazione e
non sono gestiti nel calcolo della misura.

NOTA
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-100 + 100, se P060=0 -10.0V +10.0V, se PO60=0:+£10V
—-200 + 200, seP060=1 —20.0 mA -+ 20.0 mA, se P060 = 1: + 20 mA
+40 + 200, se P060 =2 +4.0 mA +20.0 mA, se P060=2:4+20 mA
0+100, seP060=3 0.0V +10.0V, se P060=3:0+10V
0+200, seP060=4 0.0 mA +20.0 mA, se P0O60 =4:0+20 mA
-100 + 100, seP060=5 -10.0V =10.0V, se P060 = ABS +10V
—200 + 200, se P060=6 —20.0 mA = 20.0 mA, se P060 = ABS + 20 mA
Default 40 4.0 mA
Level ADVANCED

Address 661

Function

Il parametro seleziona il valore del segnale di ingresso AIN2 che da il riferimento minimo, o meglio il
riferimento impostato da C028xP061a in modalita Master o da C047xP061a in modalita Slave.

P061a

Percentuale di Speed_Min/Trq_Min che genera riferimento minimo
(ordinata riferita a P061)

Range 0 +1000 100.0%
Default 1000 100.0%
Level ADVANCED

Address 679

Function

Il parametro rappresenta la percentuale di velocita minima (o coppia minima nel caso di riferimento di
coppia) da utilizzare per il riferimento minimo impostato con P061.

Valore su AIN2 che genera riferimento massimo (ascissa)

-100 +100, seP055=0 -10.0V =100V, se PO55=0:+10V
—-200 +200, seP055=1 —20.0 mA= 20.0 mA, se PO55 =1: £+ 20 mA
+40 + 200, se P055=2 +4.0 mA + 20.0 mA, se PO55=2:4 +20 mA
0+100, seP055=3 0.0V +10.0V, se P055=3:0+10V
0+200, seP055=4 0.0 mA +20.0 mA, se PO55=4:0+20 mA
-100 + 100, seP055=5 -10.0V =100V, se P0O55=ABS +10V
—200 + 200, seP055=6 —20.0 mA= 20.0 mA, se P055 = ABS + 20 mA
Default 200 20.0 mA
Level ADVANCED

Address 662

Function

Il parametro seleziona il valore del segnale di ingresso AIN2 che da il riferimento massimo, o meglio il
riferimento impostato da C029xP062a in modalita Master o da C048xP062a in modalita Slave.

P062a

Percentuale di Speed_Min/Trg_Min che genera riferimento massimo
(ordinata riferita a P062)

Range 0+ 1000 0+ 1000
Default 1000 1000
Level ADVANCED

Address 701

Function

Il parametro rappresenta la percentuale di velocita massima (o coppia massima nel caso di riferimento
di coppia) da utilizzare per il riferimento massimo impostato con P062.
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P063 Offset su ingresso AIN2/PTC

—2.000V = +2.000V, se P00 =0, 3,5
Rl —2000 - 2000 —20.00 mA + +20.00 mA,  se POB0=1,2, 4,6
Default 0 0 mA

Level ADVANCED
Address 663

Il parametro seleziona il valore della correzione dell'offset del segnale analogico AIN2 misurato.
Function Il valore impostato viene aggiunto al segnale misurato prima di ogni saturazione o conversione
espresso nell’'unita di misura relativa al tipo di segnale selezionato per I'ingresso analogico AIN2.

P064 Filtro su ingresso analogico AIN2/PTC
Range 0 + 65000 0 + 65000 ms

Default 5 5ms
Level ADVANCED
Address 664

Il parametro seleziona il valore della costante di tempo del filtro del primo ordine che viene applicato al
segnale di ingresso AIN2 al termine della catena di saturazione e conversione del segnale.

Function

P065 Riferimento minimo e soglia disabilita START
Range 0 ++32000 0 ++32000 rpm

Default 0 0 rpm

Level ADVANCED

Address 665

Se questo parametro € diverso da zero, il riferimento di velocita attuale, calcolato al termine di tutta la
catena di elaborazione di tutte le sorgenti di riferimento attive, viene saturato, in valore assoluto, al
valore di questo parametro.

La saturazione avviene in valore assoluto, quindi questo parametro determina una “zona proibita” del
riferimento intorno allo zero.

Esempio:

con P065 = 100 rpm, se il valore attuale del riferimento di velocita decresce a partire da 500 rpm,
quando diventa inferiore a 100 rpm, per esempio +50rpm, il valore del riferimento attuato € saturato a
Function 100 rpm, fino a quando il riferimento non torna ad essere maggiore di 100 rpm o inferiore a =100 rpm,
nel qual caso assume il valore impostato.

Se anche il parametro P066 & diverso da zero, allora € attiva la funzionalita di disabilitazione
dell’inverter: se il valore assoluto del riferimento attuale di velocita rimane inferiore al valore del
parametro, cioé all'interno della “zona proibita”, per un tempo maggiore di quello indicato da P066, il
riferimento viene posto a zero, la velocita richiesta al motore decresce con la rampa attiva fino a zero
dove l'inverter viene disabilitato automaticamente.

Se viene mantenuta l'abilitazione esterna (ENABLE-A ed ENABLE-B chiusi), I’inverter si riabilita
automaticamente se il riferimento supera in valore assoluto il valore impostato nel parametro P065.

NOTA Il parametro PO65 e considerato attivo solo in modalita Master, quando cioé il riferimento & di
velocita diretto (vale a dire non proveniente da PID con C294 Azione del PID = 1:[Reference]).

Il parametro PO65 & considerato attivo solo se la funzione Speed Search & disabilitata
NOTA C245=0
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P066 Ritardo disabilita START alla soglia PO65
Range 0+ 250 0+250s

Default 0 Os
Level ADVANCED
Address 666

Se il parametro P066 € diverso da zero ed anche il parametro P0O65 & diverso da zero, allora e
abilitata la funzionalita di disabilitazione dell’inverter: se il valore assoluto del riferimento attuale
di velocita rimane inferiore al valore del parametro P065 (cioe allinterno della “zona proibita”) per un
tempo maggiore di quello indicato da P066, il riferimento viene posto a zero, la velocita richiesta al
motore decresce con la rampa attiva fino a zero dove viene disabilitato automaticamente (vedi
descrizione di P0O65).

Function

P0O67 Rampa su Up-Down tastiera e morsettiera
Range 0 + 6501 0 s =+ 6500 s; Quadratica

Default 6501 Quadratica
Level ADVANCED
Address 667

Con i segnali digitali di ingresso UP e DOWN o con i tasti A e ¥ del modulo tastiera/display (quando
e visualizzata una pagina Keypad diversa da quella solo misure) & possibile incrementare o
decrementare il riferimento.

L’incremento ed il decremento vengono realizzati aggiungendo al riferimento attuale una quantita che
viene incrementata o decrementata con una rampa temporale.

Il parametro P067 indica il tempo di rampa per incrementare il riferimento da zero al valore massimo
assoluto di velocita (o coppia) impostato, cioe il massimo tra i valori assoluti di Vel _Min=C028,
Vel_Max=C029, o tra i valori assoluti di Trq_Min=C047, Trq_Max=C048.

Function

P068 Memorizza valori Up-Down allo spegnimento

Range 0+1 0: Disabilitato, 1: Abilitato

Default 1 1: Abilitato
Level ADVANCED
Address 668

Se P068=1, le quantita aggiunte al riferimento di Velocitd/Coppia o PID tramite segnali digitali di
ingresso UP e DOWN, o con i tasti A e ¥ del modulo tastiera/display vengono memorizzate allo
Function spegnimento dell'inverter ed aggiunte al riferimento iniziale alla successiva accensione dell'inverter
stesso.

In tal modo e possibile mantenere memorizzato il valore del riferimento ottenuto tramite UP e DOWN.

P068b Reset Up—Down PID allo stop
Range 0+1 0:NO, 1: YES

Default 0 0: NO
Level ADVANCED
Address 941

Se P068b =1:[Yes], la quota di riferimento del PID dovuta al UP/DOWN (da segnali digitali UP e
Function DOWN, o con i tasti A e ¥ del modulo tastiera/display) viene azzerata ogni volta che si toglie lo
START all'inverter e termina la rampa di decelerazione.
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P068d Reset Up—Down PID al cambio sorgenti

Range 0+1 0: NO, 1: YES

Default 0 0: NO
Level ADVANCED
Address 943

Se P068d =1:[Yes], la quota di riferimento del PID dovuta al UP/DOWN (da segnali digitali UP e
DOWN, o con i tasti A e ¥ del modulo tastiera/display) viene azzerata ogni volta che si cambia
Function sorgente di comando passando da Remoto a Locale e viceversa con il tasto o ingresso digitale di
LOC/REM, oppure quando lo switch delle sorgenti di comando viene effettuato con l'ingresso digitale
programmato in C179 o C179a (MDI per selezione sorgenti, vedi [CFG] MENU INGRESSI DIGITALI).

P069 Range del riferimento Up/Down

Range 0+1 0: Bipolare, 1: Unipolare

Default 1 1: Unipolare
Level ADVANCED

Address 669

Se P069=1, la quantita aggiunta tramite segnali digitali di ingresso UP e DOWN, oconitasti A e ¥
del modulo tastiera/display (in modalita Locale) & unipolare, cioé & solo positiva (ha valore minimo
zero).

Nel caso bipolare la quantita aggiunta puo essere negativa.

Function
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17. [PAR] MENU MULTIVELOCITA

17.1. Descrizione

Consultare anche il [PAR] MENU INGRESSI PER RIFERIMENTI e il [CFG] MENU INGRESSI
NOTA
DIGITALI del presente manuale.

Nel presente menu € possibile definire i valori di 7 riferimenti di multivelocita (o multispeed) fissati con i parametri
P081+ P090 e la loro modalita di applicazione P080.

La selezione della velocita desiderata avviene tramite I'attivazione di opportuni ingressi digitali (vedi [CFG] MENU
INGRESSI DIGITALI).

Il range di riferimento programmabile tramite questi parametri:

+ 32000 rpm se l'unita di misura delle multivelocita & — P100 = 1.00 rpm
+ 3200.0 rpm se l'unita di misura delle multivelocita € — P100 = 0.10 rpm
+ 320.00 rpm se l'unita di misura delle multivelocita € — P100 = 0.01 rpm

Per impostare gli ingressi digitali in modalita multispeed, si utilizzano i parametri C155, C156, C157.

Il parametro P080 stabilisce la modalita di utilizzo dei riferimenti impostati nelle multivelocita; pué assumere tre valori:
PRESET SPEED, SUM SPEED, EXCLUSIVE PRESET SPEED.

Se P080 = PRESET SPEED, il riferimento di velocita é a tutti gli effetti il valore settato nella velocita programmata attiva
in quel momento. Se gli ingressi digitali programmati come multispeed sono tutti aperti (quindi non attivati), viene
considerato come riferimento di velocita quello dovuto alle sorgenti selezionate nel [CFG] MENU METODO DI
CONTROLLO (C143 + C146).

Se P080 = EXCLUSIVE PRESET SPEED, il riferimento di velocita é a tutti gli effetti il valore impostato nella multispeed
selezionata in quel momento. Se gli ingressi digitali programmati come multispeed sono tutti aperti (quindi non attivati),
non verra considerata nessun’altra fonte di riferimento ed esso sara quindi nullo.

Se P080 = SUM SPEED, il valore di riferimento di velocitd assegnato nella velocitd programmata attiva in quel
momento va in somma al totale dei riferimenti di velocita presenti.

Il riferimento ottenuto &€ comungque sempre saturato dai parametri velocita minima e massima del motore.

17.2. Elenco Parametri da P080 a P100

Tabella 29: Elenco dei Parametri PO80 + P100

Livello di VALORE Indirizzo

Parametro FUNZIONE Accesso DEFAULT MODBUS
P080 Funzione Multispeed BASIC 0:Preset Speed 755
PO81 Velocita di uscita Mspd1 BASIC 0.00 rpm 756
P083 Velocita di uscita Mspd2 BASIC 0.00 rpm 757
P085 Velocita di uscita Mspd3 BASIC 0.00 rpm 758
P087 Velocita di uscita Mspd4 ADVANCED 0.00 rpm 759
P088 Velocita di uscita Mspd5 ADVANCED 0.00 rpm 760
P089 Velocita di uscita Mspd6 ADVANCED 0.00 rpm 761
P090 Velocita di uscita Mspd7 ADVANCED 0.00 rpm 762
P099 Velocita in Fire Mode ENGINEERING 750.00 rpm 763
P100 Unita di misura delle multivelocita ADVANCED 2:1.0rpm 764
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Funzione Multispeed
0: Preset Speed,

Default

Level

Address

0+2 1: Sum Speed,
2: Exclusive Preset Speed
0 0: Preset Speed
BASIC
755

Function

Definisce la modalitd di utilizzo delle multivelocitd nella costruzione del riferimento di velocita

complessivo. Sono possibili tre tipologie di utilizzo:

e 0:[ Preset Speed ] — la multispeed selezionata costituisce I'effettivo valore di regime (previa
limitazione dovuta ai parametri velocitd minima e massima del motore selezionato) del riferimento
di velocita del motore. Nel caso in cui non sia selezionata alcuna multispeed (nessun ingresso
digitale programmato per la selezione delle multispeed € attivato oppure ingressi digitali
programmati per la selezione delle multispeed tutti disattivati) il riferimento considerato sara
quello dovuto alle sorgenti programmate nel [CFG] MENU METODO DI CONTROLLO.

e 1:[ Sum Speed ] — il riferimento relativo alla multispeed selezionata verra considerato in somma
a quelli dovuti alle altre sorgenti di riferimento selezionate nel [CFG] MENU METODO DI
CONTROLLO.

e 2:[ Exclusive Preset Speed ] — la multispeed selezionata costituisce I'effettivo valore di regime
(previa saturazione dovuta ai parametri velocita minima e massima del motore selezionato) del
riferimento di velocita del motore ma, a differenza del caso 0 [Preset Speed], se non e
selezionata alcuna multispeed (nessun ingresso digitale programmato per la selezione delle
multispeed e attivato oppure ingressi digitali programmati per la selezione delle multispeed tutti
disattivati) il riferimento & nullo.

P081+P090

Range

—32000 + 32000 +32000rpm

Velocita programmata n.1(/7)

Default

0 0.00 rpm

Level

da P081 a P085 BASIC
da P087 a P090 ADVANCED

Address

756+762

Function

Determina il valore della velocita di uscita dovuta alla selezione della multispeed effettuata con i
relativi ingressi digitali (vedi Tabella 92). Il valore delle multivelocita € messo in scala in base all’'unita
di misura programmata in P100.
Il riferimento dovuto alla multivelocita selezionata tramite gli appositi ingressi digitali verra elaborata
secondo l'impostazione di P080.

P099

Range

Velocita in Fire Mode

Default

Level

Address

—32000 + 32000 +32000 rpm
750 750 rpm
ENGINEERING

763

Function

Determina il valore della velocita di uscita in modalita Fire Mode. Il valore della velocita in Fire Mode &
funzione dell’'unita di misura programmata in P100.
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P100 Unita di misura delle multivelocita

Range 0+2 0: [0.01rpm] + 2: [1.0 rpm]

Default 2 2:[1.0 rpm]
Level ADVANCED

Address 764
Function Definisce 'unita di misura considerata per le 15 multivelocita e per la velocita in Fire Mode P099.

ATTENZIONE Modificando I'unita di Misura delle multivelocita P100 i valori di velocita programmati per
le multispeed e Fire Mode vengono RICALCOLATI.
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18. [PAR] MENU MULTIRIFERIMENTI PID

18.1. Descrizione

In questo menu sono definiti i parametri per I'utilizzo e 'assegnazione dei multiriferimenti PID da ingressi digitali.

La provenienza del riferimento & stabilita dalla programmazione dei parametri C285 = C287 (vedi [CFG] MENU
CONFIGURAZIONE PID). Il riferimento totale dipende anche da eventuali multiriferimenti programmati.

Per esempio con la seguente configurazione:

Menu Configurazione PID

C285 Provenienza riferimento 1 PID = 2: AIN1
C286 Provenienza riferimento 2 PID = 0: Disable
C287 Provenienza riferimento 3 PID = 0: Disable

Menu Ingressi Digitali

C188a Ingresso Multiriferimento 1 PID = 7: MDI7
C188b Ingresso Multiriferimento 2 PID = 8: MDI8
C188c Ingresso Multiriferimento 3 PID = 0: Disable

Menu Multiriferimenti PID

P081a Riferimento 1 PID (Mref 1) = 1.0 bar
P082a Riferimento 2 PID (Mref 2) = 1.5 bar
P083a Riferimento 3 PID (Mref 3) = 2.5 bar

Menu Parametri PID

P257 Guadagno per Messa in scala PID = 0.1

quando l'ingresso analogico AIN1 & al 100% corrisponde un riferimento di pressione di 10 bar
(100%*P257 =10.0).

Supponendo AIN1 al 43%, in base alle combinazioni degli ingressi digitali programmati come multiriferimento e alla
funzione assegnata con il parametro P080a, otterremo i riferimenti riportati nelle tabelle seguenti.

P80a = 0: Preset Ref. Se entrambi gli ingressi digitali programmati come Multiriferimento non sono attivi, il riferimento
totale & dato allingresso analogico AIN1 selezionato come primo riferimento del PID (C285).

P080a Multiriferimento Funzione = 0: Preset Ref.
MDI8 MDI7 Riferimento Totale
0 0 4.3 bar
0 1 1.0 bar
1 0 1.5 bar
1 1 2.5 bar

P80a = 1: Sum Ref. Se entrambi gli ingressi digitali programmati come Multiriferimento non sono attivi, il riferimento
totale € dato all'ingresso analogico AIN1 selezionato come primo riferimento del PID (C285). Mentre nelle combinazioni
in cui almeno uno degli ingressi digitali programmati come multiriferimento € attivo, il riferimento risultante € la somma
della quota dovuta ad AIN1 e quella dovuta al multiriferimento selezionato.

P080a Multiriferimento Funzione = 1: Sum Ref.
MDI8 MDI7 Riferimento Totale
0 0 4.3 bar
0 1 5.3 bar
1 0 5.8 bar
1 1 6.8 bar
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P80a= 2: Exclusive Preset Ref. Nel caso in cui non sia attivo alcun Multiriferimento, il riferimento totale & nullo.

P080a Multiriferimento Funzione = 2: Exclusive Preset Ref.
MDI8 MDI7 Riferimento Totale
0 0 0.0 bar
0 1 1.0 bar
1 0 1.5 bar
1 1 2.5 bar

18.2. Elenco Parametri da P080a a P099a

Tabella 30: Elenco dei Parametri P0O80a + P099a

Livello di VALORE Indirizzo

el FAIehS Accesso DEFAULT MODBUS
P080a Funzione Multiriferimento PID ENGINEERING 0 948
PO81la Multiriferimento 1 PID (Mrefl) ENGINEERING 0 949
P082a Multiriferimento 2 PID (Mref2) ENGINEERING 0 953
P083a Multiriferimento 3 PID (Mref3) ENGINEERING 0 954
P084a Multiriferimento 4 PID (Mref4) ENGINEERING 0 957
P085a Multiriferimento 5 PID (Mref5) ENGINEERING 0 958
P086a Multiriferimento 6 PID (Mref6) ENGINEERING 0 959
P087a Multiriferimento 7 PID (Mref7) ENGINEERING 0 963
P099a Riferimento PID in Fire Mode ENGINEERING 50% 964

P080a Funzione Multiriferimento

0: Preset Ref
Range 0+2 1: Sum Ref
2: Exclusive Preset Ref.

Default 0 0: [Preset Ref]
Level ENGINEERING
Address 948

Definisce se il riferimento PID dovuto alla selezione di un multiriferimento digitale & da considerarsi
Function come unico riferimento attivo oppure in somma alle altre sorgenti di riferimento PID programmate
(vedi esempio riportato qui sopra).

P081a+P087a = Multiriferimento 1+7 PID
Range —1000 + +1000 +1000

Default 0 0

Level ENGINEERING

Address 949, 953+954, 957+959, 963

E il valore del riferimento PID selezionato con la corrispondente combinazione degli ingressi digitali
programmati come multiriferimento.

Il riferimento & espresso direttamente nell’unita di misura programmata con P267 (vedi [PAR] MENU
DISPLAY/KEYPAD) ed in base al parametro P257 (Guadagno per Messa in scala PID).

Function

Esempio: il massimo valore di retroazione del PID & 100%, al quale corrispondono 25 m di livello di
un serbatoio.

Programmando P257 = 0.25, al 100% di retroazione corrispondono 25 metri.

Se si vuole programmare un livello di riferimento pari a 15 metri occorre impostare il multiriferimento 1
come P081a = 15.0 m.
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P099%a Riferimento PID in Fire Mode
Range —1000 + 1000

Default 500 50.0 %
Level ENGINEERING
Address 964

Determina il valore del riferimento PID in modalita Fire Mode. Il valore del riferimento in Fire Mode &
funzione dell'unita di misura programmata in P257.

Function
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19. [PAR] MENU VELOCITA PROIBITE

19.1. Descrizione

In questo menu € possibile impostare degli intervalli di velocita che il motore non pud mantenere a regime a causa di

problemi di risonanza meccanica.

E possibile determinare tre intervalli proibiti assegnando i tre valori centrali dell'intervallo di velocita e la semiampiezza

degli stessi (unica per tutti gli intervalli).

In questo modo il valore di riferimento di velocita non potra mai appartenere agli intervalli definiti; se il riferimento
decrescendo incontra il limite superiore di un intervallo, il valore successivo che il riferimento assume & dato dal limite
inferiore dell’'intervallo stesso; viceversa nel caso in cui il riferimento sia crescente.

Tale discontinuita del riferimento non ha effetto sulla velocita effettiva del motore in guanto essa variera comungue con

continuita fino a portarsi al nuovo valore di regime del riferimento.

| valori centrali degli intervalli di velocita proibita sono da intendersi in valore assoluto, indipendenti quindi dal segno del

riferimento.

Motor ,
Speed

Decreasing

Reference

2*P108
< >

P105

P106

Increasing
Reference

Speed
Reference

P107

P000132-B

Figura 8: Velocita proibite

In Figura 8 sono rappresentati diversi comportamenti del riferimento nel caso in cui incontri un estremo superiore di un
intervallo proibito quando € decrescente (rosso) o quando incontra un estremo inferiore ed e crescente (blu).

Esempio:

P105 = 500 rpm Velocita proibita 1

P106 = 650 rpm Velocita proibita 2

P107 = 700 rpm Velocita proibita 3

pP108 = 50 rpm Semiampiezza intervalli proibiti

Numero intervallo Limite Inferiore Limite superiore

1 450 rpm 550 rpm

2 600 rpm 700 rpm

3 650 rpm 750 rpm

In questo caso particolare il secondo e terzo intervallo sono sovrapposti poiché il limite superiore del secondo (700 rpm)é
maggiore del limite inferiore del terzo (650 rpm) e quindi entrambi costituiscono un unico intervallo di velocita proibite che

va da 600 rpm a 750 rpm.
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19.2. Elenco Parametri da P105 a P108
Tabella 31: Elenco dei Parametri P105 + P108
Livello di VALORE Indirizzo
Parametro FUNZIONE Accesso DEFAULT MODBUS
P105 Velocita proibita 1 ADVANCED 0 rpm 705
P106 Velocita proibita 2 ADVANCED 0rpm 706
P107 Velocita proibita 3 ADVANCED 0rpm 707
P108 Isteresi (banda) velocita proibite ADVANCED 0 rpm 708

P105, P106,

P107 Velocita proibita 1, (2, 3)

Range 0 + 32000 0+ 32000 rpm
Default 0 0 rpm
Level ADVANCED
705
Address 706
707

Function

Stabilisce il valore centrale del primo (secondo, terzo) intervallo di velocita proibito. Tale valore & da
considerarsi assoluto, quindi indipendente dal segno del riferimento di velocita.

P108 Isteresi (banda) velocita proibite

Range 0 + 5000 0 + 5000 rpm
Default 0 0 rpm

Level ADVANCED

Address 708

Function Stabilisce la semiampiezza degli intervalli di velocita proibite.
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20. [PAR] MENU ANELLO VELOCITA E BILANCIAMENTO
CORRENTI

20.1. Descrizione

Nel [PAR] MENU ANELLO VELOCITA E BILANCIAMENTO CORRENTI & possibile impostare i valori dei parametri del
regolatore di velocita (controllo VTC); inoltre & possibile effettuare un bilanciamento manuale delle correnti del motore
(tutti i controlli — vedi P152).

Il regolatore di velocita possiede due parametrizzazioni: due termini integrali, due proporzionali e due soglie d’errore di
velocita (espresso in percentuale della velocita nominale).

In questo modo & possibile utilizzare un regolatore con risposta dinamicamente legata all’errore di velocita in modo da
renderlo piu pronto per errori grandi e meno sensibile per i piccoli.

Con le impostazioni di fabbrica le due soglie di errore sono uguali: in tal caso vengono utilizzati solo due parametri del
regolatore, rispettivamente P126 (tempo integrale massimo) e P128 (costante proporzionale minima).

Solo nel caso in cui le due soglie d’errore siano differenti & accessibile la programmazione del tempo integrale minimo e
della costante proporzionale massima.

Per esempio, con la seguente parametrizzazione:

P125 100 [ms] Tempo integrale per errore massimo

P126 500 [ms] Tempo integrale per errore minimo

P128 10.00 Costante proporzionale per errore minimo
P129 25.00 Costante proporzionale per errore massimo
P130 2 [%0] Soglia d’errore minima

P131 20 [%0] Soglia d’errore massima

Errore < P130
Per errori di velocita inferiori o uguali al 2% della velocita nominale del motore il regolatore utilizza i parametri P126 e
P128.

Errore > P131
Se l'errore di velocita & superiore alla seconda soglia di errore, il regolatore utilizza i parametri P125 e P129.

P130<Errore<P131
Quando l'errore di velocita appartiene all'intervallo compreso fra le due soglie, i coefficienti utilizzati nel regolatore sono
dinamicamente legati all’errore di velocita (vedi Figura 9).

Coefficiente integrale = (1/P126) + [(err%—P130)* (1/P125 — 1/P126)/(P131-P130)]
Coefficiente proporzionale =P128  + [(err%—P130)* ( P129 - P128)/(P131-P130)]
Integral Proportional P000264-B
coefficient coefficient
A A
1/P125

P129

P128

1/P126

error ' error
| -

» (rom] ' » (rpm]
P130 P131 P130 P131

Figura 9: Esempio Doppia parametrizzazione
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20.2. Elenco Parametri da P125 a P153

Tabella 32: Elenco dei Parametri P125 + P153

Livello di VALORE Indirizzo

Parametro FUNZIONE Accesso DEFAULT MODBUS
P125 Tempo integrale per errore massimo BASIC 500 ms 725
P126 Tempo integrale per errore minimo BASIC 500 ms 726
P128 Coefficiente prop. per errore minimo BASIC 10.00 728
P129 Coefficiente prop. per errore massimo BASIC 10.00 729
P130 Soglia minima di errore BASIC 1.00% 730
P131 Soglia massima di errore BASIC 1.00% 731
P152 Regolazione simmetria della corrente trifase ENGINEERING 0% 752
P153 Costante di tempo filtro errore di velocita VTC ENGINEERING 10 ms 753

P125 Tempo integrale per errore massimo

Range 1+ 32000 1+ 32000 [Disable] ms

Default 500 500 ms
Level BASIC

Address 725

Control VTC

Determina il tempo integrale del regolatore di velocita, utilizzato quando I'errore & superiore alla soglia
Function massima. La sua programmazione €& accessibile solo se le soglie d’errore minimo e massimo sono
diverse (P130=P131)

P126 Tempo integrale per errore minimo
Range 1+ 32000 1+ 32000 [Disable] ms

Default 500 500 ms
Level BASIC

Address 726

Control VTC

Determina il tempo integrale del regolatore di velocita, utilizzato quando I'errore € inferiore alla soglia
Function minima. Se le soglie d’errore minimo e massimo sono uguali (P130=P131), € il tempo integrale del
regolatore di velocita.
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P128

Range

Default

Level
Address

Control

Function

P129

Range

Default

Level
Address

Control

Function

P130

Range

Default

Level
Address

Control

Function

P131

Range

Default

Level
Address

Control

Function

2 SANTERNO

Coefficiente proporzionale per errore minimo

0 + 65000 0.00 + 650.00
1000 10.00

BASIC

728

VTC

Determina il coefficiente proporzionale del regolatore di velocita, utilizzato quando I'errore € inferiore
alla soglia minima. Se le soglie d’errore minimo e massimo sono uguali (P130=P131), e il coefficiente
proporzionale del regolatore di velocita. Il valore di default (10), significa che a fronte di un errore di
velocita dell’1% il regolatore richiede il 10% della coppia nominale del motore.

Coefficiente proporzionale per errore massimo

0 + 65000 0.00 + 650.00

1000 10.00

BASIC

729

VTC

Determina il coefficiente proporzionale del regolatore di velocita, utilizzato quando I'errore & superiore
alla soglia massima. Il valore di default (10), significa che a fronte di un errore di velocita dell'1% il
regolatore richiede il 10% della coppia nominale del motore. La sua programmazione € accessibile
solo se le soglie d’errore minimo e massimo sono diverse (P130+P131).

Soglia minima d’errore

0 + 32000 0.00 + 320.00 %

100 1.00%

BASIC

730

VTC

Determina la soglia minima d’errore espressa in percentuale rispetto alla velocita nominale del
motore. Se P130 = P131 oppure per errori di velocita minori o uguali alla soglia minima, il regolatore
utilizza i parametri P126 e P128.

Soglia massima d’errore

0 + 32000 0.00 + 320.00 %

100 1.00%

BASIC

731

VTC

Determina la soglia massima d’errore espressa in percentuale rispetto alla velocita nominale del
motore. Per errori di velocita maggiori o uguali alla soglia massima, il regolatore utilizza i parametri
P125 e P129.
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P152 Regolazione simmetria della corrente trifase

Range +100 +100%

Default 0 0%
Level ENGINEERING

Address 752

Influisce sul bilanciamento della corrente trifase.
Control Da utilizzare nei casi in cui si verifichi una dissimmetria delle correnti del motore evidente
specialmente a vuoto e a bassi giri.

Function +100

P153 Costante di tempo filtro errore di velocita
Range 0 + 32000 0 + 32000 ms

Default 10 10 ms
Level ENGINEERING

Address 753

Control VTC

Costante di tempo del filtro dell'errore di velocita in ingresso all'anello di velocita nel caso di controllo
VTC.

Function
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21. [PAR] MENU VTC - CONTROLLO DI COPPIA VETTORIALE

21.1. Descrizione

NOTA Si raccomanda di leggere anche il capitolo [CFG] MENU CONFIGURAZIONE MOTORE e
PROCEDURA DI PRIMO AVVIAMENTO.

& NOTA  Questo menu € accessibile solo se é stato programmato il Controllo VTC (C010=1).

L’algoritmo di controllo VTC sensorless & basato sul concetto di controllo a orientamento di campo. L’algoritmo € definito
“sensorless” in quanto anziché utilizzare la velocita letta da encoder, fa uso di una stima della stessa, ottenuta tramite un
osservatore di stato.

Gli anelli interni di controllo sono composti da due regolatori di corrente Pl. Un regolatore regola la corrente di coppia
Iq, il secondo regola la corrente di flusso Id. La corrente di coppia Ig € calcolata in funzione del set—point di coppia
richiesto.

Nella Modalita Slave (riferimento di coppia) il set—point di coppia richiesto viene dal riferimento esterno, nella Modalita
Master il set—point di coppia & dato dall'uscita del regolatore di Velocita (vedi [PAR] MENU ANELLO VELOCITA E
BILANCIAMENTO CORRENTI) che ha il compito di regolare la velocita di rotazione del motore.

La corrente di flusso Id & data dalluscita del regolatore di Flusso, che ha il compito di mantenere sempre
correttamente flussato il motore.

In questo menu vengono resi accessibili i parametri dei regolatori PI di corrente e di flusso per il Controllo VTC.

21.2. Elenco Parametri da P175h a P175w

Tabella 33: Elenco dei Parametri P175h <+ P175w

Livello VALORE Indirizzo
Parametro FUNZIONE di Accesso | DEFAULT | MODBUS
P175h Percentuale di aumento flusso a bassa frequenza ENGINEERING 0.0% 1259
P175i Minima frequenza per aumento di flusso ENGINEERING | 10.0 % 1268
P175j Massima frequenza per aumento di flusso ENGINEERING | 30.0 % 1271
P175t Guadagno proporzionale controllore di corrente ENGINEERING 500.0 1242
P175u Tempo integrale controllore di corrente ENGINEERING 50 ms 1243
P175a Soglia distorsione corrente ENGINEERING 5.00% 831
P175b Compensazione distorsione corrente ENGINEERING | 80.00% 833
P175c Ripartizione compensazione distorsione corrente ENGINEERING | 50.00% 834
P175k Percentuale di extra flusso ENGINEERING | 110.0 % 727
P175I Flusso minimo percentuale ENGINEERING | 10.0 % 616
P1750 Costante di tempo filtro riferimento di flusso ENGINEERING | 300 ms 613
P175p Costante di tempo deflussaggio ENGINEERING | 250 ms 644
P175w Tipo di controllo da fermo con Start aperto ENGINEERING Speed 612
P175h Percentuale di aumento flusso a bassa frequenza

Range 0+ 1000 0.0 +100.0%

Default 0 0.0%
Level ENGINEERING

Address 1259

Control vTC

Percentuale di aumento flusso a bassa frequenza.

Indica 'aumento percentuale del flusso, rispetto al suo valore nominale, adottato fino alla frequenza
Function indicata dal parametro P175i. L'aumento di flusso, poi, viene fatto decrescere linearmente con la
frequenza fino a diventare O (flusso pari al valore nominale) alla frequenza indicata dal parametro
P175.
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P175i Minima frequenza per aumento di flusso motore

Range
Default

Level
Address

Control

Function

P175j
Range
Default

Level
Address

Control

Function

P175t
Range
Default

Level
Address

Control

Function

P175u
Range
Default

Level

Address

Control

Function

A\

0+ 1000 0.0+ 100.0 %
250 25.0%
ENGINEERING

1268

VTC

Frequenza minima del raccordo per I'aumento di flusso a bassa frequenza.
Indica la frequenza fino a cui viene adottato un aumento di flusso pari al parametro P175h. Vedi
descrizione di P175h.

0+ 1000

Massima frequenza per aumento di flusso motore

0.0 + 100.0 %

500

50.0 %

ENGINEERING

1271

VTC

Frequenza massima del raccordo per I'aumento di flusso a bassa frequenza.
Indica la frequenza a partire dalla quale viene adottato il valore nominale del flusso. Vedi descrizione

di P175h.

0+ 32000

Guadagno proporzionale controllore di corrente

0.000 +3200.0

5000

500.0

ENGINEERING

1242

VTC

Guadagno proporzionale del controllo di corrente di flusso e di coppia (asse d e q).

1+ 32000

Tempo integrale controllore di corrente

1 + 32000 ms [Disabled]

50

50 ms

ENGINEERING

1243

VTC

Costante di tempo integrale del controllo di corrente di flusso e di coppia (asse d e q).

NOTA

| parametri P175t, P175u vengono automaticamente calcolati e salvati effettuando la procedura

VTC.

di autotaratura 1074= [1: Control NO rot] o 1074=[2: Control YES rot] se il controllo attivo
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P175a

Range

Default

Level
Address

Control

Function

P175b

Range
Default

Level
Address

Control

Function

P175c
Range
Default

Level
Address

Control

Function

P175k
Range
Default

Level
Address

Control

Function

ENERTRONICA

2 SANTERNO IRIS BLUE

Soglia distorsione corrente

1+ 10000 0.01 + 100.00 %
500 5.00 %
ENGINEERING

831

VTC

Soglia di corrente per le compensazioni della distorsione di corrente a corrente positiva e negativa.
Per correnti positive superiori alla corrente nominale di inverter moltiplicata per la soglia P175a, viene
applicata la compensazione a corrente positiva pari a P175b x P175c, per correnti negative in valore
assoluto maggiore della corrente nominale di inverter moltiplicata per la soglia P175a, viene applicata
la compensazione a corrente negativa P175b x (100% - P175c), a correnti minori della soglia, la
compensazione € ottenuta mediante raccordo lineare. A corrente nulla, la compensazione & nulla.

Per i criteri di taratura, fare riferimento alla PROCEDURA DI PRIMO AVVIAMENTO.

Compensazione distorsione corrente
-300.00 -+ 300.00 %

-30000 + 30000

8000 80.00 %

ENGINEERING

833

VTC

Compensazione per eliminare la distorsione di corrente introdotta dai tempi morti. Tale
compensazione agisce a corrente positiva superiore a P175a (rispetto alla corrente nominale di
inverter). Si veda il parametro P175a per la descrizione di dettaglio. Per i criteri di taratura, fare
riferimento alla PROCEDURA DI PRIMO AVVIAMENTO.

Ripartizione compensazione distorsione corrente

0 + 10000 0 +100.00 %
5000 50.00 %
ENGINEERING

834

VTC

Ripartizione della compensazione per eliminare la distorsione di corrente introdotta dai tempi morti, fra
corrente positiva e negativa). Si veda il parametro P175a per la descrizione di dettaglio. Per i criteri di
taratura, fare riferimento alla PROCEDURA DI PRIMO AVVIAMENTO.

Percentuale di extra flusso
1000 + 1500

100.0 + 150.0 %

1100 110.0 %

ENGINEERING

727

VTC

Percentuale di extra flusso, rispetto al flusso nominale, utilizzata in decelerazione per aumentare le
perdite nella resistenza del motore e dissipare I'energia in ingresso all'inverter dal motore in modo da
tenere limitata la tensione del bus DC.
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2

Flusso minimo percentuale

Default

Level

Address

Control

0+ 1000 0+ 1000
100 100
ENGINEERING

616

VTC

Function

Flusso minimo di riferimento, espresso in percentuale rispetto al flusso nominale.

P1750

Range

Costante di tempo filtro riferimento di flusso
1+ 32000 ms

1 -+ 32000

Default

300 300 ms

Level

ENGINEERING

Address

613

Control

VTC

Function

Costante di tempo del filtro inserito nel rate limiter di flussaggio.

P175p

Range

Costante di tempo deflussaggio
1+ 32000 1+ 32000 ms

Default

250 250 ms

Level

ENGINEERING

Address

644

Control

VTC

Function

Costante di tempo per impostare la dinamica di deflussaggio.

P175w

Range

Tipo di controllo da fermo con Start aperto

Default

. 0: Speed
0+1 1: Fluxing
0 0: Speed

Level

ENGINEERING

Address

612

Control

VTC

Function

Definisce il tipo di controllo attivo quando il motore & fermo e lo Start & aperto.

Se vale 1: [Fluxing], quando l'ingresso di Start € aperto e il motore & fermo, € attivo solo il controllo di
flusso e viene disattivato il controllo di velocita. La frequenza di eccitazione del motore € nulla
(iniezione corrente DC). In presenza di coppia di carico, il motore puo ruotare alla frequenza di
scorrimento.

Con 0: [Speed] sono attivi sia il controllo di flusso che di velocita, con riferimento di velocita nullo.
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22. [PAR] MENU USCITE ANALOGICHE E IN FREQUENZA

22.1. Descrizione

configurazione dei DIP—switch per I'utilizzo come uscite in tensione o corrente, fare riferimento

Per la descrizione hardware delle uscite analogiche e [l'uscita in frequenza oppure la
NOTA
alla Guida all’'Installazione.

MDO1 e una sua eventuale programmazione effettuata nel [PAR] MENU USCITE DIGITALI

Abilitando I'uscita in frequenza (P200 diverso da Disabled) viene utilizzata I'uscita digitale
NOTA
non ha alcun effetto.

Con linverter IRIS BLUE & possibile configurare tre distinte uscite analogiche configurabili come uscite in tensione o in
corrente ed un uscita in frequenza.

22.1.1. PROGRAMMAZIONE DI FABBRICA DELLE USCITE
ANALOGICHE

Con la programmazione di fabbrica le uscite analogiche sono tutte configurate in tensione con range + 10V e con le
seguenti grandezze da rappresentare selezionate:

MORSETTO USCITA GRANDEZZA SELEZIONATA Sggﬁ.i VA,\;%RE VAIJI‘AO;E
10 AO1 Speed (velocita del motore) +10V —-1500 1500
11 AO2 Speed Ref. (riferimento di velocita a regime) | +10V —-1500 1500
12 AO3 Corrente motore +10V 0 Imax *

*il valore dipende dalla taglia dell'inverter.

22.1.2. DESCRIZIONE DELLE USCITE ANALOGICHE

Per le uscite analogiche, tramite i parametri del mend [PAR] MENU USCITE ANALOGICHE E IN FREQUENZA &
possibile selezionare la grandezza da rappresentare, il suo range, il modo di acquisizione della grandezza (con segno o
in valore assoluto), il tipo di uscita analogica che si desidera (tensione/corrente) ed i valori d’uscita corrispondenti al
minimo e al massimo della grandezza. Inoltre & possibile applicare alle uscite analogiche un offset e un filtro. Per l'uscita
in frequenza sono disponibili i parametri per la selezione della grandezza rappresentata, la sua modalita di acquisizione
(con segno o in valore assoluto), i propri valori minimo e massimo e i corrispondenti valori di frequenza d’uscita ed un
filtro. Nella figura sottostante & riportata la generica struttura delle uscite analogiche riferendosi in particolare all'uscita
analogica AOL1 ed al relativo set di parametri.
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Figura 10: Struttura generica delle uscite analogiche

Vettore Selezioni Permette di selezionare la grandezza da rappresentare grazie al convertitore digitale analogico
(DAC). P177 e il parametro di selezione della grandezza da rappresentare con I'uscita analogica AO1 e
rispettivamente P185 e P193 per AO2 e AO3.

Mode Determina la modalita di acquisizione della grandezza selezionata (con segno o in valore assoluto) e la
tipologia (tensione/corrente) per l'uscita analogica. Inoltre se Mode = Disable viene attivata un’altra modalita di
funzionamento per l'uscita analogica per la quale la grandezza rappresentata &€ determinata dall'indirizzo
MODBUS programmato in Address e le viene applicato il guadagno espresso in Gain. Rispettivamente:

P176 (Mode), P207 (Gain), P210 (Address) per AO1;

P184 (Mode), P208 (Gain), P211 (Address) per AO2;

P192 (Mode), P209 (Gain), P212 (Address) per AO3.

(Val Min; Out Min) Definiscono il valore di saturazione minimo della grandezza da rappresentare ed il
corrispondente valore che l'uscita analogica deve assumere. Per valori della grandezza selezionata minori o
uguali a Val Min all'uscita verra assegnato il valore Out Min. Per le uscite analogiche AO1, AO2 e AO3 si ha
rispettivamente per la coppia di valori (Val Min; Out Min) i parametri: (P178; P182), (P186; P190) e (P194;
P198).

(Val Max; Out Max) Definiscono il valore di saturazione massimo della grandezza da rappresentare ed |l
corrispondente valore che I'uscita analogica deve assumere. Per valori della grandezza selezionata maggiori o
uguali a Val Max all’'uscita verra assegnato il valore Out Max. Per le uscite analogiche AO1, AO2 e AQO3 si
hanno rispettivamente per la coppia di valori (Val Max; Out Max) i parametri: (P179; P183), (P187; P191) e
(P195; P199).

Offset Definisce il valore di offset applicato all’'uscita analogica. Per I'uscita analogica AO1 I'Offset & espresso dal
parametro P180, mentre per AO2 e AO3 rispettivamente dai parametri P188, P196.

Filter Definisce la costante di tempo del filtro applicato all’'uscita analogica. Per I'uscita analogica AO1 la costante di
tempo del filtro & espressa dal parametro P181, mentre per AO2 e AO3 rispettivamente dai parametri P189,
P197.
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22.1.3. DESCRIZIONE DELL’USCITA IN FREQUENZA

La programmazione dell’uscita in frequenza esclude qualsiasi programmazione di MDO1 effettuata nel [PAR]
MENU USCITE DIGITALI. La struttura dell’'uscita in frequenza & riportata nella figura sottostante, la descrizione dei
parametri & analoga a quella vista per le uscite analogiche.

Pulse Out

P200 (Max Val ; Out Max)
P201 Mode ( P203 ; P205)

Out
QOut Mo f----
. = V P206 MDO1
selection | | > ?v‘[n‘v;d i >—’ 50%duty

e Ve
Ve val Fout

Foeeeen Out Min

29
Qo
ge
o
=

( Min Val ; Out Min )

(P202; P204) PO00339-b

Figura 11: Struttura dell’Uscita in FREQUENZA
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22.2. Grandezze rappresentabili

Le possibili grandezze rappresentabili con le uscite analogiche e I'uscita in frequenza verranno elencate e descritte in
guesto paragrafo.

Tabella 34: Grandezze selezionabili per le uscite analogiche e di frequenza

CODIFICA SELEZIONE
Valore Selezione Fondo Scala Descrizione
0: Ground 0 Volt Analogico
1. Speed 10000 rpm Velocita del motore
2: Speed Ref. 10000 rpm Riferimento di velocita a regime
3: Ramp Out 10000 rpm Riferimento di velocita “rampato”
4: Mot. Freq. 1000.0 Hz Frequenza prodotta dall'inverter
5: Mot. Curr. 5000.0 A Valore efficace della corrente
6: Out Volt 2000.0V Valore efficace della tensione in uscita
7: OutPower 5000.0 kW Potenza erogata
8: DC Vbus 2000.0 V Tensione del circuito intermedio in DC
10: Torg.Dem 10000 Nm Richiesta di coppia (Nm)
11: Torg.Out % 10000 % Stima della coppia erogata
13: PID Ref % 100.00 % Riferimento a regime del PID
14: PID RMP % 100.00 % Riferimento “rampato” del PID
15: PID Err % 100.00 % Errore fra riferimento e retroazione del PID
16: PID Fbk % 100.00 % Retroazione al PID
17: PID Out % 100.00 % Uscita del PID
18: REF 100.00 % Ingresso analogico REF
19: AIN1 100.00 % Ingresso analogico AIN1
20: AIN2/PTC 100.00 % Ingresso analogico AIN2
23: Flux Ref 1.0000 Wb Riferimento di flusso a regime
24: Flux 1.0000 Wb Riferimento di flusso attuale
25: iq ref. 5000.0 A Riferimento di corrente sull’asse in quadratura
26: id ref. 5000.0 A Riferimento di corrente sull’asse diretto
27:iq 5000.0 A Misura di corrente sull’'asse in quadratura
28:id 5000.0 A Misura di corrente sull’asse diretto
29: Volt.vVqg 2000.0 V Misura di tensione sull'asse in quadratura
30: Volt vd 2000.0 V Misura di tensione sull’asse diretto
31: Cosine 100.00 % Forma d’onda Coseno (vedi P214)
32: Sine 100.00 % Forma d’onda Seno (vedi P214)
33: Angle 1.0000 rad Angolo elettrico (vedi P214)
34: +10V 10.000 V Livello di Tensione +10V
35: -10V 10.000 V Livello di Tensione —10V
36: Flux Current 5000.0 A Corrente di flusso
37: Square Cave 100.00 % Onda quadra
38: Saw Wave 100.00 % Onda triangolare
39: Heatsink Temp. 100.00 °C Temperatura dissipatore
40: Ambient Temp. 100.00 °C Temperatura ambiente
41:-10V 10.000 V Livello di Tensione —10V
42:-7.5V 10.000 V Livello di Tensione —7.5V
43: -5V 10.000 V Livello di Tensione -5V
44: -2.5V 10.000 V Livello di Tensione —2.5V
45: +2.5V 10.000 V Livello di Tensione +2.5V
46: +5V 10.000 V Livello di Tensione +5V
47 +7.5V 10.000 V Livello di Tensione +7.5V
48: +10V 10.000 V Livello di Tensione +10V
49: RESERVED RESERVED
50: PT100_1 100.00 % Primo canale PT100
51: PT100 2 100.00 % Secondo canale PT100
52: PT100 3 100.00 % Terzo canale PT100
53: PT100 4 100.00 % Quarto canale PT100
54: 12t% 100.00 % Capacita termica del motore
55: XAIN4 100.00 % Ingresso analogico XAIN4
56: XAIN5 100.00 % Ingresso analogico XAIN5
57: OT Count 100000 h Contatore Maintenance Operation Time
58: ST Count 100000 h Contatore Maintenance Supply Time
59: PID2 Reference 100.00 % Riferimento a regime del PID2
60: PID2 Setpoint 100.00 % Riferimento “rampato” del PID2
61: PID2 Feedback 100.00 % Retroazione al PID2
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CODIFICA SELEZIONE
Valore Selezione Fondo Scala Descrizione
62: PID2 Error 100.00 % Errore fra riferimento e retroazione del PID2
63: PID2 Out 100.00 % Uscita del PID2
64: Torque Demand % 100.00 % Richiesta di coppia (percentuale)
65: Actual Current Iv 5000 A Corrente Iv di uscita
66: RESERVED RESERVED
67: RESERVED RESERVED
68: RESERVED RESERVED
69: RESERVED RESERVED

Nella Tabella 34 per ogni grandezza selezionabile vi € una sintetica descrizione ed il fondoscala di riferimento utilizzato
per fissare il minimo e il massimo.

22.2.1. MODALITA DI FUNZIONAMENTO USCITE ANALOGICHE
E IN FREQUENZA
In questo paragrafo si descrivono le diverse modalita di rappresentazione selezionabili per le uscite analogiche e in

frequenza.
Per le uscite analogiche sono possibili le seguenti modalita:

Valore Significato Descrizione uscite analogiche

0 Disabled Uscita analogica disabilitata (attiva una modalita di funzionamento RISERVATA).

L’uscita analogica & programmata come uscita in tensione e i possibili valori d’uscita
1 + 10V minima e massima programmabili sono compresi nel range +10V. La grandezza
selezionata é considerata con segno.

L’uscita analogica & programmata come uscita in tensione e i possibili valori d’uscita
2 0+10V minima e massima programmabili sono compresi nel range 0 + 10V. La grandezza
selezionata é considerata con segno.

L’uscita analogica & programmata come uscita in corrente e i possibili valori d’uscita
3 0+20mA minima e massima programmabili sono compresi nel range 0 + 20mA. La grandezza
selezionata é considerata con segno.

L’uscita analogica & programmata come uscita in corrente e i possibili valori d’uscita
4 4+20mA minima e massima programmabili sono compresi nel range 4 + 20mA. La grandezza
selezionata é considerata con segno.

Come la modalita d’uscita 0 + 10V tranne per il fatto che la grandezza selezionata

5 ABS 0+10V ) :
considerata in valore assoluto.

6 ABS 0-20mA Comg la modallta d’'uscita 0 + 20mA tranne per il fatto che la grandezza selezionata e
considerata in valore assoluto.

7 ABS 4:20mA Come la modalita d’uscita 4 + 20mA tranne per il fatto che la grandezza selezionata e

considerata in valore assoluto.

& NOTA  Verificare sempre i valori minimi e massimi delle uscite programmate nei rispettivi parametri
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Per l'uscita in frequenza si hanno tre possibili modalita selezionabili:

Valore Significato Descrizione uscite in frequenza
0 Disabled Uscita in frequenza disabilitata.
1 Pulse Out L’uscita digitale MDO1 é programmata come uscita in frequenza. La grandezza

selezionata € considerata con segno.

2 ABS Pulse Out | Come Pulse Out, ma la grandezza selezionata € considerata in valore assoluto.

uscita in frequenza e le eventuali programmazioni di MDO1 nel [PAR] MENU USCITE

Per programmazioni di P200 diverse da DISABLE l'uscita digitale MDO1 e utilizzata come
NOTA
DIGITALI vengono ignorate.

22.2.2. ESEMPI DI PROGRAMMAZIONE USCITE ANALOGICHE

In questo paragrafo sono riportati alcuni esempi di funzionamento delle uscite analogiche ottenute con diverse
programmagzioni.

Esempio 1:
Tabella 35: Es.1 Programmazione AO1 (0 + 10V)

Parametrizzazione Uscita Analogica AO1
Parametro Valore Descrizione

P176 0+10V Tipo di segnale uscita analogica AO1
P177 1: Speed Selezione grandezza uscita analogica AO1
P178 =500 rpm Valore minimo della grandezza selezionata AO1
P179 +500 rpm Valore max della grandezza selezionata AO1
P180 0.000 V Off—set su uscita analogica AO1
P181 0ms Filtro su uscita analogica AO1
P182 0.0V Valore min uscita AO1 riferita a P178
P183 100V Valore max uscita AO1 riferita a P179

o [(V)

8 4

7 4

6 4

5

4

3]

2

14

-500 -400 -300 -200 -100 O 100 200 300 400 500
(rpm)

Figura 12: Curva (tensione; velocita) attuata da AO1 (Esempio 1)
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Esempio 2:
Tabella 36: Es.2 Programmazione AO1 (ABS 0 + 10V)
Parametrizzazione Uscita Analogica AO1
Parametro Valore Descrizione
P176 ABS 0+10V Tipo di segnale uscita analogica AO1
P177 1: Speed Selezione grandezza uscita analogica AO1
P178 0 rpm Valore minimo della grandezza selezionata AO1
P179 +500 rpm Valore max della grandezza selezionata AO1
P180 0.000V Off—set su uscita analogica AO1
p181 0ms Filtro su uscita analogica AO1
p182 ooV Valore min uscita AO1 riferita a P178
P183 0.0V Valore max uscita AOL1 riferita a P179
T
8
74
64
5
4
3]
2
1]
-500 -4'00 -3'00 »2'00 -1'00 ° 0 10'0 2(')0 360 4[')0 500
(rpm)
Figura 13: Curva (tensione; velocita) attuata da AO1 (Esempio 2)
Esempio 3:

Tabella 37: Es.3 Programmazione AO1 (ABS 0 + 10V)

Parametrizzazione Uscita Analogica AO1

Parametro Valore Descrizione
P176 ABS 0+10V Tipo di segnale uscita analogica AO1
P177 1: Speed Selezione grandezza uscita analogica AO1
P178 —500 rpm Valore minimo della grandezza selezionata AO1
P179 +500 rpm Valore max della grandezza selezionata AO1
P180 0.000 Vv Off—set su uscita analogica AO1
p181 0ms Filtro su uscita analogica AO1
pP182 0.0V Valore min uscita AO1 riferita a P178
P183 10.0V Valore max uscita AO1 riferita a P179

137/473



IRIS BLUE

A e

Esempio 4:

ENERTRONICA GUIDA ALLA

é SANTERNO PROGRAMMAZIONE

iN
(o]

(V)

o] ©
L L

~
L

P

-500 -400 -300 -200 -100 O 100 200 300 400 500
(rpm)

Figura 14: Curva (tensione; velocita) attuata da AO1 (Esempio 3)

Per la programmazione effettuata si avrebbe una retta passante per i punti (~500rpm; 0V) e
(+500rpm; 10V), ma data la modalita selezionata per la quale la grandezza viene considerata
in valore assoluto si ottiene che l'uscita AO1 avra come minimo il punto (0 rpm; 5 V).

Tabella 38: Es.4 Programmazione AO1 (ABS 0 + 10V)

Parametrizzazione Uscita Analogica AO1
Parametro Valore Descrizione
P176 ABS 0+10V Tipo di segnale uscita analogica AO1
P177 1: Speed Selezione grandezza uscita analogica AO1
P178 +100 rpm Valore minimo della grandezza selezionata AO1
P179 +500 rpm Valore max della grandezza selezionata AO1
P180 0.000 vV Off—set su uscita analogica AO1
pP181 0ms Filtro su uscita analogica AO1
pP182 o0V Valore min uscita AO1 riferita a P178
P183 10.0V Valore max uscita AO1 riferita a P179
T
o
8
74
6
5 4
4 -
34
24
14

-500 -400 -300 -200 -100 O 100 200 300 400 500
(rpm)

Figura 15: Curva (tensione; velocita) attuata da AO1 (Esempio 4)
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Tabella 39: Es.5 Programmazione AO1 (+ 10V)

Parametrizzazione Uscita Analogica AO1

Parametro Valore Descrizione
P176 +10V Tipo di segnale uscita analogica AO1
P177 1: Speed Selezione grandezza uscita analogica AO1
pP178 +500 rpm Valore minimo della grandezza selezionata AO1
P179 —500 rpm Valore max della grandezza selezionata AO1
P180 0.000V Off—set su uscita analogica AO1
pP181 0ms Filtro su uscita analogica AO1
P182 -10.0V Valore min uscita AO1 riferita a P178
pP183 +10.0V Valore max uscita AO1 riferita a P179

(V)

-200

-100

00 200 300 400 500

(rpm)

Figura 16: Curva (tensione; velocita) attuata da AO1 (Esempio 5)

IRIS BLUE
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Tabella 40: Elenco dei Parametri P176 + P214

Livello VALORE Indirizzo
Param. FUNZIONE di Accesso DEFAULT MODBUS
P176 | Tipo di segnale uscita analogica AO1 ADVANCED 1:+10V 776
P177 | Selezione grandezza uscita analogica AO1 ADVANCED 1: Velocita del motore 777
P178 | Valore min della grandezza selezionata AO1 ADVANCED —1500 rpm 778
P179 | Valore max della grandezza selezionata AO1 ADVANCED +1500 rpm 779
P180 | Off—set su uscita analogica AO1 ADVANCED 0.000V 780
P181 | Filtro su uscita analogica AO1 ADVANCED 0ms 781
P182 | Valore min uscita AO1 riferita a P178 ADVANCED -10.0V 782
P183 | Valore max uscita AOL1 riferita a P179 ADVANCED +10.0V 783
P184 | Tipo di segnale uscita analogica AO2 ADVANCED 1:+£10V 784
P185 | Selezione grandezza uscita analogica AO2 ADVANCED 2 R'fe”mfg;?n?é velocita a 785
P186 | Valore min della grandezza selezionata AO2 ADVANCED —1500 rpm 786
P187 | Valore max della grandezza selezionata AO2 ADVANCED +1500 rpm 787
P188 | Off—set su uscita analogica AO2 ADVANCED 0.000 V 788
P189 | Filtro su uscita analogica AO2 ADVANCED 0ms 789
P190 | Valore min uscita AO2 riferita a P186 ADVANCED -10.0V 790
P191 | Valore max uscita AO2 riferita a P187 ADVANCED +10.0V 791
P192 | Tipo di segnale uscita analogica AO3 ADVANCED 2: 0+10V 792
P193 | Selezione grandezza uscita analogica AO3 ADVANCED 5: Corrente in uscita 793
P194 | Valore min della grandezza selezionata AO3 ADVANCED 0A 794
P195 | Valore max della grandezza selezionata AO3 ADVANCED Imax inverter 795
P196 | Off—set su uscita analogica AO3 ADVANCED 0.000 V 796
P197 | Filtro su uscita analogica AO3 ADVANCED 0ms 797
P198 | Valore min uscita AOS riferita a P194 ADVANCED 0.0V 798
P199 | Valore max uscita AO3 riferita a P195 ADVANCED +10.0V 799
P200 | Modalita di uscita FOUT in frequenza [MDO1] ADVANCED 0: Disabilitato 800
P201 | Selezione grandezza uscita frequenza FOUT ADVANCED 1: Velocita del motore 801
P202 | Valore min della grandezza selezionata FOUT ADVANCED 0 802
P203 | Valore max della grandezza selezionata FOUT ADVANCED 0 803
P204 | Valore min uscita FOUT riferita a P202 ADVANCED 10.00 kHz 804
P205 | Valore max uscita FOUT riferita a P203 ADVANCED 100.00 kHz 805
P206 | Filtro su uscita in frequenza FOUT ADVANCED 0 ms 806
P207 | AOl: Gain ADVANCED 807
P208 | AO2: Gain ADVANCED 808
P209 | AO3: Gain ADVANCED 809
P210 | AO1: Indirizzo MODBUS Grandezza ADVANCED RISERVATO 810
P211 | AO2: Indirizzo MODBUS Grandezza ADVANCED 811
P212 | AO3: Indirizzo MODBUS Grandezza ADVANCED 812
P213 | Ampiezza onda sinusoidale uscita analogica ENGINEERING 100.0% 813
P214 | Frequenza onda sinusoidale uscita analogica ENGINEERING 1.00 Hz 814
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Function
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Tipo di segnale uscita analogica AO1

0: Disabilitato,
1: £ 10V,
2:0+10V,
3: 0+ 20mA,
0+7 4: 4 + 20mA,
5: ABS 0 + 10V,
6: ABS 0 - 20mA,
7: ABS 4 + 20mA.
1 1: £ 10V
ADVANCED
776
Seleziona la modalita di funzionamento dell’'uscita analogica AO1.

P17 6 T i po d i
segnale uscita
AO1 Swz2 -1 - 2
- 0-20mA O N

nell’esempio riportato l'uscita analogica AO1 &€ programmato in corrente ed € indicata la posizione del relativo DIP-switch
SW?2 con il contatto 1 aperto ed il 2 chiuso.

A\

P177

Range
Default

Level
Address

Function

P178

Range

Default

Level
Address

Function

NOTA

Le uscite analogiche di default sono configurate hardware come uscite in tensione; per
utilizzarle come uscite in corrente guardare la configurazione dei DIP—switch e seguire le
indicazioni riportate nel modulo tastiera/display oppure consultare la Guida all’'Installazione.

Selezione grandezza uscita analogica AO1

0-+69 Vedi Tabella 34

1 Velocita del motore

ADVANCED

77

Selezione della grandezza da rappresentare sull’'uscita AO1.

Valore min della grandezza selezionata AO1

—32000 + +32000
Funzione della selezione effettuata
con P177

—320.00 % =+ +320.00 % del fondo scala
Vedi Tabella 34

—1500 —15.00% di 10000 rpm = —1500 rpm

ADVANCED

778

Valore minimo della grandezza selezionata da P177, corrispondente al valore d’'uscita minimo di AO1
definito in P182.
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P179 Valore max della grandezza selezionata AO1

—32000 + +32000 B o . o
Range Funzione della selezione effettuata Viil??gbgilé ;220'00 % del fondo scala
con P177
Default +1500 +15.00% di 10000 rpm = +1500 rpm
Level ADVANCED

Address 779

Valore massimo della grandezza selezionata da P177, corrispondente al valore d’uscita massimo di
AO1 definito in P183.

Function

P180 Offset su uscita analogica AO1

—9999 + +9999

Range Funzione della selezione effettuata —9,999 + +9,999
con P176

Default 0 0.000 V

Level ADVANCED

Address 780

Function Valore dell'offset applicato all’'uscita analogica AO1.

P181 Filtro su uscita analogica AO1
Range 0 + 65000 0.000 + 65.000 sec

Default 0 0.000 sec
Level ADVANCED
Address 781

Function Valore della costante di tempo del filtro applicato all’'uscita analogica AO1.

P182 Valore min uscita AO1 riferita a P178

—-100 + +100
—200 + +200 -10.0 ++10.0V

Funzione della modalita selezionata —-20.0 + +20.0 mA
con P176

Default -100 -10.0V
Level ADVANCED
Address 782

Function Valore d’uscita minimo realizzato in corrispondenza del valore minimo della grandezza P178.

Range

P183 Valore max uscita AO1 riferita a P179

—100 = +100
—200 + +200 -10.0 ++10.0V

Funzione della modalita selezionata —-20.0 + +20.0 mA
con P176

Default +100 +10.0V
Level ADVANCED
Address 783

Function Valore d’uscita massimo realizzato in corrispondenza del valore massimo della grandezza P179.

Range

142/473



GUIDA ALLA
PROGRAMMAZIONE

Default

Level
Address

Function

P185

Range
Default
Level
Address

Function

P186

Range

Default

Level
Address

Function

P187

Range

Default

Level
Address

Function

ENERTRONICA
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Tipo di segnale uscita analogica AO2

0: Disabilitato,
1. +10V,
2:0+10V,
3: 0+ 20mA,
07 4: 4+ 20mA,
5: ABS 0 + 10V,
6: ABS 0 + 20mA,
7: ABS 4 + 20mA.
1 1: £ 10V
ADVANCED
784
Seleziona la modalita di funzionamento dell’'uscita analogica AO2.

Le uscite analogiche di default sono configurate hardware come uscite in tensione; per
utilizzarle come uscite in corrente guardare la configurazione dei DIP—switch e seguire le
indicazioni riportate nel modulo tastiera/display oppure consultare la Guida all’'Installazione.

NOTA

Selezione grandezza uscita analogica AO2

0+69 Vedi Tabella 34

2 Riferimento di Velocita a Regime
ADVANCED

785

Selezione della grandezza da rappresentare sull’'uscita AO2.

Valore min della grandezza selezionata AO2

—-32000 + +32000
Funzione della selezione effettuata
con P185

-1500
ADVANCED
786

Valore minimo della grandezza selezionata da P185, corrispondente al valore d’uscita minimo di AO2
definito in P190.

—320.00 % + +320.00 % del fondo scala
Vedi Tabella 34

—1500 rpm

Valore max della grandezza selezionata AO2

—32000 + +32000
Funzione della selezione effettuata
con P185

+1500

ADVANCED
787

—320.00 % + +320.00 % del fondo scala
Vedi Tabella 34

+1500 rpm

Valore massimo della grandezza selezionata da P185, corrispondente al valore d’uscita massimo di
AO2 definito in P191.
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2

Offset su uscita analogica AO2

Default

Level

Address

—-9999 + +9999

Funzione della selezione effettuata —9,999 + +9,999
con P184

0 0.000 V
ADVANCED

788

Function

Valore dell’offset applicato all’'uscita analogica AO2.

P189

Range

Filtro su uscita analogica AO2

Default

Level

Address

0 + 65000 0.000+65.000 sec
0 0.000 sec
ADVANCED

789

Function

Valore della costante di tempo del filtro applicato all’'uscita analogica AO2.

P190

Range

Valore min uscita AO2 riferita a P186

Default

Level

Address

Function

—100 + +100

—200 + +200 -10.0 ++10.0 V

Funzione della modalita selezionata —20.0 + +20.0 mA

con P184

-100 -10.0V

ADVANCED

790

Valore d’uscita minimo realizzato in corrispondenza del valore minimo della grandezza P186.

P191

Range

Valore max uscita AO2 riferita a P187

—100 + +100
—200 + +200
Funzione della modalita selezionata
con P184

-10.0 ++10.0V
—20.0 + +20.0 mA

Default

+100 +10.0V

Level

ADVANCED

Address

791

Function

Valore d’uscita massimo realizzato in corrispondenza del valore massimo della grandezza P187.
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Default

Level
Address

Function

P193

Range
Default
Level
Address

Function

P194

Range

Default

Level
Address

Function

P195

Range

Default

Level
Address

Function

2 SANTERNO

Tipo segnale uscita analogica AO3

0: Disabilitato,

1: £ 10V,

2:0+ 10V,

3: 0+ 20mA,
0+7 4: 4 + 20mA,

5: ABS 0+ 10V,

6: ABS 0 + 20mA,

7: ABS 4 =~ 20mA.
2 2:0+10V
ADVANCED
792
Seleziona la modalita di funzionamento dell’'uscita analogica AO3.

Le uscite analogiche di default sono configurate hardware come uscite in tensione; per
utilizzarle come uscite in corrente guardare la configurazione dei DIP—switch e seguire le
indicazioni riportate nel modulo tastiera/display oppure consultare la Guida all'Installazione.

NOTA

Selezione grandezza uscita analogica AO3

0-+69 Vedi Tabella 34

5 5: Corrente del motore
ADVANCED
793

Selezione della grandezza da rappresentare sull’'uscita AO3.

Valore min della grandezza selezionata AO3

—-32000 + +32000
Funzione della selezione effettuata
con P193

0 0A
ADVANCED
794

Valore minimo della grandezza selezionata da P193, corrispondente al valore d’uscita minimo di AO3
definito in P198.

—320.00 % =+ +320.00 % del fondo scala
Vedi Tabella 34

Valore max della grandezza selezionata AO3

—-32000 + +32000
Funzione della selezione effettuata
con P193

—320.00 % + +320.00 % del fondo scala
Vedi Tabella 34

corrente massima dell'inverter funzione della taglia — vedi

Imax Inverter Tabella 77

ADVANCED
795

Valore massimo della grandezza selezionata da P193, corrispondente al valore d’uscita massimo di
AO3 definito in P199.
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2

Offset su uscita analogica AO3

Default

Level

Address

Function

—9999 = +9999

Funzione della selezione effettuata —9,999 + +9,999
con P192

0 0.000 V
ADVANCED

796

Valore dell'offset applicato all'uscita analogica AO3.

P197

Range

Filtro su uscita analogica AO3

Default

Level

Address

0 + 65000 sec 0.000 + 65.000 sec
0 0.000 sec
ADVANCED

797

Function

Valore della costante di tempo del filtro applicato all’'uscita analogica AO3.

P198

Range

Valore min uscita AO3 riferita a P194

Default

Level

Address

-100 = +100

—200 = +200 -10.0 ++10.0V
Funzione della modalita selezionata —-20.0 + +20.0 mA
con P192

0 o.ov
ADVANCED

798

Function

Valore d’uscita minimo realizzato in corrispondenza del valore minimo della grandezza P194.

P199

Range

Valore max uscita AO3 riferita a P195

—-100 + +100
—200 + +200
Funzione della modalita selezionata
con P192

-10.0 ++10.0V
—20.0 + +20.0 mA

Default

+100 +10.0V

Level

ADVANCED

Address

799

Function

Valore d’uscita massimo realizzato in corrispondenza del valore massimo della grandezza P195.

P200

Range

Modalita di uscita FOUT in frequenza [MDO1]

Default

Level

Address

0: Disabilitata,
0+2 1: Pulse,

2: ABS Pulse.
0 0: Disabilitata
ADVANCED
800

Function

Seleziona la modalita di funzionamento dell’uscita in frequenza FOUT.
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P201

Range
Default

Level
Address

Function

P202

Range

Default

Level
Address

Function

P203

Range

Default

Level
Address

Function

P204
Range
Default

Level
Address

Function

P205
Range
Default

Level

Address

Function

ENERTRONICA

2 SANTERNO

IRIS BLUE

Se diversa da DISABLE I'uscita digitale MDO1 & utilizzata come uscita in frequenza e le

NOTA
ignorate.

Selezione grandezza uscita frequenza FOUT

eventuali programmagzioni di MDO1 effettuate nel [PAR] MENU USCITE DIGITALI verranno

0+69 Vedi Tabella 34

1 Velocita del motore
ADVANCED

801

Selezione della grandezza da rappresentare sull’'uscita in frequenza FOUT.

—32000 + +32000
Funzione della selezione effettuata
con P201

Valore min della grandezza selezionata FOUT

—320.00 % + +320.00 % del fondo scala
Vedi Tabella 34

0

0

ADVANCED

802

Valore minimo della grandezza selezionata.

—-32000 + +32000
Funzione della selezione effettuata
con P201

Valore max della grandezza selezionata FOUT

—320.00 % =+ +320.00 % del fondo scala
Vedi Tabella 34

0

0

ADVANCED

803

Valore massimo della grandezza selezionata.

1000+10000

Valore min uscita FOUT riferita a P202

10.00+100.00 kHz

1000

10.00 kHz

ADVANCED

804

Valore d’uscita minimo ottenuto in corrispondenza del valore di P202.

1000+10000

Valore max uscita FOUT riferita a P203

10.00+100.00 kHz

10000

100.00 kHz

ADVANCED

805

Valore d’uscita massimo ottenuto in corrispondenza del valore di P203.
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P206 Filtro su uscita in frequenza FOUT
Range 0 + 65000 0.000 + 65.000 sec

Default 0 0.000 sec
Level ADVANCED
Address 806

Function Valore della costante di tempo del filtro applicato all’'uscita in frequenza FOUT.

P207 AO1: Gain
P208 AO2: Gain
P209 AO3: Gain

P210 AO1: Indirizzo MODBUS Grandezza RISERVATO

P211 AO2: Indirizzo MODBUS Grandezza
P212 AO3: Indirizzo MODBUS Grandezza

P213 Ampiezza onda sinusoidale uscita analogica

Range 0+ 1000 0 +100.0%

Default 1000 100.0%
Level ENGINEERING
Address 813

Ampiezza del segnale sinusoidale generato dall’'uscita analogica nel caso in cui siano selezionate le
grandezze Seno o Coseno.

Function

P214 Frequenza onda sinusoidale uscita analogica
Range 0 + 20000 0 + 200.00Hz

Default 100 1.00Hz
Level ENGINEERING

Address 814

Frequenza del segnale sinusoidale generato dall’'uscita analogica nel caso in cui sia selezionata la
grandezza Seno o Coseno.

Function
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23. [PAR] MENU TIMERS

23.1. Descrizione

Nel menu Timers & possibile assegnare dei ritardi all’attivazione e alla disattivazione di ingressi e uscite digitali.

NOTA

NOTA

NOTA

NOTA

NOTA

NOTA

>k B> p

Esempio 1:

Per gli ingressi digitali ENABLE-A ed ENABLE-B, il ritardo alla disattivazione non € eseguito
poiché il loro stato logico € utilizzato direttamente dal’hardware che abilita la commutazione degli
IGBT; l'assenza dei comandi ENABLE-A ed ENABLE-B provoca sempre lo spegnimento
istantaneo dello stadio di potenza di uscita.

Gli ingressi ENABLE-A ed ENABLE-B sono associati alla funzione STO. Nel caso in cui si
intenda sfruttare questa funzione di sicurezza, la modalita di comando e il circuito di comando di
questi segnali deve essere realizzato in accordo alle prescrizioni del manuale Funzione Safe
Torque Off - Manuale Applicativo.

Tale manuale riporta anche una precisa procedura di validazione della configurazione di
comando della funzione STO che deve essere effettuata al primo avviamento ed anche
periodicamente ad intervalli annuali.

La funzione di reset degli allarmi che si ha sul fronte di salita dell'ingresso impostato come
RESET (il default & MDI3) non viene ritardata.

Eventuali allarmi esterni programmati sugli ingressi digitali non vengono ritardati.

I timer a disposizione sono 5 e per ognuno & possibile assegnare il ritardo all’attivazione e alla
disattivazione, inoltre, lo stesso timer pud essere assegnato a piu ingressi o uscite digitali.

La funzione di ENABLE-SW non e ritardabile.

L’abilitazione dell'inverter MDI1 (START) & condizionata da un consenso proveniente da un'altra apparecchiatura e si
vuole ritardarla di 2 secondi rispetto all’attivazione e di 5 secondi rispetto alla disattivazione. Per ottenere questo
funzionamento si devono programmare i due ritardi all’attivazione e alla disattivazione su un timer a disposizione e
assegnarlo all'ingresso digitale di START MDI1. Nell'esempio a seguito si &€ considerato di utilizzare il timer 1.

P216 2.0 sec Ritardo accensione T1
P217 5.0sec Ritardo spegnimento T1
P226 0x0001 Assegnazione timer a MDI1 (START)
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MDI1 MDI1
OFF —’ > OFF H ’> »
P216: ton<P216 P216; P
Start | i Start _
Inverter P Inverter
OFF »  OFF >,
POO0340-b

Figura 17: Esempio di uso dei temporizzatori

Nella figura sopra si osservano due possibili casi di funzionamento:

a sinistra si vedono I'applicazione dei ritardi programmati all’abilitazione e alla disabilitazione dell’inverter.

Nella figura di destra si vede il caso in cui il segnale di start permane per un tempo inferiore al ritardo programmato alla
abilitazione; in questa condizione la funzione di start non viene attivata, e la si avra solo successivamente quando 'MDI1
rimane ON per un tempo maggiore di P216.
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23.2. Elenco Parametri da P216 a P229
Tabella 41: Elenco dei Parametri P216 + P229
Livello VALORI Indirizzo
PRI AEINZEINE di Accesso DEFAULT MODBUS
P216 T1 Ritardo all’attivazione ENGINEERING 0.0 sec 816
pP217 T1 Ritardo alla disattivazione ENGINEERING 0.0 sec 817
P218 T2 Ritardo all’attivazione ENGINEERING 0.0 sec 818
P219 T2 Ritardo alla disattivazione ENGINEERING 0.0 sec 819
P220 T3 Ritardo all’attivazione ENGINEERING 0.0 sec 820
P221 T3 Ritardo alla disattivazione ENGINEERING 0.0 sec 821
p222 T4 Ritardo all’attivazione ENGINEERING 0.0 sec 822
pP223 T4 Ritardo alla disattivazione ENGINEERING 0.0 sec 823
P224 T5 Ritardo all’attivazione ENGINEERING 0.0 sec 824
P225 T5 Ritardo alla disattivazione ENGINEERING 0.0 sec 825
. . . . 0: nessun timer
P226 Assegnazione timer agli ingressi MDI1+4 | ENGINEERING assegnato 826
. . .. . 0: nessun timer
p227 Assegnazione timer agli ingressi MDI5+8 | ENGINEERING assegnato 827
. . . 0: nessun timer
P228 Assegnazione timer alle uscite MDO1+4 ENGINEERING assegnato 828
Assegnazione timer alle uscite virtuali 0: nessun timer
P229 MPL1-4 ENGINEERING assegnato 829

P216
Range
Default

Level
Address

Function

P217

Range

Default

Level
Address

Function

Tempo T1 ritardo all’attivazione

0 + 60000 0.0 + 6000.0 sec
0 0.0 sec
ENGINEERING

816

Determina il tempo di ritardo all’attivazione assegnato al timer T1.

Se con i parametri P226 o P227 si assegna il timer T1 ad un ingresso digitale al quale € assegnata
una certa funzione, esso rappresenta il tempo di ritardo che intercorre fra la chiusura dell'ingresso e
I'attivazione della funzione.

Mentre se con P228 lo si assegna a un’uscita digitale, lo stato di eccitazione di quest'ultima viene
ritardato di un tempo P216.

Tempo T1ritardo alla disattivazione

0 + 60000 0.0 + 6000.0 sec
0 0.0 sec
ENGINEERING

817

Determina il tempo di ritardo alla disattivazione assegnato al timer T1.

Se con i parametri P226 o P227 si assegna il timer T1 ad un ingresso digitale al quale & assegnata
una certa funzione, esso rappresenta il tempo di ritardo che intercorre fra I'apertura dell'ingresso e la
disattivazione della funzione.

Mentre se con P228 lo si assegna a un’uscita digitale, lo stato di diseccitazione di quest'ultima viene
ritardato di un tempo P217.
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Default

Level

Address

Function

0 + 60000 0.0 + 6000.0 sec

0 0.0 sec

ENGINEERING

818

Determina il tempo di ritardo all’attivazione assegnato al timer T2.
(Funzionamento come P216).

P219

Range

Tempo T2 ritardo alla disattivazione

Default

Level

Address

0 + 60000 0.0 + 6000.0 sec
0 0.0 sec
ENGINEERING

819

Function

Determina il tempo di ritardo alla disattivazione