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PROCEDIMIENTO ’
&

BASICO DE MONTAJE
ELETTRONICASANTERNO

PROCEDIMIENTO BASICO DE MONTAJE

En aplicaciones simples, los partidores suaves ASA pueden ser instalados usando los tres sencillos pasos
resumidos a continuacion. Para aquellas aplicaciones de control avanzado, con requerimientos de interface
o proteccion, se recomienda un repaso exhaustivo de este Manual del usuario.

1. Instalacion y Conexion

i PRECAUCION- PELIGRO DE ELECTROCUCION

El ASA contiene voltajes riesgosos cuando es conectado al voltaje lineal. Solamente un electricista especializado
debe realizar la instalacion eléctrica. La indebida instalacion del motor del ASA puede provocar falla en el equipo,
serias lesiones o la muerte. Siga los Cédigos Eléctricos Nacionales (NEC®) y los contenidos en este manual, al igual
que los cédigos locales de seguridad.

1. Compruebe si se ha seleccionado el modelo (OPCIONAL)
apropiado del ASA para el motor conectado y el - AN o
tipo de aplicacion. I(.)1B_l <

2.  Monte el ASA de modo que haya una adecuada | AUMENTACION L N L2
separacion de la parte superior y del fondo, 5TB_I <
permitiendo la libre circulacion de aire a través . LB PR 3
del partidor. (Para mas informaciones, véase la o |eer |
seccion 4.3 “Instrucciones de Montaje”.) DS

3. Conecte los cables de alimentacion a los Caomoddo CRamoddo | ag w
terminales de entrada L1, L2 y L3 del partidor. 4;:\/_12 4ggv|_]2 w |28

4. Conecte los cables del motor a los terminales ssv 2 20y 0 || 28
de salida T1, T2 y T3 del partidor. -

5. Conecte un suministro de control a los
terminales A1 y A2 o A2 y A3. (Para mas Leyenda
informaciones, véase la seccidn 6.2 “Suministro FA] Fusibles Semicondctores
de control”).

2. Programacion

La aplicacion basica soélo requiere que el ASA sea
programado con la placa del motor conectada en
Corriente de plena carga (FLC). Para programar el
ASA con el FLC del motor, siga los siguientes pasos:

1. Seleccione Funcién 1. Corriente de plena carga,
siga presionando la tecla <FUNCTION> y luego
<UP> hasta que aparezca “1”.

2. Suelte la tecla <FUNCTION> para mostrar el
valor actualmente almacenado de la Funcién 1.

3. Utilizando las teclas <UP> y/o <DOWN> regule
los ajustes de FLC para compatibilizar el FLC
del motor conectado.

4. Presione la tecla <STORE> para almacenar el
nuevo ajuste FLC.

5. Salga del modo Programacién manteniendo
presionada la tecla <FUNCTION>, vy
presionando la tecla <DOWN> hasta que
aparezca “0”, luego suelte la tecla
<FUNCTION>.

3. Operacion

El ASA ahora esta listo para controlar el motor. Se puede controlar el funcionamiento del motor usando las
teclas <START> y <STOP>, que se encuentran en el panel de control del ASA. Otras dos funciones
comunmente utilizadas que podrian ser de gran utilidad, son la Funcién 2 Limite de corriente y la Funcion 5
Tiempo de Rampa de parada. Estas funciones se pueden ajustar del mismo modo anteriormente explicado.
(Para una descripcion mas detallada del procedimiento de programacion, véase la seccion 7.1
Procedimiento de Programacion.)

15P0071F1 Manual del usuario 4 SERIE ASA



’ DESCRIPCION GENERAL

ELETTRONICASANTERNO

Seccion 1

Presentacion de precaucion

Se utiliza este simbolo a lo largo del presente manual para llamar la atencién
respecto a temas importantes, como la instalacion y la operacién del partidor
suave ASA.

Las presentaciones de precauciéon no pueden cubrir toda causa potencial de dafo
al equipo, pero si puede destacar dafios por causas comunes. Es por ende
responsabilidad de los instaladores seguir todas las instrucciones contenidas en
este manual, al igual que las buenas practicas eléctricas y buscar consejo antes
de comenzar a operar este equipo de otra forma distinta a la descrita en la misma.

e Compruebe si el ASA esta completamente aislado del suministro de energia
antes de intentar trabajar con la unidad.

e El ingreso de virutas de metal en el gabinete puede ocasionar fallas en el
equipo.

e No aplique voltaje a los terminales de entrada de control. Estas son salidas
activas de 12/24VCC y deben ser controladas con circuitos exentos de
potencial.

e Compruebe si los contactos/interruptores que operan las entradas de control
son adecuados para el bajo voltaje, la conmutacion de bajo voltaje, como por
€j., gold flash o similar.

e Compruebe si los cables de las entradas de control estan separados de la
potencia AC y del cableado de control.

e No conecte Capacitores de Correccion del Factor de Potencia a la Salida del
ASA. En caso de emplear Correccion del factor de potencia estatica, ésta
debe ser conectada al costado de la alimentacion del ASA.

e Antes de conectar el ASA sin un contactor de linea, verifique si dicha conexion
cumple con las normas y estatutos locales.

e Si se esta instalando el ASA dentro de una caja sin ventilacion, es necesario
utilizar un contactor de derivacion para prevenir el calentamiento excesivo.

e Si se esta instalando un contactor de derivacidén, compruebe si estan bien las
conexiones de fase, como L1B-T1, L2B-T2, y L3B-T3.

e Si se esta instalando un contactor de Frenado CC, verifique si estan correctas
las conexiones de fase, como T2-T3.

e Al eliminar el voltaje de control, se reinicia el modelo térmico.

Los ejemplos y diagramas que aparecen en este manual se han adjuntado con un propoésito netamente
ilustrativo. Los usuarios estan prevenidos de que la informacién contenida en este manual esta sujeta a
cambios en cualquier momento y sin previo aviso. No se aceptara bajo ningun caso la responsabilidad
por dafios consiguientes directos o indirectos, resultado del mal uso o aplicacioén de este equipo.

ADVERTENCIA - PELIGRO DE ELECTROCUCION

El ASA contiene voltajes riesgosos cuando es conectado al voltaje lineal. Solamente un
electricista especializado tiene que realizar la instalacién eléctrica. La indebida instalacion del
motor del ASA puede provocar falla en el equipo, serias lesiones o la muerte. Siga los
Codigos Eléctricos Nacionales (NEC®) y los contenidos en este manual, al igual que los
cbdigos locales de seguridad.

SERIE ASA

5 15P0071F1 Manual del usuario




DESCRIPCION GENERAL

2

ELETTRONICASANTERNO

PROTECCION DEL CIRCUITO DE PUESTA A TIERRA Y DERIVADO

Es responsabilidad del usuario o de la persona a cargo de la instalacién del ASA dar una
apropiada proteccion del CIrCUItO de puesta a tierra y derivado, segun lo estipulado en el

Cadigo Eléctrico Nacional (NEC®) y codigos de seguridad local.

Seccion 2

2.1 Repaso

2.2 Lista de
caracteristicas

Descripcion General

Las series ASA son partidores suaves basados en un micro-controlador
incorporando las ultimas tecnologias y han sido disefiados para suministrar un
completo rango de las mas avanzadas caracteristicas de proteccion al motor, de
arranques y paradas suaves.

Arranque

¢ Modo corriente constante .
e Modo rampa de corriente

e Control de torsiéon

e Partida Impulso .
Parada

[ ]
Parada suave

Parada de la bomba

Interfaz humana

Conmutadores locales (arranque,
parada, restablecimiento,
Local/Remoto)

Botones de programacion local

(Funcién, arriba, abajo, almacenar).
Display LED del parémetro
LED indicador de fase

e Frenado suave Conexioén
‘. e De 3 cables
Proteccion e Do 6 cables

Modelo térmico de motor
Entrada de resistencia térmica del
motor

Conexiones de paso para retener
proteccioén al motor aun cuando esta
derivado.

De 18 Amps a 1574 Amps (3 cables)
De 27 Amps a 2361 Amps (6 cables)

e Desproporcién de fase o
e Secuencia de fase o
*  Shearpin electrénico e De 200VAC a 525VAC (Modelos 5)
* Corriente submarina «  De 200VAC a 690VAC (Modelos 6)
o Entrada de trip auxiliar
e Sobrecalentamiento del disipador de/Caracterlstlcas diversas

arrancador. IP42 o IP54 (<253 Amps)
e Exceso de tiempo de arranque * P00 (>405 Amps)
e Frecuencia de alimentacion e Lectura de corriente
e SCR acortado. e Lectura de temperatura del motor
e Circuito de potencia e Trip log (posicién ocho)
e Conexidn del motor e Multiples ajustes de funcién
e Falla interface serial e Demorade arranque

e Bandera de corriente baja

Interface . o Bandera de corriente alta
e Entradas de control remoto (3 fijas, 1,

programable)

Salidas de relé (1 fija, 3
programables)

Salida 4-20mA (1 programable)
Conexion RS485

Bandera de sobre temperatura del
motor

Restablecimiento automatico
Parada automatica

Contador de arranque

Bloqueo de funcioén/proteccion de
contrasefia

Ajustes de funciones
Almacenar/Restaurar

Operacién en modo de emergencia
Anulacién del Modelo térmico

15P0071F1 Manual del usuario
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’ DESCRIPCION GENERAL

ELETTRONICASANTERNO

2.3 Formato n° pieza ASA ) D )

|— Formato
0=1P00/Nema0
4 =|P42 / Nema 1
5=1P54 /| Nema 12

— Voltaje de Control
24 = 230 VAC & 400 VAC

— Voltaje de Alimentacion
5 =200 VAC ~ 525 VAC
6 =200 VAC ~ 690 VAC
— Corriente Nominal (Amps @ AC53a 3-30:50-10)
'eg. 0125=125AAC53a 3-10:50-10

SERIE ASA 7 15P0071F1 Manual del usuario



ESPECIFICACIONES ’

ELETTRONICASANTERNO

Seccion 3

3.1 Potencias de
corriente

Especificaciones

Operacion Continua (No derivado)

3.0xFLC 3.5xFLC 4.0 x FLC 4.5 x FLC
AC53a 3-10:50-10 [AC53a 3.5-15:50-10| AC53a 4-20:50-10 |AC53a 4.5-30:50-10
45°C <1000 metros | 45°C <1000 metros | 45°C <1000 metros | 45°C <1000 metros

3 6 3 6 3 6 3 6

Hilos Hilos Hilos Hilos Hilos Hilos Hilos Hilos
ASA0018 18 27 16 25 14 22 12 19
ASA0047 47 71 44 66 39 58 33 50
ASA0067 67 101 60 90 52 79 46 69
ASA0088 88 132 78 116 68 102 59 88
ASA0125 125 188 112 168 97 146 84 125
ASA0141 141 212 122 183 107 161 94 141

ASA0238 238 357 211 317 185 277 160 241
ASA0253 253 379 218 327 191 286 167 251
ASA0405 405 608 376 564 324 486 274 412
ASA0513 513 769 481 722 411 616 342 513
ASA0585 585 878 558 837 474 711 392 587
ASA0628 628 942 595 893 508 762 424 636
ASAQ775 775 | 1163 756 | 1134 637 956 521 782
ASA0897 897 | 1346 895 | 1342 749 | 1123 604 906
ASA1153 1153 | 1730 | 1049 | 1574 917 | 1376 791 | 1187
ASA1403 1403 | 2105 | 1302 | 1953 | 1135 | 1703 970 | 1454
ASA1574 1574 | 2361 | 1486 | 2229 | 1290 | 1936 | 1091 | 1637

Formato de Categoria de uso AC53a

78 A: AC-53a 3.5-15 : 50 10

Arranques por hora
CIC|O en servicio de carga (%)
Tiempo de arranque (segundos)
P

Corriente de arranque (multiplo de FLC)
otencia de corriente del partidor (Amps)

Potencia de corriente del partidor: La potencia de corriente de plena carga de un
partidor suave considerando los parametros indicados en las secciones restantes
del codigo de utilizacion.

Corriente de arranque: La maxima corriente de arranque disponible considerando
los parametros indicados en las secciones restantes del cédigo de utilizacion.
Tiempo de arranque: EI maximo tiempo de arranque disponible considerando los
parametros indicados en las secciones restantes del codigo de utilizacion.

Ciclo en servicio de carga: El maximo porcentaje permisible de cada ciclo de
operacion que puede alcanzar un partidor suave considerando los parametros
indicados en las secciones restantes del codigo de utilizacién.

Arranques por hora: La maxima cantidad de arranques disponibles considerando
los parametros indicados en las secciones restantes del cédigo de utilizacion.

Contacte Elettronica Santerno para las potencias del ASA bajo condiciones de
operacidn que no estén cubiertas por los graficos anteriormente sefialados.

15P0071F1 Manual del usuario
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’ ESPECIFICACIONES

ELETTRONICASANTERNO

Operacion de derivado

3.0xFLC 3.5xFLC 4.0 x FLC 4.5 x FLC
AC53b 3-10:350 AC53b 3.5-15:345 AC53b 4-20:340 AC53b 4.5-30:330
45°C <1000 metros | 45°C <1000 metros | 45°C <1000 metros | 45°C <1000 metros

3 6 3 6 3 6 3 6

Hilos Hilos Hilos Hilos Hilos Hilos Hilos Hilos
ASA0018 18 27 18 27 16 24 14 20
ASA0047 47 71 47 71 47 71 39 59
ASA0067 67 101 62 94 54 82 47 71
ASA0088 88 132 82 122 71 106 61 91
ASA0125 125 188 120 181 103 155 88 132
ASA0141 141 212 127 190 111 166 96 145

ASA0238 238 357 224 336 194 290 166 250

ASA0253 254 381 228 342 198 297 172 259

ASA0405 405 608 395 592 336 504 282 424

ASA0513 513 770 513 770 435 653 356 534

ASA0585 585 878 585 878 504 756 410 614

ASA0628 628 942 626 939 528 793 436 654

ASAQ775 775 | 1163 775 | 1163 672 | 1009 542 813

ASA0897 897 | 1346 897 | 1346 798 | 1197 632 948

ASA1153 1153 | 1730 | 1153 | 1730 | 1006 | 1509 850 | 1276

ASA1403 1403 | 2105 | 1403 | 2105 | 1275 | 1912 | 1060 | 1591

ASA1574 1574 | 2361 | 1574 | 2361 | 1474 | 2212 | 1207 | 1811

Formato de Categoria de uso AC53b

90 A: AC-53b 3.5-15: 345

[ Tiempo de intervalo (segundos)
Tiempo de arranque (segundos)

Corriente de arranque (multiplo de FLC)
Potencia de corriente del partidor (Amps)

Potencia de corriente del partidor: La potencia de corriente de carga completa del
partidor suave, considerando los parametros indicados en las secciones restantes
del codigo de utilizacion.

Corriente de arranque: La maxima corriente de arranque disponible, considerando
los parametros indicados en las secciones restantes del cédigo de utilizacion.
Tiempo de arranque: El maximo tiempo disponible de corriente de arranque,
considerando los pardmetros indicados en las secciones restantes del cédigo de
utilizacion.

Tiempo de intervalo: EI minimo tiempo permitido entre el final de una arranque y
el comienzo del arranque siguiente, considerando los parametros indicados en las
secciones restantes del cddigo de utilizacion.

Contacte Elettronica Santerno para potencias del ASA bajo condiciones de
funcionamiento que no estan cubiertas en los graficos anteriores.

SERIE ASA
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ESPECIFICACIONES
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3.2 Dimensiones y A B C a b Peso
Pesos mm mm mm mm mm Kg. (Ibs)
(pulgadas) | (pulgadas) | (pulgadas) | (pulgadas) | (pulgadas)
IP42/NEMA 1 - IP54/NEMA12
ASA0018 380 185 180 365 130 6
ASA0047 (14.96) (7.28) (7.09) (14.37) (5.12) (13.2)
22288:; 380 185 250 365 130 7
14. 7.2 .84 14.37 14.37 154
ASAD125 (14.96) | (7.28) (9.84) | (14.37) | (14.37) | (15.4)
ASA0141 425 270 275 410 200 17.5
ASA0238 | (16.73) | (10.63) | (10.83) | (16.14) | (7.87) (38.6)
ASA0253 425 390 275 410 300 23
(16.73) | (15.35) | (10.83) | (16.14) | (11.81) | (50.7)
IPOO
ASA0405 42
ASA0513 (92.6)
ASA0585 690 430 294 522 320 '
ASA0628 | (27.16) | (16.93) | (11.58) | (20.55) | (12.60) 49
ASA0775
(108)
ASA0897
2221123 855 574 353 727 500 120
33.27 22.60 13.90 27.83 19.68 242
AoAiors | (3327) | (2260) | (13.90) | (27.83) | (1968) | (242)
ASA0018~ASA0253 T
A a
NI
\
v - 86.5
M — NP
Fr 8] I — 9.0 §‘
ASA0405~ASA1574 4
T e
z 816
A a
L £9.0
——— NP
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ESPECIFICACIONES
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ELETTRONICASANTERNO

3.3 Fusibles Los fusibles semiconductores de rapida accion pueden ser usados con el ASA
semiconductores para reducir el potencial dafio al SCRs debido a las corrientes de sobrecarga
transitorias, y en la coordinacion Tipo 2. El siguiente listado detalla los fusibles

semiconductores Bussman.

Fusibles | Voltaje alimentacién |Voltaje alimentacion | Voltaje alimentacion| Voltaje alimentacion Partidor
Serie F <415VAC <525VAC <575VAC <B695VAC 1t

ASA0018 |63AFE 63AFE 63AFE 63AFE 1,150

ASA0047 [200FM 180FM 180FM 180FM 18,000

ASA0067 |[200FM 180FM 180FM 180FM 15,000

ASA0088 |[250FM 250FM 250FM 250FM 51,200

ASA0125 |[250FM 250FM 250FM 250FM 97,000

ASA0141 280FM 280FM 280FM 280FM 97,000

ASA0238 |[630FMM 630FMM 630FMM 630FMM 414,000

ASA0253 |[630FMM 630FMM 630FMM 630FMM 414,000

ASA0405 [500FMM 500FMM 500FMM 500FMM 320,000

ASA0513 |700FMM 700FMM 700FMM 700FMM 781,000

ASA0585 [*500FMM *500FMM *500FMM *500FMM 1,200,000

ASA0628 |[*500FMM *500FMM *500FMM *500FMM 1,200,000

ASA0775 [*700FMM *700FMM *700FMM *700FMM 2,532,000

ASA0897 |- - - - 4,500,000

ASA1153 |- - - - 4,500,000

ASA1403 |- - - - 6,480,000

ASA1574 |- : 3 } 12,500,000

Fusibles Voltaje alimentacion | Voltaje alimentacion | Voltaje alimentacion | Voltaje alimentacion Partidor

170M <415VAC < 525VAC <575VAC < B695VAC 1t
170M1315 170M1314 170M1314 170M1314

ASAQO18 50A 50A 50A 50A 1,150
170M1319 170M1318 170M1318 170M1318

ASA0047 160A 125A 125A 125A 18,000
170M1319 170M1318 170M1318 170M1318

ASAQ067 160A 125A 125A 125A 15,000
170M3017 170M3017 170M3017 170M3017

ASAQ088 315A 315A 315A 315A 51,200
170M1322 170M1322 170M1322 170M1322

ASA0125 315A 315A 315A 315A 97,000
170M1322 170M1322 170M1322 170M1322

ASAOT4  aen 315A 315A 315A 97,000
170M3023 170M3023 170M3023 170M3023

ASAD238 a5 630A 630A 630A 414,000
170M3023 170M3023 170M3023 170M3023

ASAD253 1530 630A 630A 630A 414,000
170M6012 170M4016 170M6011 170M6011

ASAD405 800A 700A 700A 700A 320,000
170M6014 170M6014 170M4018 170M4018

ASADST3 500 1000A 800A 800A 781,000
170M5017 170M6015 170M6014 170M6014

ASADS85  760A 1100A 1000A 1000A 1,200,000
170M6019 170M6018 170M6017 170M6017

ASA0628 1600A 1500A 1400A 1400A 1,200,000
170M6021 170M6020 170M6017 170M6017

ASADTTS 15500 1800A 1400A 1400A 2,532,000
170M6021 170M6020 170M6151 170M6151

ASA0897 2000A 1800A 1400A 1400A 4,500,000
170M6021 170M6020 170M6151 170M6151

ASATIS3 15500 1800A 1400A 1400A 4,500,000
170M6021 170M6021 *170M5018 *170M5018

ASA1403  5550A 1800A 1400A 1400A 6,480,000
170M6021 170M6021 *170M5018 *170M5018

ASA1574 2000A 1800A 2500A 2500A 12,500,000

* Dos fusibles conectados en paralelo por fase

SERIE ASA
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3.4 Terminaciones s om
de potencia
© E T

14 mm $‘ 3 mm 16 mm $‘ 4 mm 20 mm $‘ 5 mm
ASA0141

ASA0018~ ASA0047 ASA0067~ ASA0125
(3.5NM, 2.6 FT-LBS) (3.5 NM, 2.6 FT-LBS) (8.5 NM, 6.3 FT-LBS)

oo jm o]

ASA0253
(17 NM, 12.5 FT-LBS)

12.5 mm \
|
|

11 mm

13 mm
13 mm

ASA0238
(8.5 NM, 6.3 FT-LBS)

10.5 mm

id i

32 mm +‘ 13 mm 51 mm

ASA0405~ ASA0897 ASA1153~ ASA1574

23 mm
25 mm

SERIE ASA
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3.5 Datos Técnicos Generales

Alimentacioén

Voltaje de alimentacion ASA-XXXX/5/24/X .......cccccccveeeuen. 3 x 200VAC ~ 525VAC (Conexion de 3 cables)
........................................................................................... 3 x 200VAC ~ 440VAC (Conexion de 6 cables)
Voltaje de alimentacion ASA-XXXX/6/24/X  .....cccccueeeiveaunnns 3 x 200VAC ~ 690VAC (Conexion de 3 cables)
........................................................................................... 3 x 200VAC ~ 440VAC (Conexion de 6 cables)
Alimentacion electrénica ASA-XXXX/XX/24/X .......ccccvvveeens 230VAC (+10%/-15%) o 400VAC (+10%/-15%)
Frecuencia de alimentacion (al partir)..........ccccoiiiiiiii e 50Hz (x 2Hz) o0 60Hz (+2HZz)
Frecuencia de alimentacién (durante el arranque) ......... > 45Hz (50Hz aliment) o > 55Hz (60Hz aliment)
Frecuencia de alimentacion (durante la marcha) ............. >48Hz (50Hz aliment) o > 58Hz (60Hz aliment)
Arranque (Terminales C23, C24) ........ccccoveeeeeeeeeeeie, Normalmente abierta, 24VCC Activa, Apr. 8mA
Parada (Terminales C31, C32) .....ccooviveiiiiie e Normalmente cerrada, 24VCC Activa, Apr. 8mA
Restablecimiento (Terminales C41, C42) .......ccccccceeeeennn. Normalmente cerrada, 24VCC Activa, Apr. SmA
Entrada Programable A (Terminales C53, C54) ................. Normalmente abierta, 24VCC Activa, Apr. 8mA
Salida de marcha (Terminales 23, 24) .......cccccooiiiieiiiiieeennn Normalmente abierta, 5A @250VAC/360VA
.................................................................................................................................. 5 A @ 30VCC resistente
Salida programable A (Terminales 13, 14) ......cccoooeeveeeeiiinnns Normalmente abierta, 5A @250VAC/360VA
.................................................................................................................................. 5 A @ 30VCC resistente
Salida programable B (Terminales 33, 34) .......cccccceeeiviieennnns Normalmente abierta, 5A @250VAC/360VA
.................................................................................................................................. 5 A @ 30VCC resistente
Salida programable C (Terminales 41, 42, 44) ...........ccoeeecvvveeeeeeeeeeeeeeen Cambio, 5 A @250VAC/360VA
.................................................................................................................................. 5 A @ 30VCC resistente
Salidas de Relé
Salida analoga (Terminales B10, B11) oot e e e 4-20mA
Rating de Caja ASA-XXXXIXI24/0  ......ooeeiiieeeeeee ettt IPOO (Open Chassis)
Rating de Caja ASA-XXXX/XI2AI4  .........oo oottt e et e e e enraea e IP42 (NEMA 1)
Rating de Caja ASA-XXXX/XI2AIS ..o s IP54 (NEMA 12)
Corriente de corto circuito rated (con fusibles semiconductores) ..........ccccoccveeiiiiiieiiiiee e 100kA
Voltaje de aiSlacion rated ............oeeiiiiiiiiii e e e e e 690V
L@ 3T F= TS SRR 2KV linea a tierra, 1kV linea a linea
B I = 10 ST o) 0TS =T oo (o LSS 2kV / 5kHz
Tension no disruptiva al impulso NOMINAI ... e 2kV
DTS o [ b=Ted (o] o I o] o [ PPPRRRIR: Form 1
Descarga electro-estatica ...........cccoeveeeieeiiniiiiiieennn. 4kV descarga de contacto, 8 kV descarga en vacio
Clase de equiPO (EMC) ..ottt e bt e e s s bt e e sb e e e e e e e e e aae Class A'
Campo electromagnético de radiofrecuencia ...........cocccceeiiiieiiiiiiiiieeees 0.15MHz - 80MHz: 140dBpV
80MHz - 1GHz: 10V/m
Grado de contamiNACION .........cocuiiiiiiieiiie e Grado de contaminacién 3
TempPeraturas A€ OPEIACION  .........ccoieiiiieeeee et e ettt et eee e e s te e st e eaeeetesaeeeessteeeeseneneeseeas -5°C / +60°C
Humedad relativa ..o 5 —95% (No condensacion max.)

" Este producto ha sido disefiado para equipos de Clase A. El uso de este producto en ambientes
domeésticos puede causar interferencia radial, en cuyo caso se podrian requerir métodos de mitigacion
adicional.
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Normas y Certificados de Aprobacién

CE oottt ettt ettt et et et e e e et ee et n e ee e eneeens IEC 60947-4-2
UL ettt ettt ettt ettt en et en e UL508
CUL ettt ettt ettt CSA 22.2 No.14
(622U AS/NZS 3947-4-2, CISPR-11

@ oo GOST-R (Rusia)

" Requiere el uso de un fusible semi-conductor; es aplicable para voltajes de hasta 600V; excluye los
modelos de ASA1153 a ASA1574.

15P0071F1 Manual del usuario 14 SERIE ASA
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Secciéon 4

4.1 Diagramas
generales de
distribucion

Instalacion

ASA0018 ~ 0125

Terminales de Control,
salidas/entradas

Terminales de Potencia
(L1,L2,L3,T1, T2, T3, B1, B2, B3)

ASA0141 ~ 0253

Terminales de Control,
salidas/entradas

Terminales de Potencia

(L1,L2,L3,T1, T2, T3, B1, B2, B3)
Terminales de Control de Voltaje

ASA0405 ~ 1574

BN
S SRS »
i < >
U U i g >
&
4y
d v
i ey
W i Terminales de Control,
salidas/entradas
2 Terminales de Control de Voltaje

(L1,L2,L3,T1, T2, T3, B1, B2, B3)

SERIE ASA

15 15P0071F1 Manual del usuario



INSTALACION

2

ELETTRONICASANTERNO

4.2 Configuraciones
de terminacion
de potencia

Se pueden ajustar las barras colectoras en los modelos ASA405-1574 para
suministrar 4 diferentes configuraciones del terminal de potencia de entrada/salida.

Entrada/Salida Salida Entrada

o]  [o] o] o]  [o]  [o]

I Y A O N

o o s s s e s s 5

H H-H Ho ° ° ] ° Lo]
(e (I I

L[] [ LI ] [of

Entrada/Salida Entrada Salida

Para ajustar las barras colectoras, primero debe sacar las cubiertas del ASA vy el
modulo principal de control. Luego, afloje y saque los pernos de fijacion de la
barra. Ahora se pueden sacar y reinstalar las barras colectoras en el partidor con
la configuracion deseada. Luego, los pernos de fijacion deben ser re-empotrados y
atornillados a un par de 8mm.

Cuando se re-ubican los terminales L1, L2, L3 de las barras colectoras, es
también necesario re-ubicar los transformadores de corriente.

Es necesario poner cuidado para asegurar que agentes externos no contaminen
los compuestos de uniones y queden atrapados entre las barras colectoras y su
placa de montaje. Si se contamina la pasta, limpie y reemplace con un compuesto
de union adecuado para uniones de aluminio a aluminio, o de aluminio a cobre.

15P0071F1 Manual del usuario
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INSTALACION

4.3 Instrucciones de Los modelos ASA0018-0253 se pueden montar sobre la pared o instalar dentro de
montaje otra caja. Se pueden montar estos modelos de lado a lado sin separacion, pero
hay que tener una rebaja de 100mm. en la cima y el fondo para permitir el escape

y la entrada de aire.

Margen Minimo Margen Minimo
100mm

Margen Minimo
00mm

Margen Minimo Margen Minimo

00mm

!

Margen Minimo
100mm

Los modelos ASA0405-1574 tienen una potencia de IPO0 y hay que montarlos
dentro de otra caja. Estos modelos se pueden montar de lado a lado sin
separacion, pero hay que tener una rebaja de 200mm. en la cima y el fondo para

permitir el escape y la entrada de aire.

Margen Minimo
00mm

M

Margen Minimo
00mm

Margen Minimo
200mm

M

Margen Minimo
200mm

SERIE ASA 17
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4.4 Ventilacion

Cuando se instalan los partidores ASA dentro de una caja, hay que tener
suficiente flujo de aire para limitar el aumento de calor dentro de la caja. Es
necesario mantener la temperatura dentro de la caja en la potencia de temperatura
ambiente maxima del ASA, o inferior.

Si se esta instalando un ASA dentro de una caja completamente sellada, es
necesario emplear un contactor de derivaciéon para eliminar la disolucién de calor
del partidor suave durante la marcha.

Los partidores suaves disuelven aproximadamente 4.5 Vatios por Amp. La
siguiente tabla muestra los requerimientos de flujo de aire para las corrientes de
motor seleccionados. Si estan instaladas otras fuentes de calor junto con el ASA
dentro de una caja, se tiene que hacer una separacion adicional para el flujo de
aire en estos articulos. Note que se puede eliminar la generacion de calor en los
fusibles semi-conductores, si se aplica, al instalarlos dentro de un lazo de
derivacion.

Motor Temperatura Corriente de Aire Necesaria
Amps (vatios) m*/min m®/hora
Aumento Aumento Aumento Aumento
5°C 10°C 5°C 10°C
10 45 0.5 0.2 30 15
20 90 0.9 0.5 54 27
30 135 14 0.7 84 42
40 180 1.8 0.9 108 54
50 225 2.3 1.1 138 69
75 338 3.4 1.7 204 102
100 450 4.5 2.3 270 135
125 563 5.6 2.8 336 168
150 675 6.8 3.4 408 204
175 788 7.9 3.9 474 237
200 900 9.0 4.5 540 270
250 1125 11.3 5.6 678 339
300 1350 13.5 6.8 810 405
350 1575 15.8 7.9 948 474
400 1800 18.0 9.0 1080 540
450 2025 20.3 10.1 1218 609
500 2250 22.5 11.3 1350 675
550 2475 24.8 12.4 1488 744
600 2700 27.0 13.5 1620 810
15P0071F1 Manual del usuario 18 SERIE ASA
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Seccién 5

5.1 Repaso

5.2 Conexionde 3
cables

5.3 Conexioén de 3
cables
(operacién de
derivacion)

Circuitos de potencia

Los partidores ASA pueden ser cableados con una cantidad de distintos circuitos
de potencia, segun los requerimientos de la aplicacion.

Este es el formato estandar de conexién. El voltaje de alimentacién es conectado
a los terminales de entrada L1, L2 y L3 del partidor. Los cables del motor son
conectados a los terminales de salida T1, T2 y T3 del partidor suave.

(OPCIONAL) (OPCIONAL)
K1 F1
g L1~ I—E')—l T1
L1B\}/ 2 a
ALIMENTACION . L~ bR T2
——er Ly M
DE 3 FASES : Bz \}/ 1 EI T
H L2B
R | L3 T3
Legend L3B
K1| Contactor de Linea @g
F1|Fusibles Semiconductores

Se pueden derivar los partidores ASA mientras el motor esta en marcha. Se
suministran terminales especiales (L1B, L2B y L3B) para la conexioén del contactor
de derivacién. El uso de estos terminales permite que el ASA siga entregando
todas las funciones de proteccion y monitoreo de corriente, aun cuando esta
siendo derivado.

La salida de marcha del ASA (Terminales 23 y 24) deberia ser utilizada para
controlar la operacion del contactor de derivacion.

El contactor de derivacion puede ser de ACT para la corriente de plena carga del

motor.
K2M

E
(OPCIONAL) (OPCIONAL)
K1M F1
g R o
¥ |
ALIMENTACION e . 2~ [BF T2
DE 3 FASES e — L T M
L2B l
©
el =2 B PR 3
et | A
De
o
Legend ) 23 .
K1M| Contactor de Linea Fusgl)engﬁdo 24
K2M| Contactor de Bypass _°_4D7
F1 Fusibles Semiconductores KoM

SERIE ASA
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5.4 Conexion de 6
cables

Las unidades ASA tienen la capacidad para una conexion de 6 cables (dentro del
Delta), al igual que de 3 cables. Cuando esta conectado con esta configuracién, el
partidor suave sélo transporta corriente de fase, lo que significa que la corriente
FLC del motor puede ser un 50% mayor de la potencia de corriente FLC del
partidor suave.

(OPCIONAL)
K1M F1
o el \
L1B < Ut u2
ALIMENTACION ks o b 2L vl oy w2
DE 3 FASES - Ligt
128 w1 w2
(A BB 3l
Legend Laa\ij ~
K1 [ Contactor de Linea DE
F1|Fusibles Semiconductores

En general, en el terminal de conexién de un motor hay dos grupos de tres
terminales.

Si las bobinas estan conectadas en delta, habran tres conexiones. Cada conexion
une un terminal en el grupo de arriba con un terminal en el grupo de abajo.

Si las bobinas estan conectadas en estrella, habra una conexion que une los tres
terminales en un grupo.

Para la conexidn de 6 cables, remueva todas las conexiones desde el terminal de
conexion del motor. Conecte los 3 terminales de SALIDA del ASA (T1, T2y T3) a
las bobinas del motor. Conecte la extremidad opuesta de cada bobina con una
fase diferente en la entrada del ASA.

Por ejemplo:

- Remueva las conexiones del terminal de conexiéon del motor.

- Conecte las fases entrantes a L1, L2, L3 del ASA.

- Conecte el ASA al motor. T1-U1, T2-V1, T3-W1.

Conecte los otros terminales de motor a la entrada del ASA: U2-L2, V2-L3, W2-L1.

Terminales motor o |0 O
conexion 6 alambres % o o
15P0071F1 Manual del usuario 20 SERIE ASA
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5.5 Conexidén de 6
cables
(Operacién de
derivacion)

5.6 Correccion
Factor Potencia

5.7 Contactor de
Linea

Las unidades ASA tienen capacidad para conexion de 6 cables (dentro del delta),
y pueden ser derivados.

K2M
E
(OPCIONAL)
K1M F1
_ . L1 I—H/—l T1
L1B\TJ < Ut u2
ALIMENTACION i L2 ] T2 Vi v2
DE 3 FASES — \#/ Lig ! M
128 w1 w2
T e B PR 13
Laa\lj <
Sk
S
Legend 23
0 Relé de
K1M]| Contactor de Linea ]
24
K2M| Contactor de Bypass Funcionando —0——D—
F1 Fusibles Semiconductores
K2Mm

Si se utilizan condensadores para corregir el factor de potencia, ésos tienen que
ser conectados a la alimentacién del partidor.

PRECAUCION:
En ninguna circunstancia, hay que conectar condensadores entre el
partidor suave y el motor, esto dafaria el partidor suave.

El ASA esta disefiado para operar con o sin contactor de linea. En muchas
regiones es obligatorio utilizar un contactor de linea en equipos electrénicos para
motores. Por razones de seguridad es una Buena opcion, sin embargo, no es
necesario para la operacion del partidor. Un beneficio adicional del contactor de
linea, es el aislacién de los SCRs en estado OFF, cuando estan mas susceptibles
de perjuicios por causa de transitorios de voltaje.

El ASA puede controlar directamente el contactor de linea via la salida de control
del contactor principal.

Como alternativa al contactor de linea, se pueden considerar interruptores con
bobina de bajo voltaje o motorizado. El retardo entre el orden de cierre al motor de
interruptor y la energizacién del partidor puede producir un trip o falla de
instalacion.

Contactores de linea deben ser en AC3 igual o mayor que la corriente a carga “full”
del motor.

SERIE ASA
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Seccion 6

Circuitos de Control

6.1 Esquema
eléctrico

75 | °—
400V 45
0R|_ éz

+10
230V 15 | A3
[ ) o —
Cc23
gl
ARRANQUE co4
| &
c31
B3
PARADA ca2
|3
ca1
L8
RESET ca2
3
| ¢53
PROGRAMMABLE
INPUT A cs4

ALIMENTACION L2~

AL MOTOR

DE 3 FASES
L2B

24 modelo Al

TENSION DE
CONTROL
PUETRO
| COMMUNICACION

y

TERMINALES DE ENTRADA
PROGRAMMABLE

DE CONTROL REMOTO
TERMINALES DE SALIDA DE RELE

6.2 Suministro de
control

TERMISTORES
DEL MOTOR

4-20mA

TERMINAL DE

ENTRADA DEL
TERMISTOR

DS

o

2 B2 RS485 INTERFAC
2| GNo° SERIE

E B3

pr +0o o

2]

w

RELE DE SALIDAA
PROGRAMABLES
(Contactor Principal)

N
(]

RELE DE FUNCIONANDO

y

()
(&)

RELE DE SALIDAB
PROGRAMABLES
(Arrancar/hechar a andar)

RELE DE SALIDAC
PROGRAMABLES
(Fallo)

Jﬁ:ﬁﬁtgl

o

4-20mA SALIDA
PROGRAMABLES

SALIDA
'm tw
o 0

El voltaje tiene que estar conectado a los terminales de voltaje de control del ASA.
El voltaje de control requerido es 230VAC o 400VAC.

Modelo ASA

VA Maximo

ASA0018~ASA1574

60VA

En aquellos casos en que el voltaje de suministro de control disponible no sea
apto para la conexion directa al ASA, se dispone del siguiente autotransformador
como accesorio. Este autotransformador tiene che ser conectado a los terminales

A1y A2 del ASA.

Entrada Salida
Autotrasformador Autotrasformador
110VAC 400VAC
415VAC 400VAC
440VAC 400VAC
460VAC 400VAC
480VAC 400VAC
500VAC 400VAC
525VAC 400VAC

15P0071F1 Manual del usuario 22
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6.3 Cableado de
control

Se puede controlar la operacién del IMS usando tanto los botones locales,
entradas de control remoto, como la conexion serial de comunicaciones. Se puede
usar el boton <LOCAL/REMOTE> para cambiar el control remoto en local. Véase
la Funcién 20 para mas detalles en referencia a la Operacion remota/local.

Entradas de control remoto

El ASA tiene cuatro entradas de control remoto. Los contactos usados para
controlar estas entradas deben ser de voltaje bajo, y de corriente baja (Gold flash
o similar).

Control del botén remoto Control de dos cables
c23
I—_‘: —C23 =="{ Arranque
oo Arranque Co4
C31 E— c31 b
Dl —— Parada
I—i;c;az Parada C32
&‘3‘” &C‘”
| —— Reset
o Reset c42
‘j Cs3 % Entrada A
a Entrada A C5a
PRECAUCION:

No aplique voltaje a las entradas de control. Las entradas son 24VCC activas y
tienen que ser controladas con circuitos exentos de potencial.

Compruebe que los interruptores/contactos que operan las entradas de control
sean aptos para el bajo voltaje, la conmutacion de baja corriente, como por ej.
gold flash o similar.

Compruebe que los cables a las entradas de control estén distanciados de la
potencia AC y del cableado de control.

Salidas de relé

El ASA cuenta con cuatro salidas de relé, una fija y tres programables. La
funcionalidad de las salidas programables se determina mediante los ajustes de
las Funciones 21, 22 y 23.

13 | Relé de SalidaA Functionality Assignment
:_—14 Programables - Fallo
(Contactor Principal) - Sobrecorriente trip
23 . . - Undercurrent trip
=+ Rel¢ de Funcionando - Motor termistor trip
— 24 - Starter sobrecalentamiento trip
om | 4 f - Trip de desproporcion fase
33 sggrgﬁgg:g: B - Electronic shearpin trip
{34 - Bandera de corriente baja
P (Arrancar/hechar a andar) - Bandera de corriente alta
. . - Bandera de sobrecarga del motor
22 | Relé de Salida C - Arrancar/hechar a andar
(PFrclalg)ramabIes - Contactor principal
44 allo - Apagar

* = default functionality

Sefal de marcha J:

FUNCIONES DEL "
RELE "

Contactor de linea J ‘

Salida 1

conectada i ;
Funcionando i | |
T | ;

—~<— comprobacion previa
ala puesta en marcha

SERIE ASA
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6.4 Comunicacion
Serial RS485

PRECAUCION:

Algunas bobinas electrénicas del contactor no son adecuadas para la
conmutacion directa con los relé montados en el PCB. Para controlar si
€so0 es conveniente, contacte el constructor/abastecedor del contactor.

Termistores del motor

Los termistores del motor (si estan instalados en el motor) se pueden conectar
directamente al ASA. Tendra lugar un trip cuando la resistencia del circuito del
termistor exceda aproximadamente los 2.8kQ2. Una vez que la resistencia del
circuito del termistor ha caido bajo los 2.8k, es posible reiniciar el ASA.

. . B4
Sin termistores del motor B5 Terminal de term

Con termistores del motor E % Terminal de term

NOTA:
Antes de poner en marcha el ASA, el termistor del circuito tiene que
estar cerrado.

El termistor del circuito debe funcionar con cable blindado y debe estar
eléctricamente aislado de tierra y de toda otra clase de circuitos de
control y potencia.

Si no hay ningun termistor del motor conectado a la entrada del
termistor del ASA, hay que tener una unién paralela a los terminales de
entrada B4 y B5 del termistor o bien la Funcion 34 tiene que estar fijada
en 1 (apagado).

El ASA posee una comunicacion serial RS485 no aislada.

-|B1
RS485 GND|B2
+ B3

La comunicacion serial se puede utilizar para:

Controlar el funcionamiento del ASA

Consultar la condicion del ASA y las informaciones de funcionamiento
Leer (descargar) los valores de la funcion del ASA

Escribir (cargar) los valores de la funcion al ASA

Estan a disposicion tres protocolos seriales: ASA ASCIl, MODBUS RTU y MODBUS
ASCII. Seleccione el protocolo especifico utilizando la Funcién 63 Protocolo Serial.

NOTA :

Dejar un espacio por lo meno de 300 mm entre las conexién de potencia
y las conexiéon de comunicacion. En caso de que eso no sea posible,
recurrir a un blindaje magnético para reducir las tensiones inducidas.

Si la comunicacion serial RS485 se para, se puede programar el ASA para que
haga el trip. Hacer eso ajustando la Funcién 60 Intervalo.

La funcién 61 Baud Rate fija el baud rate.

Utilizando la Funcién 62 Direccion Satélite, se confiere la direccion del partidor.

NOTA:
La direccion Esclavo tiene que poseer dos numeros, las direcciones
inferiores a 10 tienen que poseer un cero no significativo (0).
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NOTA:
El ASA puede tardar hasta 250ms para responder. Considerando eso,
fije el intervalo del software conmutador principal.

NOTA:

La direccion satélite y el baud rate se pueden también modificar
mediante la interface serial. Dichas modificaciones del valor de la
funcion no afectaran la conducta de la interface serial hasta que el
maestro termine la sesién del modo programacion Serial actual. El
empleo del maestro serial tiene que garantizar que la modificacion de
estos valores de funcién no cause problemas de comunicacion.

6.5 Protocolo ASA La tabla de abajo muestra los detalles de los fragmentos de mensajes utilizados
ASCII en la comunicacion con el ASA. Se pueden unir los fragmentos de mensajes para
formar mensajes completos, como indican las siguientes secciones.

NOTA:
Las informaciones transmitidas al y del ASA tienen que ser en ASCII de
8 bit, ninguna parity, 1 stop bit.

Tipo del fragmento de mensaje Cadena de caracteres ASCIl o

cadena de caracteres hexadecimal

Send Address EOT [nn] [Irc] ENQ o

(04h [nn] [Irc] 05h)

Send Command

Send Request STX [ccc] [Irc] ETX o

Read Function Values (02h [ccc] [Irc] 03h)

Write Function Values

Receive Data STX [dddd] [Irc] ETX o

(02h [dddd] [lrc] 03h)

Receive Status STX [ssss] [Irc] ETX o

(02h [ssss] [Irc] 03h)
Function Number DC1 [pppp] [Irc] ETX o
(011h [pppp] [Irc] 03h)
Function Value DC2 [vvwv] [Irc] ETX o
(012h [vvwv] [Irc] 03h)
ACK ACK o
(06h)
NAK NAK o
(15h)
ERR BEL o
(07h)

nn = numero ASCII de dos bytes que representa la direcciéon del partidor suave,
donde la letra n. constituye cada niumero decimal.

Irc = Longitudinal Redundancy Check (LRC) de dos bytes en formato
hexadecimal.

cce = numero de mando ASCII de tres bytes, donde la letra c. constituye cada
caracter.

dddd = numero ASCII de cuatro bytes que representa las informaciones relativas
al voltaje o a la temperatura, donde la letra d. constituye cada numero
decimal.

SSSS= niamero ASCIl de cuatro bytes. Los dos primeros bytes son cero ASCII,

mientras los dos ultimos bytes representan los ‘nibble’ (cuatro bits) de un
unico byte de datos de estado en formato hexadecimal.

pppp = numero ASCII de cuatro bytes que representa el numero de funcién, donde
la letra p. constituye cada numero decimal.
VVVV = numero ASCII de cuatro bytes que representa el valor de funcion, donde la

letra v. constituye cada numero decimal.
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Mandos.
Se pueden enviar los mandos al ASA utilizando el siguiente formato:

Send
Address

Send
Command

{ACKi

<—Invalid LRC

Possible error responses [

I:l = Master = Slave (IMS2)

Mando ASCIl | Descripcion

Start B10 Proporciona un arranque

Stop B12 Proporciona una parada

Reset B14 Reposiciona un estado de trip

Coast to stop B16 Proporciona un corte inmediato del voltaje del motor.
Se ignoran las paradas suaves o el Frenado DC.

Recuperacion del estado del partidor suave.
El estado del partidor suave se puede recuperar del ASA utilizando el siguiente

formato:
aSond | o | oo, || Recete |
Possible error responses [ i Invalid LRC
|:| = Master | = Slave (IMS2)
Peticion ASCIl | Datos recibidos (ssss)
Version C16 Numero version protocolo serial.
Trip Code C18 | Pide el estado de trip del ASA.
255 = No trip
0= Shorted SCR
=  Excess start time
=  Motor thermal model
=  Motor thermistor
= Phase imbalance
= Supply frequency
= Phase sequence
=  Electronic shearpin
=  Power circuit fault
= Undercurrent
10 = Heatsink overtemperature (F)
11 = Invalid motor connection (P)
12 = Auxiliary input (J)
13 = Outofrange FLC (L)
14 = Incorrect main control module (Y)
Product C20 | N°Bit Descripcién
Version 0-2 Version lista funciones
3-7 Tipo partidor (2 = ASA)
Partidor C22 N° Bit Descripcién
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Status 0-3 0 = No utilizado
1 = Espera
2 = Arranque (incl. pruebas de pre-
arranque)
3 = Funcionamiento
4 = Parada

5 = Demora de arranque
6 = Desconectado
7 = Modo programacion

1 = Detectada Direccion Ciclica Positiva

1 = El voltaje excede el FLC

o0

0 = No inicializado

1 = Inicializado

nb: el bit 4 no esta valido a menos que bit 6
=1

7 No asignado

NOTA:

El mando ASA fue modificado. De todos modos, la version actual es
compatible con las precedentes funciones. Si necesario, haga
referencia a los precedentes Manuales del usuario.

Recuperacion de los datos.
Se pueden recuperar los datos del ASA utilizando el siguiente formato:

i Receive
Data

Send

H Send
Address | :

Request

Possible error responses [ H P -— Invalid LRC

|:| = Master = Slave (IMS2)
Peticiéon ASCIl | Datos recibidos (dddd)
Current D10 Pide la corriente del motor. Los datos son en formato

ASCIl decimal de 4 bytes. Valor minimo 0000, Valor
maximo 9999 amps.

Temperature D12 Pide el valor del modelo térmico del motor como
porcentaje de la capacidad térmica del motor. Los
datos son en formato ASCIl decimal de 4 bytes. El
valor minimo es 0000%; el punto de trip es 0105%.

Descargar valores de funciones del ASA.
Los valores de funcién se pueden descargar del ASA en cualquier momento
utilizando el siguiente formato:

Repeat until master sends NAK

Function
No.

Send

Read
Address

H Function
Function H NAK

Value i

Invalid
LRC

i < Invalid function number

Leer Funciones ASCIl | Descripcion
Download Functions P10 Prepara el ASA para descargar los valores de
las funciones.
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Cargar valores de funciones en el ASA.

Los valores de funcién se pueden cargar en el ASA soélo cuando éste esta parado,
es decir no se encuentra en fase de arranque, funcionamiento, parada o ftrip.
Utilice el siguiente formato para cargar los valores de las funciones:

Exit serial programming mode
and store parameters to EEPROM —>

Enter serial

programming mode Repeat until master sends NAK

—

Function
i Value

Send

Write
Address |

H Function
i| Function

Value

Possible error responses

Function value
out of range

Invalid
Function No.

Unable to program
(motor running)

|:| = Master = Slave (IMS2)
Escribir Funciones ASCIlI | Descripcién
Upload Funciones P12 Prepara el ASA para cargar los valores de las
funciones.

Cuando el ASA recibe un mando “Upload Functions”, se pone en el modo “Serial
Programming”. En el modo “Serial Programming”, cuando los botones locales del
ASA y las entradas remotas no estan operativos, el mando de arranque serial no
esta habilitado y las letras ‘SP’ parpadean en el display numérico del ASA.

Cuando el maestro, un error o un intervalo termina el mando “Upload Functions”,
se memorizan las Funciones en el EEPROM y el ASA sale del modo “Serial
Programming”.

NOTA:

Si hubo ninguna actividad serial, el modo “Serial Programming”

esperara un intervalo de 500ms.

NOTA:

No se pueden regular las siguientes funciones: Funciones 100, 101,
102, 103, 110, 113 y 117. Si se cargan los valores para estas
funciones en el ASA, no hara efecto alguno y no se generaran errores.

Calculo de la suma de control (LRC).

Cada cadena de mando que se envia desde y hasta el ASA, incluye una suma de
control (checksum). La estructura que se utiliza es el “Longitudinal Redundancy
Check” (LRC) en formato ASCII hexadecimal. Este es un nimero binario de 8 bit
representado y transmitido en forma de dos caracteres ASCII hexadecimales.

Para calcular el LRC:

1. Sumar todos los bytes ASCII
2. Mod 256

3. 2's complement

4. Convertir en ASCII

Por ejemplo, Cadena de Mando (Start):
ASCIl STX B 1 0
o 02h  42h  31h 30h
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6.6 Protocolos
MODBUS

ASCIl Hex Binario
STX 02h 0000 0010
B 42h 0100 0010
1 31h 0011 0001
0 30h 0011 0000
A5h 1010 0101 SUM (1)
A5h 1010 0101 MOD 256 (2)
5Ah 0101 1010 1's COMPLEMENT
01h 0000 0001 +1=
5Bh 0101 1011 2's COMPLEMENT (3)

ASCIl 5 B ASCII CONVERT (4)

o 35h  42h LRC CHECKSUM

La cadena de mando completa sera la siguiente:

ASCIl STX B 1 0 5 B ETX
o] 02h  42h 31h 30h 35h 42h 03h

Para comprobar un mensaje recibido que contiene un LRC:

1. Convierta los dos ultimos bytes del mensaje del cédigo ASCII al codigo
binario.

Traslada hacia la izquierda desde el segundo hasta los ultimos 4 bits del byte.
Afadalos al ultimo byte para obtener el LRC binario.

Remueva los ultimos dos bytes del mensaje.

Afada los bytes restantes del mensaje.

Anada el LRC binario.

Redondee a un byte.

El resultado tiene que ser igual a cero.

NGO AWD

Los bytes de respuesta o de estado se transmiten desde el ASA en forma de una
cadena ASCIL.

STX [d1]h [d2]h [d3]h [d4]h LRC1 LRC2 ETX
d1= 30h
d2= 30h

d3 = 30h mas nibble superior del byte de estado trasladado hacia la derecha de
cuatro posiciones binarias.
d4 = 30h mas nibble inferior del byte de estado.

Ejemplo: si byte de estado = 1Fh, la respuesta serd la siguiente
STX 30h 30h 31h 46h LRC1 LRC2 ETX

Las opciones relativas a los protocolos estan a disposicion para MODBUS RTU y
MODBUS ASCII.

Para seleccionar el protocolo, utilizar la Funcién 63 Protocolo Serial.
Para fijar la MODBUS Parity, utilizar la Funcién 64 MODBUS Patrity.

Todas las funciones del protocolo serial del ASA (véase seccién precedente) se
emplean en los protocolos MODBUS RTU y ASCIlI mediante la estructura de
registro MODBUS de la manera indicada a continuacion.

NOTAS:

1. Es necesario enviar los mandos Command, Partidor Status, Trip
Code, Current o Temperature de manera individual, es decir una
peticién de datos a la vez.

2. El protocolo MODBUS ASCII puede trasladar 1 funcion a la vez.

3. El protocolo MODBUS RTU puede trasladar maximo 6 funciones a
la vez.
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Para mas informaciones relativas al protocolo MODBUS, véase el estandar
MODBUS en http://www.modbus.org

Direccion | Funcion Tipo Descripcion
de
| registro
40002 Command Write 1 = Start
2 = Stop
3 = Reset
4 = Quick stop
40003 Partidor Read N° Bit Descripcion
Status
0-3 0 = No utilizado
1 =En espera
2 = Arranque (incl.
Pruebas de pe-arranque)
3 = En marcha
4 = Parada
5 = Demora de arranque
6 = Desconectado
7 = Modo programacion
4 1 = Deteccion secuencia
de fase positiva
5 1 = Corriente superior al
FLC
6 0 = No inicializado
1 = Inicializado
nb: bit 4 esta valido soélo si
bit6 =1
7 No asignado
40004 Trip Code Read 255 = No trip
0= Shorted SCR
1= Excess start time
2= Motor thermal model
3= Motor thermistor
4 = Phase imbalance
5= Supply frequency
6 = Phase sequence
7 = Electronic shearpin
8 =  Power circuit fault
9= Undercurrent
10 = Heatsink overtemperature (F)
11 = Invalid motor connection (P)
12 = Auxiliary input (J)
13 = Outofrange FLC (L)
14 = Incorrect main control module
(Y)
40005 Current Read
40006 Temperatur | Read
e
40009 Funcion 1 Read / Write | Para mas informaciones, véase la
+ + Seccion 7.2 Descripcion de las
40125 Funcién 117 funciones

Funciones MODBUS HEX.

Soporta dos funciones:

03 Multiple read
06 Single write
El ASA no acepta las funciones de broadcast.
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Seccion 7

7.1 Procedimiento
de programacion

Ejemplos de protocolo MODBUS.

Mando:
Start
Write Direccién Direccién Datos Suma de
partidor control
06 20 40002 1 (LRC o0 CRC)
Estado del Partidor:
Partidor Running
Read Direccion Direccion Datos Suma de
partidor control
03 20 40003 xxxx0011 (LRC o CRC)
Cadigo de Trip:
Overcurrent Trip
Read Direccién Direccién Datos Suma de
partidor control
03 20 40004 00000010 | (LRC o CRC)
Lea funcion del partidor suave:
Lea desde Funcién 3 Corriente inicial de arranque, 350%
Read Direccién Direccién Datos Suma de
partidor control
03 20 40011 350 (LRC o CRC)

Escriba Funcién en el partidor suave:

Escriba en la Funcién 12 Modo Parada Suave, reg. = 1 (Control Bomba)
Nota: Si no se encuentra en el range, entrega un error

Write Direccion Direccion Datos Suma de
partidor control
06 20 40020 1 (LRC o0 CRC)

Programacion

Paso 1. Ingrese al modo Programar y
seleccione el nimero de la
funcion a ser visualizada o
ajustada.

1. Presione y mantenga la tecla
<FUNCTION>.

2. Seleccione el numero de la funcion
requerida usando las teclas <UP > vy
<DOWN>. (los nimeros de funcion estan
justificados a la izquierda y parpadean).

3. Cuando aparezca el numero de la funcion
requerida, suelte la tecla <FUNCTION>.
El display cambiara para mostrar el
numero de set point actualmente
almacenado en la memoria. (Los valores
de funcion estardn justificados a la
derecha y no parpadean).
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Paso 2. Modifique el set point de Ia

funcion.

Revise el set point actual de la funcion y
si es necesario, use las teclas flechas
<UP > y <DOWN> para hacer el ajuste.
(Al presionar la tecla <FUNCTION>, se
restablecera el ajuste original).

Pt Pt
o o L S
Qsmart QOrun @TRP  ()REMOTE
S
)
e
=

Paso 3. Almacene el nuevo set point de

funcion.

Presione la tecla <STORE> para
almacenar este valor en la memoria.
Compruebe que este set point haya sido
correctamente almacenado, al presionar
y soltar la tecla <FUNCTION>. El display
LED ahora deberia mostrar el nuevo set
point.

| | Y Locar.
| | |

Paso 4. Salga del modo Programar.

1.

Una vez que se hayan terminado los
ajustes de funcion, salga del modo
Programar usando las teclas
<FUNCTION> vy <DOWN> para
seleccionar la funcién 0 (Modo RUN).

Osmart Orun - @ TRIP () REMOTE

P

é@
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7.2 Listado de funciones
8 © bR [0}
8282 O 2. o o
28”3 & 22 .8 _§
N° |[Funcién z 5 B 3 [No. [Funcién 28 B3 B3
Ajustes principales del motor 0 S Ajustes secundarios del motor | <+~ # = @ >
1 | Corriente de plena carga del motor | - 80 | Corriente de plena carga del moton] -
2 | Limite de corriente 350 81 | Limite de corriente 350
3 | Corriente inicial de arranque 350 82 | Corriente inicial de arranque 350
4 | Tiempo Rampa de arranque 1 83 | Tiempo Rampa de arranque 1
5 | Tiempo Rampa de parada 0 84 | Tiempo Rampa de parada 0
6 Constante de tiempo de arranque 10 85 Constante de tiempo de arranque 10
del motor del motor
7 Sensibilidad de desproporcion de 5 86 Sensibilidad de desproporcién de 5
fase fase
8 | Proteccion undercurrent 20 87 | Proteccion undercurrent 20
9 | Proteccion de shearpin electronico | 400 88 | Proteccion de shearpin electronico| 400
Formatos Arranque / Parada Demoras de proteccién
10 | Control de par 0 90 f[;ir(:ora del Trip de desproporcion 3
11 | Kickstart 0 91 | Demora de Undercurrent trip 5
12 | Modo parada suave 0 92 | Demora del Shearpin Electronico 0
13 ‘(jRun tlrr’\e)Tlempo de auto- 0 93 | Demora Trip fuera de frecuencia 0
etencion
Funcionalidad del arrancador 94 | Demora Trip auxiliar 0
20 | Operacion local / remoto 0 Informacidn de sélo lectura
21 | Funcionalidad de Salida de relé A 11 100 | Numero de modelo
22 | Funcionalidad de Salida de relé B 10 101 | Contador del partidor (miles) -
23 | Funcionalidad de Salida de relé C 0 102 | Contador del partidor (de 1) -
24 | Funcionalidad de Entrada A 0 103 | Trip Log -
Ajustes de proteccion Funciones resecuenciaidas
30 | Tiempo de arranque excesivo 20 110 | Cédigo de acceso 0
31 | Secuencia de fase 0 111 | Actualizar cédigo de acceso 0
32 | Demora de arranque 1 112 | Seguridad de funcidn 0
33 | Desproporcion fase 0 113 Ajuste de' fqncmn de 0
restablecimiento
34 | Termistor del motor 0 114 | Formato modo emergencia 0
35 | Sobrecalentamiento del arrancador | 0 115| Modo emergencia —relé de trip| 0
36 | Modo trip auxiliar 0 116 | Anulacién del Modelo térmico -
Set Points 117 Cpnt_eo de anulacion del Modelo
térmico
40 | Bandera de corriente baja 50
41 | Bandera de corriente alta 105
42 | Bandera de temperatura del motor | 80
43 | Calibracién del campo 100
Salida analoga
50 | 4-20mA Funcionalidad de salida 0 Detalle de la aplicacion
51 | 4-20mA rango de salida — max. 100 Modelo ASA
52 | 4-20mA rango de salida — min. 0 Numero serie ASA
Comunicaciones Seriales Formato de conexion ASA ] 3 Hilos
60 | Intervalo del RS485 0 ] 6 Hilos
61 | Baud rate del RS485 4 1 De derivacién
62 | Direccién satélite RS485 20 Amps. del motor Amps
63 | Protocolo serial 2 Kw. del motor Kw.
64 | MODBUS PARITY 0 Magquina conducida
Restablecimiento automatico Corriente de arranque (%FLC) % FLC
70 | Configuracién 0 Tiempo de arranque (segundos) secs
71 | Numero de restablecimientos 1 Arranques por hora
72 | Demora del grupo Ay B 5 Temperatura ambiente (°C) °C
73 | Demora del grupo C 5 Referencia de la aplicacion

Si se requiere asistencia durante la puesta en marcha o las reparaciones, por favor complete la tabla anterior y
entréguela al proveedor de su ASA.
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7.3 Descripcion de funciones

Corriente de plena carga del motor [Ajustes principales del motor]
Rango Ajustes de fabrica

Dependiendo del modelo (Amp) Dependiendo del modelo (Amp)
Descripcion

Fija el ASA en el ajuste de corriente de plena carga del motor conectado.

Ajuste
Fijado en el valor de Corriente de plena carga (amp) mostrado en la placa del
motor.

Limite de corriente [Ajustes principales del motor]
Rango Ajustes de fabrica
100 - 550 % FLC 350% FLC

Descripcion
Fija el limite de corriente en el modo Arranque de corriente constante.

700% —-|  Corriente del Arrancador de Voltaje Maximo
600% |
500% |

400% —| Limite de Corriente (ejem. Func. 2 = 350% x FLC)

CORRIENTE
(% Corriente de CargaTotal del Motor)

300%

200% —

100% —|

T T T T T T T T T
10% 20% 30% 40% 50% 60% 70% 80% 90% 100%

VELOCIDAD DEL ROTOR ( % Velocidad Maxima)

Ajuste
El ajuste requerido para la funcion Limite de Corriente depende de la instalacién y
tiene que ser ajustado de modo que:

e El motor esté alimentado con suficiente corriente de arranque para permitir
que produzca un par de torsion adecuado para acelerar facilmente la carga
conectada.

e Se obtenga el rendimiento de arranque requerido.

¢ No se excedan los valores del ASA.

[Ajustes principales del motor]

Rango Ajustes de fabrica

100 — 550 % FLC 350% FLC

Descripcion
Fija el nivel de la corriente de arranque inicial en el modo Arranque de Rampa de
corriente.
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700% —|

600% —|

500% —|

400% —|

300% —

200% —|

100% —

CURRENT (% Motor Full Load Current)

Tiempo de Rampa
(ejem. Func. 4 = 10 segs)
—

‘ Limite de Corriente
(ejem. Func. 2 = 350% x FLC)

.

orriente Inicial
(ejem. Func. 3 =200% x FLC)

Ajuste

T T T T T T T T
10% 20% 30% 40% 50% 60% 70% 80%

90%  100%

VELOCIDAD DEL ROTOR (% Velocidad Maxima)

Las funciones 3 y 4 se usan conjuntamente para activar y controlar el modo
Arranque de rampa de corriente.

Si se requiere el modo Arranque de rampa de corriente, fije la corriente de
arranque inicial de manera tal que el motor comience a acelerar tan pronto al inicio
de un arranque. Si no se requiere el modo Arranque de rampa de corriente, fije la
corriente de arranque inicial igual al Limite de arranque.

Es necesario utilizar el modo Arranque de rampa de corriente de preferencia y no
el modo Arranque de corriente constante en aquellas aplicaciones donde:

e La torsién de arranque requerida puede variar entre un arranque y otro. Por

ejemplo, los transportadores pueden arrancar

tanto cargados como

descargados. En este caso, fije la Funciéon 3 en un nivel que arrancara el
motor en condicién de carga liviana y la Funcién 2 en nivel que arrancara el

motor en condicion de

carga pesada.

o El tiempo de arranque de una carga facilmente rota necesita ser extendida,
por ejemplo las bombas.

e La alimentacién de un set de generador es limitada y una aplicacién de carga
mas lenta dard mas tiempo para que el generador pueda responder.

Tiempo de rampa de arranque

Rango

1 - 30 segundos

Descripcion

Ajustes de fabrica

[Ajustes principales del motor]

1 segundo

Fija el tiempo de rampa en el modo arranque Rampa de corriente.

Ajuste

Fija el tiempo de rampa de arranque para optimizar el rendimiento del arranque.

Tiempo de rampa de parada

Rango
0 — 100 segundos

Descripcion

Ajustes de fabrica

[Ajustes principales del motor]

0 segundos (Apagado)

Fija el tiempo de rampa de parada suave para una detencién suave del motor.

Ajuste

Fija el tiempo de Rampa de parada para lograr el rendimiento requerido de parada

del motor.

El ASA cuenta con dos modos de parada suave. Use la Funcién 12 para fijar el

modo deseado.

Si se estd usando la funciéon de Parada suave y un contactor de linea, nunca abrir
el contactor hasta que termine el tiempo de rampa de parada. Las salidas
programables A, B y C del ASA se pueden ajustar para controlar el contactor de
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linea. Véase las Funciones 21, 22, 23 para mas detalles de asignacion de las
salidas programables.

Constante de tiempo de arranque del motor [Ajustes principales del motor]
Rango Ajustes de fabrica
0 — 120 segundos 10 segundos
NOTA:

Un ajuste de 0 segundos desactiva el modelo Térmico del motor del
ASA. Use este ajuste soélo si se esta usando otra forma de proteccién al
motor.

Descripcion

Fija la capacidad térmica del motor usado por el modelo térmico del motor del

ASA.

Ajuste
Fija la constante de tiempo de arranque del motor segun la capacidad térmica del
motor.

La capacidad térmica de un motor se expresa como el maximo tiempo (segundos)
que un motor puede mantener cerradas las condiciones de corriente del rotor del
frio, y es generalmente sefialada como Maximo Tiempo de Cierre del rotor o
Maximo Tiempo de arranque DOL. Esta informacion se encuentra en la hoja de
informacién del motor o bien directamente por el proveedor.

NOTA:
El modelo térmico del motor del ASA se carga con un 600% de
cerradura de corriente del rotor. Si la cerradura del rotor del motor
conectado difiere de éste, se puede lograr mayor precisiéon usando una
figura MSCT normalizada. Esto se puede calcular con la siguiente
férmula:

0,
MSTC = ALRC
600

2
j MAX START TIME

NOTA:

Al ajustar la Funcion 6 segun la capacidad térmica actual del motor,
permite un uso seguro de la capacidad de sobrecarga plena del motor
tanto al comenzar la carga como el recorrido en condiciones de
sobrecarga. Ademés, se puede hacer una aproximacion mas
conservadora ajustando un MSTC reducido para cargas faciles de
arrancar que no sufriran sobrecargas de operacion transitorias como
parte de un normal funcionamiento.

Usando una figura reducida de MSTC tiene la ventaja de maximizar la
duracion del motor. La duracién de un motor estd firmemente
influenciada por su maxima temperatura de bobinado, con un “rule of
thumb” declarando que el periodo de duracion esperado de un motor
se reduce de la mitad por cada 10° de aumento de temperatura. El
aumento de temperatura depende de las pérdidas del motor y del
enfriado del motor. La mayor tension del motor se encuentra durante el
arranque, y se puede reducir secuenciando la duracion y frecuencia de
los arranques. Un ajuste MSTC reducido (Funcion 6) lograra también
que la proteccion del ASA funcione antes que el motor esté
térmicamente estresado.

Se puede establecer una figura MSTC apropiadamente reducida
observando la temperatura moldeada del motor como visualiza el LED
del ASA y ajustando el parametro MSTC, de modo que después de un
arranque normal que ha sido precedido por un periodo de
funcionamiento con carga maxima, la temperatura calculada del motor
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es de aproximadamente el 90%.

t(s)

Curvas de arranque en frio

10000 -
1000 A
\
\
100 \
AN
N\
AN
\\\\ MSTC - 30 Sec
10 ™~ MSTC=20Sec
T~ MSTC = 10 Sec
™~~~ MSTC =5 Sec
1 T T T
100 300 500 700 I (% FLC)
Sensitividad de desproporcion de fase [Ajustes principales del motor]
Rango Ajustes de fabrica
1-10 5

1 = Sensitividad mas alta (desproporcidon mas baja)
I
5 = Sensitividad promedio
I
10 = Sensitividad mas baja (desproporciéon mas alta)

Descripcion
Fija la sensitividad de proteccion de la desproporcion de fase.

Ajuste
El ajuste de fabrica es adecuado para la mayoria de las aplicaciones, sin embargo,
la sensitividad se puede ajustar para acomodar tolerancias especificas del sitio.

Proteccion undercurrent [Ajustes principales del motor]
Rango Ajustes de fabrica
15% — 100% FLC 20% FLC

Descripcion
Fija el punto de trip para la proteccion undercurrent del ASA como un porcentaje
del Corriente de plena carga del motor.

Ajuste

Se fija en un nivel inferior al rango de funcionamiento normal del motor y superior
a la corriente de magnetizacion (sin corriente) del motor (generalmente un 25% -
35% de la Corriente de plena carga nominal).

Para desactivar la proteccion undercurrent, haga un ajuste a 0%.
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NOTA:
La proteccion undercurrent funciona sélo durante la operacion.

10.

1.

12.

Proteccion del shearpin electrénico [Ajustes principales del motor]
Rango Ajustes de fabrica
80% — 550% FLC 400% FLC

Descripcion
Fija el punto de trip para la proteccion del shearpin electronico del ASA como
porcentaje de la corriente plena del motor.

Ajuste
Se fija segun los requerimientos.
NOTA:
La Proteccion del Shearpin Electronico esta operativa sélo durante el
modo ‘run’. Esta proteccion se habilita después del intervalo del ajuste
de la Funcién 92 Demora Shearpin Electrénico.
Control del Par de torsiéon [Formatos Arranque / Parada]
Rango Ajustes de fabrica
0-1 0 (apagado)
0 = Apagado
1 = Encendido

Descripcion
Activa o desactiva la funcion control del par de torsion.

Ajuste
El control del par de torsién proporciona una aceleracion mas lineal que la
obtenida por el uso del modo arranque de Current Limit o Current Ramp por si
solos.

Partida Impulso [Formatos Arranque / Parada]
Rango Ajustes de fabrica
0-1 0 (apagado)
0 = Apagado
1 = Encendido
Descripcion

Activa la funcion Partida Impulso.

Ajuste

La Partida Impulso otorga extra par de torsidon al comienzo de un arranque. Esto
puede ser Util para cargas aceleradas que requieren una torsion de alta ruptura,
pero luego acelerar faciimente.

NOTA:

La partida impulso somete la carga/motor a condiciones del par de
torsion DOL cercanas, aplicando un voltaje completo durante 5 ciclos al
comienzo de un arranque. Compruebe si el motor y la carga pueden
manejar este par de torsién antes de aplicar esta caracteristica.

Modo Parada Suave [Formatos Arranque / Parada]
Rango Ajustes de fabrica

0-1 0 (parada suave estandar)
0 = parada suave estandar
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1 = control de la bomba

Descripcion
Fija el modo Parada suave activa.

Ajuste

Este modo monitoriza automaticamente la deceleracion del motor y proporcionara
un control 6ptimo para la mayoria de las aplicaciones. De todos modos, el control

de bomba puede ofrecer un rendimiento superior en algunas aplicaciones y puede
ser de gran beneficio en algunas aplicaciones de bombeo.

13. Tiempo de funciéon — parada automatica [Formatos Arranque / Parada]
Rango Ajustes de fabrica
0 — 255 unidades 0 (apagado)
1 unidad = 6 minutos

Descripcion
Fija el tiempo de funcionamiento para la parada automatica.

Ajuste

Cuando se requiere un tiempo de funcionamiento establecido, esta funcién puede
ser activada al fijar un tiempo de funcionamiento de hasta 25 horas, 30 minutos (6
min. X 255). Si el ajuste de esta funcion es un tiempo diferente de 0, el ASA se
parara automaticamente después del tiempo prescrito.

Para el ‘short-cut’ de esta funcion, véase la Seccion 7.4 Funcionamiento.

Funcionamiento Local / Remoto [Funcionalidad del partidor]
Rango Ajustes de fabrica
0-3 0 (botdn local/remoto activado)

0 = conmutador local/remoto del ASA activado siempre.

1= conmutador local/remoto del ASA desactivado mientras esté funcionando el
motor.

2= Solo control local (conmutadores del ASA activados, entradas remotas
desactivadas).

3 = Solo control remoto (conmutadores del ASA desactivados, entradas remotas
activadas).

Descripcion

Activa y desactiva los conmutadores locales y las entradas de control remoto.
Ademas, determina cuando y si se puede usar el conmutador local/remoto para
cambiar del control remoto al local.

Ajuste
Ajustado segun los requerimientos.
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Funcionalidad de Salida de relé A [Funcionalidad del partidor]
Rango Ajustes de fabrica

0-13 11 (Contactor principal)
0= Fallo Sefial de marcha J
1= Sobrecorriente trip I L
2 = Undercurrent trip Tension de Salida !
3 = Motor termistor trip : j
4 = Partidor sobrecalentamiento trip I ]
5= Trip de desproporcién fase FUNCIONES DEL !
6 = Electronic shearpin trip RELE ) t
7 = Bandera de corriente baja Contactor de linea J : | |—
8 = Bandera de corriente alta Salida _,| : |
9 = Bandera de sobrecarga del conectada | | !

motor Funcionando n

10= Arrancar/hechar a andar i

11= Contactor principal —»«— comprobacién previa
13= Apagar a la puesta en marcha
Descripcion

Asigna la funcionalidad de la Salida de relé configurable A.

Ajuste
Ajustado segun los requerimientos.

Funcionalidad de Salida de relé B [Funcionalidad del partidor]
Rango Ajustes de fabrica

0-11 10 (Comienza el arranque)
Descripcion

Asigna la funcionalidad de la Salida de relé configurable B.

Ajuste
Para mas informaciones, véase la Funcién 21.

Funcionalidad de Salida de relé C [Funcionalidad del partidor]
Rango Ajustes de fabrica

0-11 0 (Desconectado)
Descripcion

Asigna la funcionalidad de la Salida de relé configurable C.

Ajuste
Para mas informaciones, véase la Funcién 21.

Funcionalidad de Entrada A [Funcionalidad del partidor]

Rango Ajustes de fabrica
0-3 0 (Seleccién de parametro)
0 = Seleccion de parametro
1 = Auxiliary trip (Normally Open)
2 = Auxiliary trip (Normally Closed)
3 = Funcionamiento en modo emergencia

Descripcion
Determina la funcionalidad de la Entrada configurable A.
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30.

Ajuste

Se puede usar la entrada configurable A para activar las siguientes caracteristicas

del ASA:

0. Seleccién del parametro

Se puede configurar el ASA con 2 ajustes individuales de informacién de arranque
y motor. Utilizando las Funciones 179, se puede programar el parametro principal,
y utilizar las Funciones 80788 para el parametro secundario.

Para activar el parametro

secundario, la Funcién 24 tiene que ser igual a 0, y hay

que tener un circuito cerrado paralelo a la Entrada Configurable A, cuando ocurra

un arranque:

[

C83 Entradas A, Programables
c54| (Func. 24. Funcionalidad de Entrada A = 0)

1. Auxiliary Trip (Normally Open)
Un circuito remoto conectado a una entrada Configurable A puede desconectar el
ASA cuando la Funcién 24 es igual a 1. Un circuito cerrado paralelo a la Entrada
configurable A desconecta el ASA.

Se puede ajustar la funcionalidad de auxiliary trip usando la Funcion 94 y 36.

2. Auxiliary Trip (Normal

ly Closed)

Un circuito remoto conectado a la entrada programable A puede desconectar el
ASA cuando la Funcién 24 esta igual a 2 (Auxiliary Trip N.C.) Un circuito abierto a
través de la entrada programable A desconecta el ASA.

Se puede ajustar la funcionalidad de auxiliary trip usando las Funciones 94 y 36.

3. Funcionamiento en modo Emergencia
Se puede comandar el ASA para el funcionamiento en “modo emergencia”, en el
cual se ignoran las funciones de proteccién especificadas.

El funcionamiento en modo emergencia es posible cuando la Funcion 24 esta igual

a 3 y se activa al cerrar u

n circuito paralelo a la entrada configurable A. Eso hace

arrancar el motor del ASA, si ya no esta en funcionamiento, y sigue funcionando
ignorando las condiciones de trip especificadas en la Funcién 114 Modo

Emergencia — Formato.

Si se cierra el circuito paralelo a la entrada A, se pone término al funcionamiento
en modo emergencia y devuelve el control a los circuitos de control normales del

ASA.

La Funcién 115 Modo Emergencia — Relé de trip determina la funcionalidad del trip

demora durante el funcion

amiento en modo emergencia.

Excesivo tiempo de arranque [Ajustes de proteccion]

Rango
0 — 255 segundos

Descripcion

Ajustes de fabrica
20 segundos

Fija el maximo tiempo permitido para el arranque del motor.

Ajuste
Se fija en un periodo u

n poco mas prolongado que aquél requerido por un

arranque normal. El ASA sefialara una alarma si el arranque se extiende mas alla
del limite configurado, indicando que la carga ha perdido velocidad o que los
requisitos del par de torsién del arranque han aumentado debido a la comision del

arranque.
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NOTA:

Compruebe si los ajustes de exceso de tiempo estén dentro de la
capacidad nominal del ASA. Eso asegura al mismo tiempo que el ASA
esta protegido de sobrecargas causadas por motores que han perdido
velocidad.

31. Secuencia de fase [Ajustes de proteccion]
Rango Ajustes de fabrica
0-2 0 (apagado)
0 = apagado (rotacién hacia adelante y atras aceptada)
1 = solo rotacion hacia adelante (prohibida rotacion hacia atras).
2 = sélo rotacion hacia atras (prohibida rotacion hacia adelante).

Descripcion

Fija la secuencias de fase validas para la proteccion de secuencia de fase del
ASA. El ASA examina las tres fases y trips entrantes en caso de que la rotacion de
fase no concuerde con las especificadas por la Funciéon 31.

Ajuste
Ajustado segun los requerimientos.

32. Demora de restablecimiento [Ajustes de proteccién]
Rango Ajustes de fabrica

0 — 254 unidades 1 (10 segundos)
1 unidad = 10 segundos

Descripcion
Fija el minimo de tiempo entre el término de una parada y el comienzo del
arranque siguiente.

Ajuste
Ajustado segun los requerimientos.

Durante el periodo de Restart Delay, los LEDs a la derecha del display del ASA
parpadean para indicar que aun no se puede volver a arrancar el motor.

NOTA:
Un ajuste de 0 unidades, fija el ASA en el periodo minimo de demora
de restablecimiento, que es igual a 1 segundo.

33. Desproporcion de fase [Ajustes de proteccion]
Rango Ajustes de fabrica
0-1 0 (encendido)
0 = Encendido
1 = Apagado
Descripcion

Activa o desactiva la proteccion de desproporcion de fase.

Ajuste
Ajustado segun los requerimientos.

34. Motor termistor [Ajustes de proteccion]
Rango Ajustes de fabrica
0-1 0 (Encendido)
0 = Encendido
1 = Apagado
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Descripcion
Activa o desactiva la proteccion del motor termistor.

Ajuste
Ajustado segun los requerimientos.

35. Partidor sobrecalentamiento [Ajustes de proteccion]
Rango Ajustes de fabrica
0-1 0 (encendido)
0 = Encendido
1 = Apagado
Descripcion

Activa o desactiva la proteccion de sobrecalentamiento del headsink.

Ajuste
Ajustado segun los requerimientos.

PRECAUCION:

La omisidon de proteccion de sobrecalentamiento del ASA puede
comprometer la vida del partidor y hay que hacerlo sélo en caso de
emergencia.

Modo Auxiliary trip [Ajustes de proteccion]
Rango Ajustes de fabrica
0-12 0 (constantemente activado)
0 = constantemente activado
1 = activado durante arranque, funcionamiento o parada (desactivado con partidor
suave no encendido).
2 = activado solo durante el funcionamiento
3 = activado 30 segundos después del mando de start
4 = activado 60 segundos después del mando de start
5 = activado 90 segundos después del mando de start
6 = activado 120 segundos después del mando de start
7 = activado 180 segundos después del mando de start
8 = activado 240 segundos después del mando de start
9 = activado 300 segundos después del mando de start
10 = activado 600 segundos después del mando de start
11 = activado 900 segundos después del mando de start
12 = activado 1200 segundos después del mando de start

Descripcion
Determina cuando el ASA monitoriza la entrada del trip auxiliar.

Ajuste
Para mas informaciones, véase la Funcién 24.

40. Bandera de baja corriente [Set Points]
Rango Ajustes de fabrica

1-100% FLC 50% FLC

Descripcion
Fija el nivel de corriente (%FLC) en el cual tienen que funcionar la bandera de baja
corriente.
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Ajuste

La bandera de baja corriente puede ser asignada a las Salidas de relé
Configurable A, B, o C para indicacion de una corriente de motor inferior al valor
programado.

41. Bandera de alta corriente [Set Points]
Rango Ajustes de fabrica

50 — 550% FLC 105% FLC

Descripcion
Fija el nivel de corriente (%FLC) en el cual tienen que funcionar la bandera de alta
corriente.

Ajuste

La bandera de alta corriente puede ser asignada a las Salidas de relé Configurable
A, B, o C para indicacién de una corriente de motor excediendo el valor
programado.

42. Bandera de temperatura del motor [Set Points]
Rango Ajustes de fabrica
0 — 105% temperatura de motor 80%

Descripcion
Fija la temperatura (%) en la cual tiene que funcionar la bandera de temperatura
del motor.

Ajuste

La bandera de temperatura del motor puede ser asignada a las Salidas de relé
Programables A, B, o C para indicacion de un exceso en el valor programado de
sobrecalentamiento de un motor.

Hay una condicion de trip cuando la temperatura del motor alcanza 105%.

43. Calibracion del campo [Set Points]
Rango Ajustes de fabrica
85% - 115% 100%
Descripcion

Afade una ganancia a los circuitos de monitoreo de corriente del ASA. EL ASA
viene calibrado de fabrica con una precision de un +5%. La funcién de calibracion
del campo se puede usar para compatibilizar la lectura de corriente del ASA con
un aparato de medicién de corriente exterior.

Ajuste

Utilice la siguiente férmula para calcular el ajuste requerido.

Calibracion del campo _ Corriente mostrada en display del IMS2
(Funcion 43) -

Corriente medida por aparato extreno

66 Amps
ej. 102%= ——
65 Amps

NOTA:
Todas las funciones basadas en corriente estan sujetas a este ajuste.
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50. Funcionalidad de salida 4-20mA [Salida analogal
Rango Ajustes de fabrica
0-1 0 (corriente)
0 = corriente (% FLC)
1 = temperatura del motor (% Temperatura maxima — 105% trip point)

Descripcion
Fija la funcionalidad de la Salida anéloga.

Ajuste

Ajustado segun los requerimientos.

Se puede fijar el rendimiento de la sefal 4-20mA usando las siguientes funciones:
Funcion 51 Rango de Salida analoga - Méx.

Funcion 52 Rango de Salida analoga - Min.

51. Rango de salida 4-20mA — Max. [Salida analoga]
Rango Ajustes de fabrica
0 - 255% 100 %
Descripcion

Determina el valor representado por una sefial 20mA de la salida analoga.

Ajuste
Ajustado segun los requerimientos.

52. Rango de salida 4-20mA — Min. [Salida analogal]
Rango Ajustes de fabrica
0 - 255% 0 %
Descripcion

Determina el valor representado por una sefial 4mA de la salida anéloga.

Ajuste
Ajustado segun los requerimientos.

60. Intervalo del RS485 [Comunicaciones seriales]
Rango Ajustes de fabrica
0 — 100 segundos 0 segundos (apagado)
Descripcion

Fija el periodo maximo de inactividad permitida para el serial RS485.

Ajuste
Ajustado segun los requerimientos.

NOTA:
Un ajuste de 0 segundos desactivara el RS485 — proteccion de intervalo
y activara el ASA para seguir funcionando aun estando inactiva la

conexion RS485.

61. Baud rate del RS485 [Comunicaciones seriales]
Rango Ajustes de fabrica
1-5 4 (9600 baud)
1 =1200 baud
2 = 2400 baud
3 =4800 baud
4 = 9600 baud
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5=19200 baud
Descripcion
Fija el baud rate para la actividad del RS485.

Ajuste
Ajustado segun los requerimientos.

Direccion de satélite del RS485 [Comunicaciones seriales]
Rango Ajustes de fabrica

1-99 20
Descripcion

Asigna una direccién para la comunicacion serial RS485 del ASA.

Ajuste
Ajustado segun los requerimientos.

63. Protocolo Serial [Comunicaciones seriales]
Rango Ajustes de fabrica
1-3 2 (MODBUS RTU)
1 =ASA ASCII

2=MODBUS RTU
3 = MODBUS ASCII

Descripcion
Determina el tipo de protocolo serial del ASA.

Ajuste
Ajustado segun los requerimientos.

Rango Ajustes de fabrica
0-2 0 (No parity)
1 = No parity
2 = |gualdad impar
3 = Igualdad igual

Descripcion
Fija la igualdad para el protocolo MODBUS (en el caso en que el protocolo haya
sido seleccionado a través de la funcién 63 Protocolo Serial)

Ajuste
Ajustado segun los requerimientos.

Restablecimiento automatico - configuracion [Restablecimiento automatico]
Rango Ajustes de fabrica

0-3 0 (apagado)
0 = Apagado

1 = Trips del grupo de restablecimiento A
2 = Trips del grupo de restablecimiento Ay B
3 = Trips del grupo de restablecimiento A, By C

Descripcion
Determina cuales trips seran restablecidos automaticamente.

Ajuste

15P0071F1 Manual del usuario 46 SERIE ASA



’ APENDICE

ELETTRONICASANTERNO

Cualquier ajuste que no sea 0 hara que el ASA se restablezca automaticamente, y
después de una demora en caso de que la sefial de arranque siga siendo
presente, intentara arrancar el motor. Se puede programar la funcién de
restablecimiento automatico para ajustes de defectos, segun las indicaciones de la
siguiente tabla:

Grupo del trip Condiciones del trip

A Desproporcién de fase, pérdida de fase
B Undercurrent, electronic shearpin, auxiliary trip
C Sobrecorriente, motor termistor, partidor

sobrecalentamiento

Se controla la operacion de la funcion de restablecimiento automatico segun los
siguientes ajustes de funcion:

Funcion 70 = Restablecimiento automatico - Configuracion

Funcion 71 = Restablecimiento automatico — Cantidad de restablecimientos
Funcion 72 = Restablecimiento automatico — Demora del grupo A 'y B
Funcion 73 = Restablecimiento automatico — Demora del grupo C

PRECAUCION:

El funcionamiento del restablecimiento automatico reiniciard un estado
de trip y si la sefial de arranque esta presente, permitira que el motor
se reinicie. Compruebe que la seguridad personal no esté en riesgo
debido a dicha operacion y que se cumplan todas las medidas y / o
normas de seguridad relevantes antes de utilizar esta funcion.

Restablecimiento automatico — cantidad de restablecimientos

[Restablecimiento automatico]
Ajustes de fabrica

1-5 1
Descripcion

Fija la cantidad maxima de restablecimientos para la funcién de restablecimiento
automatico.

Rango

Ajuste

El contador de restablecimiento automatico aumenta en uno después de cada trip,
hasta llegar a la maxima cantidad de restablecimientos fijadas con la Funcién 71.
Entonces, la falla se queda pegada y sera necesario un restablecimiento manual.

El contador de restablecimiento automatico disminuye en uno, hasta un minimo de
0 después de cada ciclo correcto de arranque/parada.

Para mas informaciones, véase la Funcion 70.

Restablecimiento automatico — demora del grupo Ay B

[Restablecimiento automatico]
Ajustes de fabrica
5 -999 segundos 5 segundos

Rango

Descripcion
Fija la demora del restablecimiento de trips de los grupos A y B.

Ajuste
Para mas informaciones, véase la Funcion 70.
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Restablecimiento automatico — demora del grupo C

[Restablecimiento automatico]
Ajustes de fabrica
5 — 60 minutos 5 minutos

Rango

Descripcion
Fija la demora del restablecimiento de trips del grupo C.

Ajuste
Para mas informaciones, véase la Funcién 70.

Los partidores suaves ASA se pueden programar con dos ajustes
individuales de datos del motor. Los ajustes principales del motor se realizan
con las Funciones 1-9, y las secundarias con las Funciones 80-88. Para mas
detalles relativos a la activacion del ajuste del parametro secundario, véase
la Funcién 24.

80. Corriente de plena carga del motor [Ajustes secundarios del motor]
Rango Ajustes de fabrica
Seguin modelo (Amps) Segin modelo (Amps)
Descripcion

Fija la Corriente de plena carga del motor conectado al ASA.

Ajuste
Para mas informaciones, véase la Funcion 1.

Limite de corriente [Ajustes secundarios del motor]
Rango Ajustes de fabrica

100 - 550 % FLC 350% FLC
Descripcion

Fija el limite de corriente para el modo arranque de corriente constante.

Ajuste
Para mas informaciones, véase la Funcioén 2.

Corriente de arranque inicial [Ajustes secundarios del motor]
Rango Ajustes de fabrica

100 - 550 % FLC 350% FLC
Descripcion
Fija el nivel de corriente de arranque inicial para el modo Arranque de rampa de
corriente.
Ajuste

Para mas informaciones, véase la Funcién 3.

83. Tiempo de rampa de arranque [Ajustes secundarios del motor]
Rango Ajustes de fabrica
1 - 30 segundos 1 segundo

Descripcion
Fija el tiempo de rampa para el modo Arranque de rampa de corriente.

Ajuste
Para mas informaciones, véase la Funcion 4.
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84. Tiempo de rampa de parada [Ajustes secundarios del motor]
Rango Ajustes de fabrica
0 — 100 segundos 0 segundos (apagado)
Descripcion

Fija el tiempo de rampa de la parada suave para la parada suave del motor.

Ajuste
Para mas informaciones, véase la Funcioén 5.

85. Constante de tiempo de arranque del motor  [Ajustes secundarios del motor]
Rango Ajustes de fabrica
0 — 120 segundos 10 segundos
NOTA:

Un ajuste de 0 segundos desactivara el modelo térmico del motor del
ASA. Utilice este ajuste sdlo si se esta usando otra forma de proteccion
del motor.

Descripcion

Fija la capacidad termal del motor utilizado por el modelo Térmico del motor del

ASA.

Ajuste
Para mas informaciones, véase la Funcioén 6.

86. Proteccion de desproporcion de fase [Ajustes secundarios del motor]
Rango Ajustes de fabrica
1-10 5

1 = Sensitividad maxima

I
5 = Sensitividad normal

I
10 = Sensitividad minima

Descripcion
Fija la sensitividad del circuito de proteccién de desproporcion de fase.

Ajuste
Para mas informaciones, véase la Funcion 7.

87. Proteccion undercurrent [Ajustes secundarios del motor]
Rango Ajustes de fabrica
15% — 100% FLC 20% FLC
Descripcion

Fija el trip point para la proteccion undercurrent como un porcentaje de la
Corriente de plena carga del motor.

Ajuste
Para mas informaciones, véase la Funcioén 8.

Proteccion del shearpin electrénico [Ajustes secundarios del motor]
Rango Ajustes de fabrica
80% — 550% FLC 400% FLC
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Descripcion
Fija el trip point para la proteccion de shearpin electronico como un porcentaje de
la Corriente de plena carga del motor.

Ajuste
Para mas informaciones, véase la Funcion 9.

Demora del trip de desproporcion de fase [Demoras de proteccion]
Rango Ajustes de fabrica

3 — 254 segundos 3 segundos
Descripcion

Fija el periodo de demora entre la deteccidon de una desproporcion de fase mayor
que la permitida por el ajuste hecho en la Funcién 7, y una condicién de trip.

Ajuste
Ajustado segun los requerimientos.

91. Demora del trip undercurrent [Demoras de proteccion]
Rango Ajustes de fabrica
0 — 60 segundos 5 segundos
Descripcion

Fija el periodo de demora entre la deteccion de una corriente inferior a aquélla
fijada en la Funcién 8, y una condicion de trip.

Ajuste
Ajustado segun los requerimientos.

92. Demora del electronic shearpin [Demoras de proteccion]
Rango Ajustes de fabrica
0 — 60 segundos 0 segundos
Descripcion

Fija el periodo de demora entre la detecciéon de una corriente superior a aquélla
fijada en la Funcion 9, y una condicion de trip.

Ajuste

Ajustado segun los requerimientos.

Demora del trip fuera de frecuencia [Demoras de proteccion]

Rango Ajustes de fabrica
0 - 60 segundos 0 segundos

Descripcion

Fija el periodo de demora entre la deteccion de frecuencia de baja alimentacion
mientras el motor esta en marcha ( <48Hz para alimentaciones de 50Hz, 58Hz
para alimentaciones de 60Hz) y una condicién de trip.

Ajuste
Se fija para permitir un funcionamiento continuo del motor bajo condiciones
extremas, pero temporales de baja frecuencia que ponen en riesgo la vida del
motor.

ATENCION:

Si la frecuencia de alimentacion es inferior a 45Hz (alimentacion 50Hz),
o 55Hz (alimentacion 60Hz), el ASA falla inmediatamente,
independiente de la demora.
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Demora del trip auxiliar [Demoras de proteccion]
Rango Ajustes de fabrica

0 — 240 segundos 0 segundos

Descripcion
Fija el periodo de demora entre la activacién de una entrada de trip auxiliar y una
condicioén de trip.

Ajuste
Para mas informaciones, véase la Funcion 24.

Numero del modelo [Informacién de sélo lectura]
Rango Ajustes de fabrica

1-22 Segun modelo
Descripcion

Un parametro diagnéstico usado para identificar el tipo de ensamblaje de potencia.

Contador de arranque (de 1000) [Informacién de sélo lectura]
Rango Ajustes de fabrica

1(,000) — 999(,000) n/a
Descripcion

Muestra la cantidad de arranques correctos.

Tiene que ser leido en conjunto a la Funcién 102 para el conteo total de
arranques.

Contador de arranque (de 1) [Informacién de sélo lectura]
Rango Ajustes de fabrica

0-999 n/a
Descripcion

Muestra la cantidad de arranques correctos.

Tiene que ser leido en conjunto a la Funcion 101 para el conteo total de arranques
(el arrancador registra un numero limitado de arranques durante las pruebas
efectuados en el fabrica).

Trip Log [Informacioén de sélo lectura]
Rango Ajustes de fabrica

n/a n/a
Descripcion

Muestra el trip log del ASA.

Ajuste
Use las flechas <UP> y <DOWN > para desplazarse a través del trip log.

Véase la seccion 9, Procedimiento de Reparaciones, para la descripcion del trip
log y de las condiciones de falla.

110. Cédigo de acceso [Funciones resecuenciadas]
Rango Ajustes de fabrica

0-999 0
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Descripcion

Si se ingresa el cédigo de acceso indicado, se pueden hacer las dos siguientes

funciones:

1. Cambiar temporalmente las funciones de bloqueo para leer/escribr sin
considerar el estado especificado por la Funciéon 112. De este modo se pueden
ajustar las Funciones durante la sesién de programacion de corriente. Al salir
de la programacion de sesion, las funciones de ajustes vuelven a quedar
protegidas segun la Funcién 112.

2. Proporcionar el acceso a los parametros 111 — 117.

Ajuste
Ingrese el cdodigo de acceso. Contacte a su proveedor o distribuidor si lo ha
extraviado u olvidado.

Cédigo de acceso de actualizacion [Funciones resecuenciadas]
Rango Ajustes de fabrica

0-999 0
Descripcion

Cambia el cédigo de acceso actual.

Ajuste
Ajustado segun los requerimientos, recordando notificar el nuevo cédigo de
acceso.
112. Seguridad de funcién [Funciones resecuenciadas]
Rango Ajustes de fabrica
0-1 0 (lee / escribe)

0 = lee / escribe
1 = de sblo lectura

Descripcion

Protege todos los ajustes de funcién. Note que cuando se modifica este ajuste de
0 (lee / escribe) a 1 (de sdlo lectura), el nuevo ajuste sélo tendra efecto al salir del
modo Programar.

Ajuste
Ajustado segun los requerimientos.

113. Restaurar ajustes de funcién [Funciones resecuenciadas]
Rango Ajustes de fabrica
50, 60, 70 0
50 = Graba los ajustes de fabrica.
60 = Archiva los ajustes de funcion.
70 = Graba los ajustes de las funciones archivadas.

Descripcion

Permite restaurar los ajustes de funcién segun sus ajustes de fabrica. Los
usuarios, ademas, pueden archivar sus propios ajustes de funciones, por ej. los
ajustes de comisionado y luego restaurarlos en una fecha posterior.

Ajuste
Restaura o almacena los ajustes de funciones requeridos.
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114. Modo emergencia-Format [Funciones resecuenciadas]
Rango Ajustes de fabrica
0-4 0 (Off)
0 = apagado

1 = Trips del grupo de restablecimiento A

2 = Trips del grupo de restablecimiento Ay B

3 = Trips del grupo de restablecimiento A, By C
4 = Todos trips

Descripcion
Fija cudles condiciones de trip tienen que ser ignoradas durante el modo
Emergencia. Para una descripcién mas detallada, véase la descripcion 24.

Ajuste
Ajustado segun los requerimientos.

Grupo del trip Condiciones del trip

A Desproporcion de fase, pérdida de fase
B Baja corriente, electronic shearpin, auxiliary trip
C Sobrecorriente, motor termistor, partidor

sobrecalentamiento

Modo emergencia — Relé de trip

[Funciones resecuenciadas]
Rango Ajustes de fabrica
0-1 0 (no se indican trips)
0 = no se indican trips
1 = se indican trips
Descripcion
Determina si los relé de salida asignados a la funcion de trip (Véase las Funciones

21, 22 y 23) cambian o no cambian su estado en el evento de una condicién de
falla detectada mientras el ASA esta funcionando en modo Emergencia.

Para informaciones mas detalladas, véase la Funcion 24.

Ajuste
Ajustado segun los requerimientos.

Modelo térmico — anulacion [Funciones resecuenciadas]
Rango Ajustes de fabrica
0-150% n/a
Descripcion
Permite ajustar el motor modelo térmico de manera manual.
PRECAUCION:

El ajuste del motor modelo térmico puede comprometer la vida del
motor y hay que hacerlo sélo en caso de emergencia.

Ajuste

En caso de situaciones de emergencia, el motor modelo térmico puede ser
disminuido manualmente para permitir un restablecimiento del motor. Ajustado
segun los requerimientos.

Modelo térmico — conteo de anulacion [Funciones resecuenciadas]
Rango Ajustes de fabrica
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0-255 n/a

Descripcion
Muestra la cantidad de veces en que el motor modelo térmico ha sido ajustado
manualmente.

7.4 Funcionamiento Una vez instalado, cableado y programado, cumpliendo con las instrucciones

contenidas en este manual, el ASA puede comenzar a operar.

Panel de control local.

—— Display numérico
LEDs de estado

Pulsadores de Manejo

Pulsadores de Programacior

Salida del Control Remoto

[ 59.: Ré‘?a .Eﬁu LEDs de estado

3
Display de LED numérico: Los LED a la derecha del display indican la
informacion visualizada. Durante la operacion, se pueden visualizar tanto la
corriente del motor (Amps) como la temperatura calculada del motor (%). Use
las flechas <UP> y <DOWN> para seleccionar la informacion a visualizar. En
caso de un trip state, aparecera el codigo del trip correspondiente.
Si la corriente del motor excede la maxima corriente que puede ser mostrada
en el display, éste mostrara rayas. ===

LEDs de estado del partidor:

Arranque: Se esta aplicando voltaje a los terminales del motor.

Run: Se estéa aplicando voltaje total a los terminales del motor.

Trip: EI ASA se ha desconectado.

Remoto: El ASA esta en modo control remoto.

Sefal de marcha_J: : !

|
1 |
Tension de Saliﬂ
1 | |
|
|

|
Estado de LED I I
On

|
[
|
\
|
[
It - - ‘
Marcha J | | I_ off
\
|

. 1 On
Funcionando off

I . )
— <+— Comprobacion previa a
la puesta en marcha

3. Conmutadores operacionales: Se pueden utilizar estos conmutadores para

controlar la operaciéon del ASA cuando estd en modo control local. El
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conmutador <Local/Remoto> se puede usar para cambiar el control local en
remoto.

NOTA:

Cuando se aplica control power al ASA, el ASA puede encontrarse en
modo local o remoto, segun el modo en que estaba cuando se removid
la control power. El ajuste de fabrica es el control local.

NOTA:

La Funcién 20. Operacion Local/remota se puede usar para limitar la
operacion en el modo local o remoto. Si se utiliza el conmutador
local/remoto para cambiar a un modo no permitido, el display numérico
indicara “OFF”.

NOTA:
Al presionar simultaneamente los botones <STOP> y <RESET>, el ASA
eliminara de inmediato voltaje del motor, resultando en un

deslizamiento en la parada. Se ignora cualquier ajuste de parada suave
o Frenado DC.

> b b

4. Botones de programacion: VVéase la seccion 7.1.
5. Estado de entradas de control remoto: Estos LEDs indican el estado de los
circuitos paralelos a las entradas de control remoto del ASA.

NOTA:

Todos los LEDs y el display numérico se iluminan por
aproximadamente 1 segundo para probar su funcionamiento al aplicar
la potencia de control por primera vez.

>

Control remoto.

Se puede controlar el funcionamiento del ASA mediante las entradas de control
remoto cuando el partidor suave estd en modo remoto. Use los botones
<Local/Remote> para cambiar el modo local en remoto y viceversa. Para mas
detalles, véase la seccién 6.3.

Demora de restablecimiento.

La Funcion 32 fija el periodo de demora entre el término de una parada y el inicio
de un nuevo arranque. Durante el periodo de demora de restart, los LEDs a la
derecha del display numérico comenzaran a parpadear indicando que el restart
aun no puede ser realizado.

Pruebas de pre-arranque.

Antes de aplicar voltaje al motor cuando se ha iniciado un arranque, el ASA
primero realiza una serie de pruebas para revisar las condiciones de alimentacion
y conexién del motor.

Senal de marcha J

Tension de Salida | /| \\ |

FUNCIONES DEL "

RELE b
Contactor de linea J

Salida _J

conectada T ‘ !
Funcionando B | | |

—~:<— comprobacién previa
a la puesta en marcha
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Ajustes secundarios del motor.

Los partidores ASA se pueden programar con dos ajustes de parametros del

motor. Los parametros principales del motor se pueden fijar usando las funciones

1~9 y los parametros secundarios con las funciones 80~88.

La entrada programable A se puede usar para seleccionar los dos ajustes de

parametros. Para mas detalles, véase la funcion 24.

‘short-cut’ de auto-detencion.

Un ‘short-cut’ permite fijar la funcion de Auto-detencion sin la necesidad de

atenerse al entero procedimiento de programacion.

1. Presionar contemporaneamente las teclas <STOP> y <FUNCTION> para
acceder al modo programacion y visualizar el valor de la Funcion 13 (Run
Time) Tiempo de Auto-Deteccion.

2. Utilizar las teclas <UP>y <DOWN?> para fijar el run time.

3. Presionar contemporaneamente las teclas <STOP> y <FUNCTION> para
memorizar el run time programado y salir del modo programacion.

Al arrancar, el ASA se quedara en marcha a lo largo del periodo fijado. Durante el

funcionamiento en condicién de Auto-Detenciéon, ambos LED Start y Run

parpadean.
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Seccion 8

Ejemplos de aplicaciéon

contactor

8.1 Instalacién con Descripcion:
contactor de linea ol B T El ASA esta instalado con un contactor de
5 pet | A linea (AC3). La Salida del
AUMENTACION | 22 Lz\/ g I awoor  principal del ASA controla este contactor,
5 to—]f . el cual esta asignado a la SALIDA DE
e LaBQ] gt RELE A (terminales 13, 14) de manera
D¢ implicita. La alimentacién de control tienen
Ciimotde  Caimeish | ay o Be B que derivar antes del contactor.
460& 400v|_f112 Az:|gg 325|: 2
o o— [ |88 EE8%| onoo
T oy s |08 s2gl . Ajustes de funcion:
SOOI S wonee = FUNcion 21 Funcionalidad de Salida de
;@% g[D_& }POTENC'A relé A. Funcionalidad = 11(Asigna la
st Jon % §g|:’_72"j Kiw funcion de contactor principal a la
[ e S Salida de relé A).
s2 car & z
o 4
e
<
%5ﬂ%< %[ 2
Wiy
8 22h g5 P¥
o A |es 1582 §§[_Bg
Leyenda
W’W
S1 | Relé de control arranque/parada
S2 | Botén de Reset
F1 Fusibles Semiconductores (opcional)
8.2 Instalacion con . Descripcion:
contactor de : El ASA esta instalado con un contactor de
derivacion g5 derivacion (AC1). La SALIDA DE RUN del
ASA (Terminales 23, 24) controla este
F1
e o I contactor.
et | A
. o L2 T2 - .
ALI'SE'%TQ%%Q L ,_ZB(‘})[ ]—/‘Q—II B AL MOTOR Ajustes de fun(.:lon:. '
B BE D -No son necesarios ajustes especiales.
L3B ]_/‘QJ
s
(C45 modelo (€24 modelo Al w B1
450& AODE zzjgg g |:_BZ
o — o — o Bz im GNDO
s7sy g 20y g | ég 2 B3

TERMISTORES
DEL MOTOR

e
Hee
]

&

i

ENCIA

FUNCION-

SALIDAC SALIDAB ANDO SALIDAA

TENSION DE
POTH

w
S

KM

A

1 1 1 cgumaeasey
be'ly ﬁéﬁl {vglmé

o
Iy
[
TERMINAL DE ENTRADA RESET PARADA ARRANQUE
ENTRADA DEL
TERMISTOR
*tw

'm
o= o3

4-20mA
SALIDA

Leyenda
K1M] Contactor de Bypass

Botdn de Reset

Boton de parada

Bot6n de arranque

Fusibles Semiconductores (opcional)

83
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8.3 Operacion en

H F1
modo emergencia P T
ust | A
ALIMENTACSIOg 2~ PR I2 ALMOTOR
DE 3 FASE Lt
L28
B PR 13
L38 <
Ds
S
C45 modelo €24 modelo z
Al B1
% T |0 —8y 88— -°
460V D5 400V g | 52 223 52
° 0 S | o Gz @%é GND®
sy s 20y g |As_ |28 22| e3
— — = Shi
3%
<° 13
w
=] <
-
g S 14
co |3 ES -
—° 2 23
st ¢t < 09
T e |5 22 &
c32 |5 =]
oz Y 33
s2 lgat = g
i S -
ca2 |8 s
° 4 41
s3 c53 <
— o
° g < 42
cs54 |E< 9
o — = 2 44
& F - 44
Bag
g 330 g BY
TERMISTORES Z92 g9
DEL MOTOR |85 [=gz S2 By
Fow 35— -
=

Leyenda

1| Relé de control arranquelparada

S2| Boton de Reset

S3| Emergency Start Contact

F1| Fusibles Semiconductores (opcional)

Descripcion:

Bajo operacién normal, una sefial remota
de dos cables controla el ASA.

Para el modo emergencia, se ha
conectado un circuito adicional de dos
cables remoto a la ENTRADA A. Si se
cierra este circuito, el ASA echara a andar
el motor e ignorara cualquier condicion de
trip definida por el usuario que pueda
detectar durante el periodo de
emergencia.

Ajustes de funcion:

- Funcién 24. Funcionalidad de Entrada
A = 2 (Asigna Entrada A a la funcion
modo emergencia).

- Funcion 114 = formato de modo
emergencia = como requerido
(determina cudles tipos de trip se
ignoran durante el modo emergencia).

- Funcién 115 = como requerido
(determina si el relé de trip funciona
cuando se ha detectado una falla
durante el modo emergencia).

8.4 Circuito de trip

HH F1
auxiliar T uA B T
et | A
ALIMENTACéON 2 Bt 12 ALMOTOR
DE 3 FASES Ly
2%
B B Jil
et | A<
Dé
(C45 modelo 'C24 modelo z
Al B B1
T, v |88 o8 -°
awov s w00y s | |28 232 82
o — o o OF == 0
stsv 0 a0y 0 | a3 |23 352 e
-15 a5 | A2_1EZ8 =2EzLl_ B}
Cem e e g

S:

E 41
s3 53
< 42
° 44
—o
o
wo
as
18 2zh << BY
TERMISTORES :| 2= £ I:
DEL MOTORA | 85 gz S BY
zH <0
&

> 14
| g2 —
. 23
s1 | 31 5 ch
e 24
csz] E —o
= 33
2 % 1

18
C54

o o &
[
TERMINAL DE ENTRADA RESET PARADA ARRANQUE

SALIDAC SALIDAB ANDO SALIDAA

Legend

1| Relé de control amranque/parada

S2| Botén de Reset

3| Auxiliary Trip Contact (eg Low Pressure Switch)
F1| Fusibles Semicondyctores (opcional)

Descripcion:

Una simple sefial remota de dos cables
controla el ASA. Un circuito externo de trip
(en este caso, un switch de alarma de baja
presion para un sistema de bombeo) fue
conectado a la ENTRADA A. La operacion
de este circuito exterior hace que el ASA
trip el motor, cierre la salida del trip,
visualice el codigo de trip correspondiente
y grabe el evento en el trip log.

Ajustes de funcion:

- Funcion 24 = Funcionalidad de Entrada
A = 1 (asigna Entrada A a la funcion
auxiliary trip).

- Funcion 36. Auxiliary trip mode = 6
(limita la operacion de la funcion
auxiliary trip hasta 120 segundos
después del mando de puesta en
marcha, de modo que dé tiempo de
construir presion en la tuberia antes de
activarse la alarma de baja presion).

- Funcion 94. Auxiliar Trip Delay = si
deseado (se puede utilizar para
aumentar mas el delay antes de activar
la alarma de baja presion).
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8.5 Frenado suave

ALIMENTACION
DE 3 FASES

— TENSION DE TERMISTORES
POTENCIA DEL MOTOR
F1 — ﬁ
Il } }
Sobdooo o o o 3K
L1 L2 L3 A1 A2 A3 B4 BS 41
TENSION DE THERMISTOR |
CONTROL INPUT SALIDAC

@ ARRANQUE PARADA RESET ENTRADAA |
T T2 T E 023 024 031 032 CM 042 053 054 4

U“U&U“U

TENSION DE
POTENCIA

K3A s2 K4A A2

KM I KM
\T
t K2T KIT $1 K1A K1M[K2MK1A K1 Y K1T k2| Y1) |K2T
E\ ] 7 Y2 :I Y2 :|
CONTACTORS TO BE

MECHANICALLY
INTERLOCKED U KIM| K2M K1A K4A
M1 Elj ] [’j

LEYENDA

A2 | SENSOR DE ROTACION EJE CONTACTOR DE L INEA (RUN)

F1 | FUSIBLES SEMICONDUCTORES (OPCIONAL) K2M CONTACTOR DE L INEA (BRAKE)
K1A | RUN RELAY K1T | RUN DELAY TIMER

K2A | RELE DE CONTROL ARRANQUE K2T | BRAKE DELAY TIMER

K3A | RELE FRENO S1 | BOTON DE CONTROL ARRANQUE
K4A | RELE SENSOR ROTACION S2 | BOTON DE CONTROL PARADA

S3 | BOTON DE RESET

Descripcioén:

Para cargas de alta inercia que requieren una torsién de frenado mayor de aquélla
disponible para el Frenado DC, se puede configurar el ASA para un “Frenado
suave”.

En esta aplicacion, se utiliza el ASA con contactores de frenado y de marcha
Forward Run. Al recibo de una sefal de arranque (botén S1), el ASA cierra el
contactor Forward Run (K1M) y controla el motor segun los Ajustes primarios ya
programados.

Al recibo de una sefal de parada (botén S2), el ASA abre el contactor Forward
Run (K1M) y cierra el contactor de frenado (K2M) después de una demora de
aproximadamente 2-3 segundos (K1T). Se cierra también K3A para activar los
ajustes secundarios del motor, los cuales tienen que ser programados por el
usuario para la realizacion de la parada deseada.

Cuando la velocidad del motor se aproxima a cero, el sensor de rotaciéon del eje
(A2) detiene el partidor suave y abre el contactor de frenado (K2M).

Ajustes de funcion:

- Funcién 23 Funcionalidad de Salida de relé C = 0 (Asigna la funcioén de trip a
la Salida de relé C).

- Funcién 24 Funcionalidad de Entrada A = 0 (Asigna la Entrada A a la funcion
de seleccion de parametros).

- Funciones 1~9 (Fija las caracteristicas de rendimiento del arranque).

- Funciones 80~88 (Fija las caracteristicas de rendimiento del frenado).

NOTA:

Si el partidor suave ASA se desconecta con cadigo 5 Supply Frequency
Trip cuando se abre el contactor de frenado K2M, incremente el ajuste
de la Funcién 93 Demora Trip fuera de frecuencia.
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8.6 Motor de dos velocidades

K3M

SEE T4

T5

MOTOR DE DOBLE
1 VELOCIDAD TIPO
DAHLANDER

o

T10

ALIMENTACION

T2
DE 3 FASES °

T20

—

TENSION DE
POTENCIA

T3
1)

o
IS K1M

Eo

3 @
°/
A2 TENSION DE

CONTROL
P
c23
6 —
C24ARRANQUE TERM.
0" — [E—

B4
K1M bl TERMISTORES
%ﬁ DEL MOTOR

I_I/—’%
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Descripcion:

El ASA puede ser configurado para controlar motores de tipo Dahlander de doble
velocidad. En esta aplicacioén, se utiliza el ASA con un contactor de Alta velocidad
(K1M), un contactor de Baja velocidad (K2M), y un contactor estrella (K3M).

Al recibo de una sefial de arranque de Alta velocidad, el contactor de alta
velocidad (K1M) y el contactor estrella (K3M) se cierran. Luego, el ASA controla el
motor segun los Ajustes Principales de parametro del motor (Funciones 1~9).

Al recibo de una sefial de arranque de Baja velocidad, el contactor de baja
velocidad (K2M) se cierra. El contacto de relé paralelo a la Entrada A también se
cierra haciendo que el ASA controle el motor segun los ajustes de parametros
secundarios (Funciones 80~88).

Ajustes de funcion:

Funcion 23 Funcionalidad de Salida de relé C = 0 (Asigna la funcién de trip a
la Salida de relé C).

Funcion 24 Funcionalidad de Entrada A = 0 (Asigna Entrada A a funcién de
seleccion del parametro).
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Seccion 9

9.1 Cédigos de trip

Reparaciones

Cuando el ASA ingresa en el estado de trip, la causa del trip aparece en el panel
de display del LED.

1-4

Cddigo del Fallo
Numero de Fallo

Caodigo ‘ Descripcion

0

SCR acortado

El ASA detecté un SCR acortado.

1. Determine la fase afectada usando los LEDs indicadores
trifasicos ubicados en el lado izquierdo de la cubierta del ASA.
Los SCR danados son indicados mediante un indicador de fase
extinguido (Todo LED indicador debe estar iluminado cuando
haya voltaje de entrada sin que el motor esté funcionando). Se
puede verificar si hay un dafio al SCR usando la prueba del
circuito de potencia que aparece en el capitulo de Prueba y
Medicion de esta seccion.

2. Reemplace el SCR dafiado.

3. Reste la condicién de trip eliminando y volviendo a aplicar
voltaje de control al ASA.

Trip de tiempo de arranque excesivo

El tiempo de arranque del motor excedio el limite fijado en la Funcién
30.

1. Compruebe que la carga no esté atascada.
2. Compruebe que la carga del arranque no haya aumentado.

3. Verifique si la corriente de arranque es la correcta usando la
Prueba de rendimiento de arranque descrita en el capitulo de
Prueba y Medicién de esta seccion.

Trip del Modelo térmico del motor

El motor fue sobrecargado y se alcanzo el limite térmico del motor,

segun lo calculado por el modelo térmico del motor del ASA.

1. Retire la causa de la sobrecarga y deje enfriar el motor antes de
volver a comenzar.

NOTA:

Si el motor necesita ser reiniciado inmediatamente en
una situaciéon de emergencia y la vida del motor esté en
riesgo, el Motor modelo térmico del ASA se puede bajar
para permitir esta situacion usando la Funcién 116.

Trip del termistor del motor

Los termistores del motor indicaron una situacién de
sobrecalentamiento.

1. Identifique y corrija la causa de sobrecalentamiento del motor.

2. Si no hay algun termistor conectado al ASA, compruebe si hay
un circuito cerrado paralelo a la entrada del termistor del motor
(terminales B4 y B5) o que la proteccion de motor termistor esté
apagada usando la funcién 34 Motor termistor = 1.

Trip de desproporcion de fase

Una desproporcion en las corrientes de fase excedié los limites
fijados en la Funcion 7.

1. Controle el voltaje de alimentacion.
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Descripcion
2. Verifique el circuito del motor.

5

Trip de frecuencia de alimentacion

La frecuencia de alimentacion varié fuera del rango especificado por
el ASA.

1. Corrija la causa de las variaciones en la frecuencia.

2. Verifique la alimentacién trifasica del ASA. Se puede ver la
pérdida de las tres fases en el ASA como una situacion de OHz y
puede ser la causa de un trip de frecuencia de alimentacion.

3. Si la variacion de frecuencia que esta causando el trip es
solamente temporal y ocurre mientras el motor estd en marcha,
se puede usar la Funcién 93 para “ride throug” la situacion de
fuera de frecuencia. Note que, si se opera un motor con una
frecuencia inferior a la designada, el calentamiento va
incrementando y es necesario permitir eso sélo por periodos
breves.

Trip de secuencia fase

El ASA detectd una secuencia fase que ha sido prohibida por la
Funcion 31.

1. Cambie la secuencia fase entrante.

Electronic shearpin trip
El ASA midi6 una corriente igual al limite fijado en la Funcién 9.

1. Identifique y corrija la causa del evento de sobrecorriente
simultanea.

Falla del circuito de potencia

El ASA detecté una falla en el circuito de potencia.

1. Compruebe que el motor esté correctamente conectado al ASA 'y
verifique el circuito.

2. Compruebe si el voltaje esta bien aplicado a los tres terminales
de entrada del ASA (L1, L2 y L3).

3. Pruebe el circuito de potencia del ASA mediante la Prueba
especifica descrita en la Seccion 9.4 Pruebas y Medidas.

Undercurrent trip

El ASA detectd una corriente de marcha inferior al limite fijado en la
Funcién 8.
1. Identifique y corrija la causa del undercurrent.

Auxiliary trip

La Entrada A fue asignada a la Funcidén de trip auxiliar (véase la

funcién 24) y el ASA detecto un circuito cerrado paralelo a la Entrada

programable A.

1. Determine y corrija la causa del circuito no valido en la Entrada
A.

Trip de sobrecalentamiento del headsink

El sensor de temperatura del heatsink del ASA indicé un exceso de
temperatura del heatsink.

1. Compruebe si el ASA tiene suficiente ventilacion.

2. Compruebe si el aire de enfriado puede circular libremente a
través del ASA.

3. Compruebe si los ventiladores de enfriado del ASA estan
funcionando.

Conexion invalida del motor
El ASA no puede detectar un circuito valido del motor.
1. Compruebe si el motor estd conectado al ASA mediante una
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9.2 Trip Log

Cédigo ‘ Descripcion

configuracién valida. Para mas informaciones, véase la Seccion
5.

C Falla de comunicacién RS485
La conexién RS485 conectada al ASA se quedé inactiva durante un
periodo mayor a aquello fijado en la Funcion 60.

1. Restaure la conexion RS485.

E Falla EEPROM lee/escribe

El ASA ha fallado en escribir o leer el EEPROM interior.

Reinicie el ASA. Si el problema persiste, pongase en contacto con su
proveedor.

) FLC fuera de rango

El ASA ha detectado que el motor esta conectado con una
configuracién de 3 cables y que la Funcion 1 o la Funcién 80 se ha
excedido en el ajuste en comparacion a su capacidad maxima para
este formato de conexion.

1. Reduzca el ajuste FLC del motor y luego reinicie el ASA. Note
que el ASA no puede ser reiniciado hasta que el FLC no ha sido
corregido.

2. Alternativamente, elimine el voltaje de control del ASA y vuelva a
conectar el motor en la configuracion de 6 cables.

Y Moédulo de control principal incorrecto.
El ASA posee un modulo de control principal incompatible.
1. Proveer un modulo de control principal apropiado.

u Error del CPU

1. Reinicie el ASA. Si el problema persiste, péngase en contacto
con su proveedor.

El ASA trae un trip log incorporado que registra los ultimos eventos de trip de 8
digitos. Cada trip es numerado. El trip numero 1 es el mas reciente, siendo el mas
antiguo el numero 8.

1 - 4 1 = fallo mas reciente
2 = fallo previo

Cadigo del Fallo

Numero de Fallo 8 = fallo mas antiguo

El trip log puede ser visualizado al seleccionar la Funciéon 103, y usando las
flechas <UP> y <DOWN> para desplazarse a través del trip log.

NOTA:
& EL ASA registra trips en el trip log inmediatamente después de ser

detectados, lo que requiere que el voltaje de control esté presente
después del trip. Los trips causados por o relacionados con la pérdida
del voltaje de control podran no ser registrados.

Se puede insertar un “marcador” en el trip log para identificar aquellos trips que
ocurrieron después de la colocacion de un “marcador”. Para insertar un
“marcador”, ingrese al modo programacion y vaya a la Funcion 103. Luego,
presionar simultdneamente las teclas <UP>, <DOWN> y <STORE>. El marcador
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sera agregado como el trip mas reciente y se visualiza como tres lineas
horizontales, como sigue:

NOTA:
Los trip makers deben estar separados por al menos un trip y no se
pueden poner consecutivamente.
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El ASA no funciona.

Los botones locales no activados. EI ASA puede
estar en modo control remoto (véase la funcién 20).

Entradas de control remoto no activadas. El ASA
puede estar en modo Control local (véase la Funcion
54).

Seinal de arranque defectuoso. Verifique todos los
circuitos conectados a las entradas de Control remoto
del ASA. El LED de entrada del control remoto indica el
estado de los circuitos remotos. Los LEDs se iluminaran
cuando haya un circuito cerrado. Para que exista un
arranque exitoso, hay que tener un circuito cerrado
paralelo a los circuitos de restablecimiento, arranque |
parada.

Ningun o incorrecto voltaje de control. Compruebe si
se ha aplicado el voltaje de control correcto a las
Entradas A1, A2 y AS.

Demora de restablecimiento activa. El ASA no puede
ser arrancado durante el periodo demora de
restablecimiento. Este periodo se fija usando la Funcion
32.

Funcion de restablecimiento automatico activa. Si
hubo un trip y la funcidn de restablecimiento automatico
esta activa, la falla debe ser fijada manualmente antes
de poder intentar un restablecimiento manual (véase
Funciones 70, 71, 72, 73 y 74).

El ASA estd en modo Programaciéon. EI ASA no
funcionara estando en este modo.

Arranque
descontrolado.

Capacitadores de correccion del factor de potencia
conectados a la Salida del ASA. Elimine toda
correccion del factor de potencia de la salida del
partidor suave. La conexion de capacitadores de
correccion del factor de potencia a la Salida de un
partidor suave puede provocar dafo en el SCR, por lo
tanto tienen que ser revisados mediante la prueba SCR
descrita en la seccién 9.4.

SCR danados. Verifique el funcionamiento del partidor
suave mediante la prueba SCR descrita en la seccion
9.4.

Circuito de firing dafado. Verifique el circuito de firing
ASA SCR usando la Prueba del circuito descrita en |3
seccion 9.4.

El display del ASA
indica “h”

El boton START en el panel de control local esta
bloqueado. Suelte el botén para restaurar la operacion
normal.

El motor no acelera a

la velocidad completa.

Muy baja corriente de arranque. Verifique si la carga
estd bloqueada. Aumente la corriente de arranque
usando la Funcion 2.

Tripping y operacion
erratica del motor.

SCR no ‘latching’. Los SCRs requieren un flujo de
corriente minima para ‘entender’. En los casos en que
partidores suaves muy grandes controlan motores muy
pequenios, la corriente producida puede ser insuficiente
para hacer que los SCRs ‘entiendan’. Aumente el
tamafio del motor o reduzca el tamano del partidor|
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‘ suave. ‘

La parada suave
termina antes del
tiempo de rampa
programado.

El motor no pierde velocidad. El ASA ha reducido de
manera significativa el voltaje aplicado al motor sin
detectar una reduccion en la velocidad del motor. Eso
indica que con la carga del motor presente, el control
mayor quedara sin efecto, ya que la funcién de parada
suave se ha interrumpido.

El ASA no entra en el
modo Programacion.

El ASA esta funcionando. Se debe parar el ASA
antes de tener acceso al modo Programacion.

Voltaje de control incorrecto o ausente. Compruebe
si se ha aplicado el voltaje de control correspondiente a
las Entradas A1, A2 y A3.

No se pueden hacer o
grabar los ajustes de
funcion.

Procedimiento incorrecto de programacion. Los
ajustes de funcion deben ser almacenados usando el
boton <STORE>. Para mas detalles, véase la funcion
7.1.

Regulaciones de funciéon bloqueadas. Asegurese
que la Funcién 112. Seguridad de Funcién esté en
Leer/Escibir.

9.4 Pruebasy
Medidas

Prueba Procedimiento

Prueba de entrada de
control

Esta prueba verifica los circuitos conectados a las
entradas de control remoto del ASA (Arranque, parada,
restablecimiento y entrada A)

1. Mida el voltaje paralelo a cada entrada. Con el
circuito remoto cerrado, deberia haber una medicion
de OVCC. Si se mide 24VCC, significa que el
control/switch esta incorrectamente conectado o
defectuoso.

Prueba de rendimiento
en marcha.

Esta prueba verifica la correcta operacion del ASA
mientras esta en funcionamiento.

1. Mida la caida del voltaje paralelo a cada fase del
ASA (L1-T1, L2-T2, L3-T3). La caida de voltaje sera
inferior a aproximadamente 2VAC si el ASA esta
funcionado correctamente.
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Prueba del circuito de
potencia.

Esta prueba verifica el circuito de potencia del ASA,
incluyendo el SCR, el telar de encendido y el médulo de
control.

1.

Elimine la alimentacién entrante del ASA (L1, L2, L3
y alimentacién de control).

Retire los cables de control de los Terminales de
salida del ASA (T1, T2, T3).

Utilice un tester de 500 VCC de aislacion para medir
la resistencia entre la entrada y la salida de cada
fase del ASA (L1-T1, L2-T2, L3-T3). Note que los
medidores ohm de bajo voltaje o los multimetros no
son aptos para este tipo de medicion.

La resistencia medida debe ser cerca de 33kQ vy
aproximadamente equivalente a las tres fases.

Si se ha medido una resistencia de menos de
aproximadamente 10kQ paralelo al SCR, éste debe
ser reemplazado.

Si se ha medido una resistencia mayor 4
aproximadamente 60 kQ, debe haber una falla en el
modulo de control o telar de encendido.

Prueba Procedimiento

Prueba de arranque.

Esta prueba verifica la operacion adecuada del ASA
durante el arranque.

1.

Determine la corriente de arranque esperada
multiplicando los ajustes de las Funciones 1y 2.

2. Arranque el motor y mida la corriente de arranque
actual.

3. Sila corriente de arranque esperada y la actual son
iguales, significa que el ASA estd operando
correctamente.
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Seccién 10

10.1 Tecnologia de
parada suave

Apéndice

Los dispositivos del partidor suave, en general, se pueden agrupar en cuatro
diferentes categorias con las siguientes caracteristicas:

1. Controladores de la torsion de arranque

Los Controladores de la torsiéon de arranque controlan sélo una fase de los
motores trifasicos. De esta manera, se puede controlar la torsién de arranque del
motor, pero no esta bastante eficaz como para reducir la corriente del punto de
arranque. La corriente igual a aproximadamente los noveles DOL, fluye en la
bobina del motor no controlada por el partidor. Este nivel de corriente se queda por
un periodo mas largo con respecto a aquello necesario para un arranque DOL,
con el riesgo de causar un posible sobrecalentamiento del motor.

Los controladores de la torsion de arranque no hay que utilizarlos en las
aplicaciones que requieren una reduccion de la corriente del punto de arranque,
que poseen una frecuencia del punto de arranque muy alta, o que arrancan cargas
con alta inercia inicial.

2. Controladores voltaje de circuito abierto

Los controladores voltaje de circuito abierto efectian una variacion del voltaje
empleado en el motor segun lo que ha definido el usuario y no reciben
retroalimentacion alguna desde el motor. Ofrecen las ventajas eléctricas y
mecanicas que habitualmente se asocian a la parada suave y pueden controlar
dos o las tres fases del motor.

El usuario controla el rendimiento de arranque por medio de ajustes, como por
ejemplo el voltaje inicial y el tiempo rampa de arranque. Muchos controladores
voltaje de circuito abierto pueden también ajustar el limite de la corriente; sin
embargo, en general se puede obtener esta funcion manteniendo constante un
bajo valor de voltaje durante la fase de arranque. Mediante la funciéon de parada
suave, a menudo se abastece también el control de la desaceleracion del motor,
que determina una rampa descendiente de voltaje durante la parada, extendiendo
el tiempo de desaceleracion del motor.

Los controladores de circuito abierto de dos fases abastecen una corriente de
punto de arranque reducida en todas las tres fases, pero sin balancear la
corriente. Aunque hayan mejorado el control de la fase individual, en general los
controladores poseen una limitada capacidad de regulacion y se tendrian que
utilizar sélo para aplicaciones con cargas ligeras para evitar el sobrecalentamiento
del motor.

3. Controladores voltaje de ciclo cerrado

Los controladores voltaje de ciclo cerrado son productos de nivel superior que las
instalaciones de circuito abierto mencionadas antes. Reciben la retroalimentacion
de la corriente del motor y la utilizan para parar la rampa de voltaje al alcanzar el
limite del punto de arranque de la corriente fijada por el usuario. La
retroalimentacion de corriente se utiliza también para abastecer funciones de
proteccion fundamentales, como por ejemplo sobrecarga del motor, desequilibrio
de fase, shearpin electronico, etc.

Los controladores voltaje de ciclo cerrado se pueden utilizar como sistemas
completos de arranque del motor.
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10.2 Arranque de

4. Controladores corriente de ciclo cerrado

Los controladores corriente de ciclo cerrado representan la forma mas avanzada
de la tecnologia de parada suave. Los controladores corriente de ciclo cerrado
utilizan la corriente y no el voltaje como referencia primaria. Este control directo de
la corriente asegura un control mas exacto del rendimiento de arranque del motor
y al mismo tiempo simplifica el ajuste y la programacién del partidor suave. Los
sistemas fundamentados en la corriente efectian automaticamente la mayoria de
los ajustes de los parametros necesarios para el sistema de voltaje de ciclo
cerrado.

Los partidores suaves de la serie ASA que se encuentran en el presente manual,
son controladores corriente de ciclo cerrado.

Si se arranca un motor de induccién CA en condiciones de plenitud de voltaje, al

voltaje reducidocomienzo absorbe la corriente de cierre del motor (Locked Rotor Current, LRC) y

produce un par de torsiébn de cierre del motor (Locked Rotor Torque, LRT).
Durante la aceleracion del motor la corriente se reduce, mientras el par de torsiéon
aumenta hasta el maximo nivel, y luego disminuye cuando el motor alcanza la
velocidad plena. El motor fue proyectado de manera tal como para determinar la
entidad y la forma de las curvas de la corriente y del par de torsion.

7xFLC o  Full Voltage Stator Current
6xFLC o -2 x FLT

5xFLC —

4xFLC —

Full Voltage Start Torque

3xFLC -1xFLT
2xFLC

1xFLC

(enbioy peoT jInd 10}0N %) INDAOL

CURRENT (% Motor Full Load Current)

T T T T T T T T
10% 20% 30% 40% 50% 60% 70% 80% 90% 100%

ROTOR SPEED (% Full Speed)

El rendimiento de arranque de los motores con caracteristicas similares puede
variar de manera considerable. Las corrientes de cierre del rotor se pueden incluir
entre el 500% hasta mas alla del 900% de la corriente de plena carga (Full Load
Current, FLC) del motor. De manera similar, los valores del par de torsion de
cierre del rotor se pueden incluir entre un nivel minimo igual al 70% hasta un nivel
maximo igual al 230% del par de torsidon de plena carga del motor (Full Load
Torque, FLT). Estas caracteristicas de rendimiento se determinan durante el
proyecto del motor y fijan los limites de los logros gracias al empleo de un partidor
de voltaje reducido.

Para las aplicaciones donde la minimizacién de la corriente de arranque y la
maximizacion del par de torsion del punto de arranque son fundamentales, es
importante que se utilice un motor con baja corriente de cierre del rotor y alto par
de torsion de cierre del rotor.

En condiciones de arranque con voltaje reducido, el par de torsién de salida del
motor se reduce segun el cuadrado de la reduccién de corriente, como indica la
férmula a continuacion:

Tst = Start Torque

2
lsT IsT = Start Current
Tst =LRT x ( LRC LRC = Motor Locked Rotor Current

LRT = Motor Locked Rotor Torque

En las aplicaciones con un partidor de voltaje reducido, la corriente del punto de
arranque se puede reducir so6lo hasta el punto en él que el par de torsién del punto
de arranque aun excede el par de torsion requerido por la carga. Si, en cualquier
momento durante el arranque del motor, el par de torsién generado por el motor se
reduce debajo del par de torsién requerido por la carga, la aceleracion se parara y
el motor no alcanzara la velocidad de pleno régimen.
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10.3 Partidores
Estrella- Delta

10.4 Partidores de
autotransforma
dor

10.5 Partidores de
resistencia
primaria

Aunque los partidores estrella/delta sean la forma mas comuin de arranque de
voltaje reducido, se pueden obtener ventajas completas so6lo en aplicaciones con
cargas muy livianas.

Durante el arranque, inicialmente el motor esta conectado en estrella y la corriente
y el par de torsion se reducen a un tercio de las funciones disponibles en
condiciones de arranque directo en la linea. Después de un periodo definido por el
usuario, el motor se desconecta de la alimentacion y luego se conecta otra vez en
delta.

Para hacer que un partidor estrella/delta sea eficaz, el motor tiene que ser capaz
de generar un par de torsion suficiente como para acelerar la carga hasta la
velocidad de pleno régimen durante la conexién de estrella. La conmutacion
estrella-delta con una velocidad muy inferior que la velocidad en pleno régimen
causara un grado de corriente y de par de torsidon con valores cercanos a aquellos
del arranque tipo DOL.

Ademas del grado de corriente y par de torsién, durante la conmutacion estrella-
delta tienen lugar también intensos transitorios. La entidad de dichos transitorios
depende del angulo de fase y del voltaje generado por el motor durante la
conmutacién de estrella a delta. A veces, este voltaje es igual al voltaje de
alimentaciéon y 180° fuera de fase de la misma, de esta manera creando un
transitorio de corriente igual al doble de la corriente de cierre del rotor y un
transitorio de par de torsién igual a cuatro veces el par de torsién de cierre del
rotor.

Estos partidores utilizan un autotransformador para reducir el voltaje aplicado al
motor durante el arranque. En general, ofrecen diferentes ‘tappings’ de voltaje
para permitir una variacion de la corriente y del par de torsién de arranque del
motor dentro de los limites especificos. Esta oportunidad para seleccionar el
tapping de voltaje mas apropiado para el equipo, permite que el motor alcance la
velocidad plena antes de la conmutacion al voltaje de pleno régimen, minimizando
de esta manera el grado de corriente y del par de torsion. Sin embargo, ya que el
numero de tappings de voltaje es limitado, no se puede alcanzar un control exacto
del rendimiento de arranque.

A diferencia de los partidores de estrella/delta, un partidor de autotransformador
‘Korndorfer’ es un partidor de ‘conmutacién cerrada’ y, por eso, no hay transitorios
de corriente y de par de torsidon durante la conmutacion de voltaje reducido a
voltaje de pleno régimen.

El voltaje reducido constante del autotransformador determina un par de torsion
reducido en todas las velocidades del motor. Para cargas de alta inercia, el tiempo
de arranque se puede extender mas alla de niveles seguros/acceptables y no se
puede alcanzar un rendimiento optimal para cargas que poseen un par de torsion
con punto de arranque variable.

En linea general, los partidores de autotransformador estan regulados para
arranques no frecuentes: 3 arranques por cada hora. Los partidores de
autotransformador ajustados para condiciones de arranque frecuentes o
extendidas tienen dimensiones muy grandes y pueden costar mucho.

Los partidores de resistencia primaria emplean una resistencia de ‘metal fijo’ o de
‘electrdlito liquido’ para reducir el voltaje aplicado a un motor durante el arranque.
Son muy eficaces para reducir la corriente y el par de torsion de arranque del
motor, y si se seleccionan los resistores de manera correcta, tienen un rendimiento
excelente.
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10.6 Partidor suave

Para dimensionar los resistores de manera correcta, durante la fase de proyecto,
es necesario conocer diferentes parametros concernientes el motor, la carga y el
funcionamiento. Pero, a menudo dichas informaciones se obtienen con dificultad y
por lo tanto, los resistores se seleccionan frecuentemente de manera aproximativa,
comprometiendo el rendimiento de arranque y la fiabilidad a largo plazo.

El valor de los resistores cambia segun el nivel de calentamiento en fase de
arranque; para asegurar un rendimiento de arranque constante y para mejorar la
fiabilidad de largo plazo, a menudo se instalan temporizadores de demora
arranque.

Por causa de la alta disipacion de calor de los resistores, los partidores de
resistencia primaria no son idéneos para arrancar cargas altamente inerciales.

La parada suave electronica es la forma mas innovadora de arranque de voltaje
reducido, siendo una tecnologia que ofrece un control excelente de corriente y par
de torsién del punto de arranque. Ademas, los sistemas de parada suave de ultima
generacion ofrecen también funciones innovadoras de proteccion e interface.

Las mayores ventajas durante el arranque y la parada son las siguientes:
e Aplicacion progresiva de voltaje y corriente sin grados o transitorios.

e Los usuarios pueden controlar la corriente y el par de torsién del punto de
arranque de manera total gracias a simples regulaciones de programacion.

o Capacidad de realizar arranques frecuentes sin variaciones de rendimiento.

e Rendimiento de arranque excelente durante todas fases de arranque,
también en aplicaciones con carga variable de arranque.

e Control de la parada suave para aplicaciones, tipo bombas y cintas
transportadoras.

e Frenado para reducir los tiempos de deceleracion.
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10.7 Requisitos tipicos de la corriente de arranque

Agitadores

Pulverizadores

Lavadoras de botellas
Centrifugadoras

Machacadoras

Compresores (con carga)
Compresores (sin carga)
Compresores de tornillo (con carga)
Compresores de tornillo (sin carga)
Cintas transportadoras

Rodillos

Cécleas

Quebrantadoras conoidales
Quebrantadoras con brazo
Quebrantadoras de rotacion
Quebrantadoras de impacto vertical
Descortezadoras

Secaderos

Aspiradores

Cortaplanchas

Ventiladores axiales (Con
amortiguador)

Ventiladores axiales (Sin
amortiguador)

Ventiladores centrifugos (Con
amortiguador)

Ventiladores centrifugos (Sin
amortiguador)
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Ventiladores de alta presién
Amoladoras
Centralinas hidraulicas
Moledoras

Moledoras de rodillos
Moledoras de martillos
Moledoras de rollos
Mezcladoras
Paletizadores
Cepilladoras

Prensas

Bombas sumergidas
Bombas centrifugas
Bombas de desfase positivo
Bombas lodos
Machacadoras

Tablas rotatorias
Alisadoras

Sierras de cinta
Sierras circulares
Separadores

Desmenuzadoras
Troceadoras

Centrifugas
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Tenga en cuenta que esta tabla tiene un valor aproximado. Los requisitos reales relativos a la corriente de
arranque dependen de las caracteristicas de cada maquina y del motor correspondiente. Para mas
informaciones, véase la Seccion 10.2 Arranque de Voltaje Reducido.
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